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l. Ogodlna specyfikacja techniczna wykonania i odbioruobot

1. wstep

1.1 Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecanigj (OST) § wymagania dotyce
wykonania i odbioru budowyswietlenia ulicznego napowietrznego w m. Sienkiewigm.
Choroszcz dz. nr 221/2, 302

1.2 Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obmwica podstaw opracowania
szczegotowejspecyfikacji technicznej (SST) stos@myajako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu irealizacji robot.

1.3 Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji magastosowanie do wykonania:

- budowy dwietleniowej linii napowietrznej na istnigjych stupach energetycznych,
- budowy uziomow szpilkowych.

1.4 Ogo6lne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodita
dokumentagj projektows, a take specyfikagj techniczg i poleceniami layniera -
inspektora nadzoru.

1.4.1 Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrélonym w danych kontraktowych przeieawykonawcy teren
budowy w zakresie dziatek prywatnych po ktorychwadzona bdzie inwestycja,

a w przypadku dziatek gminnych (drogowych), wykooawna obowjzek uzyskania na
wiasny koszt stosownych zezwnle zaradcy drogi na prowadzenie robot w pasie
drogowym.

1.4.2 Dokumentacja techniczna kontraktu

Wykaz dokumentow do przekazania wykonawcy po praganmu kontraktu. Projekt
budowy w zakresie ugezen elektrycznych, Przedmiar robét (naktady rzeczoreept
elektrycznych, Specyfikacja techniczna wykonarodhioru robét elektrycznych.

1.4.3 Zgodnd¢ robot z dokumentacp projektow g

Wszystkie dokumenty przekazane wykonawcy stag@wis¢ kontraktu, a wymagania
wyszczegolnione cliby w jednym z nich sobowizujgce dla wykonawcy tak, jakby byty
zawarte w catej dokumentacji. W przypadku rozb@ci w ustaleniach poszczegdlnych
dokumentow obowdzuje nastpujaca kolejnd¢ ich waznosci:

1) specyfikacja techniczna wykonania i odbioru 1tobo

2) dokumentacja projektowa

3) przedmiary robot (naktady rzeczowe)

Wykonawca robot musi wykagasie niezlednymi uprawnieniami w zakresie prowadzenia
robét instalacyjnych, ze szczegélnym uverylieniem robét specjalistycznych w zakresie
instalacji elektrycznych. Wykonawca jest odpowiattzy za jaké¢ wykonania robot oraz za
ich zgodné¢ z dokumentagj projektows oraz specyfikag] Techniczg i poleceniami
inspektora nadzoru. Dane okiene w dokumentacji projektowej oraz specyfikacji
technicznej winny by uwazane za wartei docelowe, od ktorych dopuszczalne s
odchylenia w ramach dopuszczalnych tolerancji. Whdwca nie moe wykorzystywa
btedow lub poming¢ w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu poien
natychmiast powiadori Inzyniera (inspektora nadzoru, projektanta), ktéry aiuk
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odpowiednich zmian lub poprawek. Wszystkie wykonaoleoty i dostarczone materiaty
beda zgodne z dokumentacjprojektows i specyfikacy techniczg. W przypadku, gdy
materiaty lub roboty nie dalg w peini zgodne z tymi dyspozycjami i wptynie to na
niezadowalajca jakos¢, to takie elementydala niezwitocznie zagpione innymi, a roboty
poprawione na koszt wykonawcy.

1.4.4 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest obowzany do utrzymania ruchu publicznego w b&rednim gsiedztwie
terenu budowy, w okresie trwania kontrakty, @ kacowego odbioru robot. Przed
przysgpieniem do robot wykonawca przedstawizynierowi (inspektorowi nadzoru) do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim ademn, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie prowadzenia praomewo-budowlanych. Wykonawca
ma obowizek sporzdzenia planu bezpiecazstwa na terenie placu budowy zgodnie z
Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerw€®2 r. w sprawie

informacji dotycacej bezpieczestwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigstea i
ochrony zdrowia Dz.U. 2003 nr 120 po6z. 1126 (olaawje od 11 lipca 2003r.).

1.4.5 Odbior frontu robot

Przed rozpoaxiem rob6t w zakresie instalacji elektrycznych wiyaca winien zapozida
sic z obiektem budowlanym oraz stwieréizodpowiednie przygotowanie frontu robot.
Odbiér frontu robét przez wykonawod zleceniodawcy (generalny wykonawca; inwestor)
winien by dokonany komisyjnie z udzialem zainteresowanyatonsti potwierdzony
spisanym protokotem oraz wpisem do dziennika budowyykonywanie robot
instalacyjnych naley koordynow& na biegaco z kierownikiem budowy roboét ogodlno
budowlanych.

1.4.6 Bezpiecagstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawcacdhie przestrzegat przepisow dotycych
bezpieczastwa i higieny pracy. W szczegdkwod ma obowizek zadbé aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szikogih dla zdrowia oraz
niespetniagcych odpowiednich wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewni iedzie
utrzymywat wszelkie urgdzenia zabezpieczge, socjalne oraz spizi odpowiedns odzier
dla ochrony zycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczastwa publicznego. Uznajecsize wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem
wymaga okreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i §uwzgkdnione w cenie
kontraktowej.

1.4.7 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrenrob6t oraz za wszelkie materiaty i
urzadzenia do nich zywane - od daty rozpoeezia robot budowlanych do daty wydania
przez Irkyniera potwierdzenia ich zakozenia.

Wykonawca bdzie utrzymywdé wykonane roboty w cafoi i wszystkie ich elementy w
stanie zadawalagym & do momentu kacowego odbioru. Jeli wykonawca w
jakimkolwiek czasie zaniedba ich utrzymanie, topwdecenie layniera powinien usug
zaniedbania, nie @diej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.4.8 Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca jest zobowzany zna wszystkie obowjzujagce podczas wykonywania prac
budowlanych przepisy, wszystkie normy, normatywwyityczne ktore $ w jakikolwiek
Sposob zwjzane z robotami idalzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tyciw,
przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robdgkddawca bdzie przestrzegapraw
patentowych i bdzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkieymaga prawnych
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odnanie wykorzystania opatentowanych agizen lub metod i w sposob gty bedzie
informowat Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawgakopie zezwolg i inne potrzebne
dokumenty.

1.5 Okreslenia podstawowe
Zgodne z normami PN-61/E-01002, PN-84/E-02051 i indgémi podanymi
w,Wymaganiach ogdélnych”.

2. Materiaty

2.1 Ogoblne wymagania

Wszystkie zakupione przez Wykonawmateriaty, dla ktorych normy PN i BN przewiduj
posiadanie Zaviadczenia o jakgi lub atestu, powinny ldyzaopatrzone przez producenta w
taki dokument. Inne materiaty powinny bywyposaone w takie dokumenty nayczenie
Inzyniera.

2.2 Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek
materiatdbw przeznaczonych do realizacji kontraktykonawca przedstawi zamawjagmu
szczegoOtowe informacje dotygz proponowanegarodia zamawiania tych materiatow,
odpowiednie certyfikatyswiadectwa bada laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Irkyniera. Zatwierdzenie okilwnego materiatu z okénegozrodia nie oznacza,e
wszelkie materiaty z tegérddia uzyskyj zatwierdzenie. Wykonawca rob6t elektrycznych
winien poda inzynierowi terminy dostaw zatwierdzonych materiatow.

2.3 Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Zostany przez wykonawe usungte z terenu prowadzenia prac budowlanychzd§arodzaj
rob6t, w ktérych znajdgj sic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, wykcaaw
prowadzi na wtasne ryzyko, lige sk z ich nie przyciem i nie optaceniem.

2.4 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Materiaty naley przechowywa w pomieszczeniach zamkhych przystosowanych do tego
celu, suchych, przewietrzanych i dobrzéwmetlonych. Gospodatk materiatami naley
prowadzé zgodnie z wytycznymi gospodarki materiatowej diagals¢biorstw budowlano -
montaowych i wytycznymi dla przeddbiorstw wykonugcych elektryczne roboty
instalacyjne - montawe. W przypadku braku takich wytycznych, wytyczpespodarki
materialowej na placu budowy powinny doppracowane przez generalnego wykonawc
robét lub przedsbiorstwo wykonujce dany rodzaj robét w porozumieniu z kierownikiem
budowy. Sposéb skiadowania materiatdbw elektrycznyicimagazynie jak i konserwacja
tych materiatbw powinny ki dostosowane do rodzaju materiatdbw. Materiaty npy r
instalacyjne, kable i przewody, osgrznaleey przechowywa w pomieszczeniach
zamknetych, suchych, przewietrzanych dwaetlonych. Rury naley sktadow& w wigzkach

w pozycji stojcej pionowej, kable w czasie skiadowania powinnyajdowa sigc nha
bebnach. Dopuszczacesisktadowanie krétkich odcinkédw w ¢gach. Rbny powinny by
ustawione na kraydziach tarczy a kigi utozone poziomo.

2.5 Wariantowe stosowanie materiatow

Jezeli dokumentacja projektowa lub specyfikacja techna przewiduje mdiwosé
wariantowego zastosowania materiatu w wykonywangcach, wykonawca powiadomi
Inzyniera o swoim wyborze co najmniej trzy tygodnieequ jego @yciem lub wczéniej,
jezeli bedzie to wymagane dla przeprowadzenia had&ybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie mge by potem zmieniony bez zgodyzyniera (Inspektora Nadzoru).



2.6. Przewody linii napowietrznych

W elektroenergetycznych liniach napowietrznych gl nap¢cia powinny by stosowane

przewody z materialbw o0 dostatecznej wytrzymdeitona rozciaganie i dostatecznej
odporndci na wptywy atmosferyczne i chemiczne. Zaleca siosowanie przewoddéw
samoneénych ozytach aluminiowych i izolacji z polietylenu usieeianego odpornego na
rozprzestrzenienie ptomienia o przekroju 25mmz2 t#gXSn.

2.7 Stlupy dwietleniowe

Przy budowie proj. swietlenia ulicznego naky stosowa stupy uzgodnione z Inwestorem,
zgodne z dokumentagcprojektowy.

Stlupy cGwietleniowe powinny b§ wykonane zgodnie z dokumentagprojektowy dla
konkretnego obiektu. Dlaswietlenia naley stosowa stupy strunobetonowe typu E-10,5/6
umazliwiajgce zawieszenie opraw na wyseé&o do 10m. Stupy powinny przesie
obcigzenia wynikajce z zawieszenia opraw i wyggnikOw oraz parcia wiatru dla Il i 1ll
strefy wiatrowej, zgodnie z PN-75/E-05100. W dolmzgsci stupy powinny posiada
wneke z zamykanymi drzwiczkami. Wka powinna by przystosowane do zainstalowania
typowego izolacyjnego gtza bezpiecznikowego, sziza fazowego oraz gdza zerowego
umazliwiajace podiczenie co najmniej trzech kabli o przekroju 35mm?.

Stupy (i wysegniki ) stalowe nie powinny ldysktadowane bezgoednio na ziemi lub w
sasiedztwie materiatdw proszkowych. Nie zalecane mztechowywanie stupow przez
diuzszy okres bez odpowiedniej wentylacji. Stupy z pads powinny by umieszczone
na czystym i rownym fundamencie.

2.8Zrbdta $wiatta i oprawy

Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inacz#y, naley dla cwietlenia
zewretrznego stosowazrodta swiatta i oprawy spetniace wymagania PN-83/E-06305. Ze
wzgledu na wysok skutecznéc swietlng, trwatas¢ i statags¢ strumieniaswietlnego w czasie
oraz oddawanie barw, zaleca stosowanie wysokoptnych lamp sodowych. Oprawy
powinny charakteryzowasie szerokim ograniczonym rozsyteswiatta. Ze wzgtdow
eksploatacyjnych stosowanalery oprawy o konstrukcji zamketej, wysokim stopniu
zabezpieczenia przed wplywami zewmanymi komory lampowej i wysaek klas
ochronndci.

Elementy oprawy, takie jak uktad optyczny i korppswinny by wykonane z materiatow
nierdzewnych. Oprawy powinny byrzechowywane w pomieszczeniach o temperaturze nie
nizszej nt -5C i wilgotndci wzglednej powietrza nie przekraczagj 80% i w
opakowaniach zgodnych z PN- 86/0-79100.

2.9 Fundamenty prefabrykowane

Pod stupy zaleca i stosowanie fundamentow prefabrykowanych wedtugalefst
dokumentacji projektowej. Ogdllne wymagania do#igez fundamentéw konstrukciji
okreslone ¢ w PN-80/B03322 . W zammosci od konkretnych warunkow lokalizacyjnych i
rodzaju wod gruntowych, nalg wykona zabezpieczenie antykorozyjne zgodnie z
»Instrukcja zabezpieczeprzed korozj konstrukcji betonowych”.

2.10 Przewody na stupach

Przewody powinny byna napgcie znamionowe 750 V, miedziane typu OWY lub
YDY zo okrgte zzyta neutrallm N koloru niebieskiego. Przekrayt przewodow
powinien zapewiinieprzekroczenie dopuszczalnego spadkuecapi dopuszczalnej
obcigzalnasci pradowej dtugotrwatej i zwarciowe).



3. Sprzet

3.10goblne wymagania

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych roboét, zaréwno w miejscu tych robot,
jak tez przy wykonywaniu czynni@i pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku
wytadunku materiatow, spetu itp.

Sprzt uzywany przez Wykonawgc powinien uzysk& akceptagj Inzyniera. Liczba i
wydajnag¢ sprztu powinna gwarantowa wykonanie rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, OST, SST i wsaaiach Irtyniera w terminie
przewidzianym kontraktem.

3.2Sprzet do wykonania budowy i przebudowy

Wykonawca przyspujacy do przebudowy i budowy wdzen elektroenergetycznych
winien wykaz& sic mazliwosciag korzystania z maszyn i sgtm, gwarantujcych
wiasciwg jakas¢ robot.

4. Transport

4.1 Og6lne wymagania

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takigtodkéw transportu, ktore nie
wptynagnie korzystnie na jakgé wykonywanych robot.

Liczba érodkow transportu powinna gwarantaiyarowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, OST, SST i wsaa|ch Ikyniera, w terminie
przewidzianym kontraktem.

4.2 Srodki transportu

Wykonawca przyspujacy do przebudowy i budowy wdzen elektroenergetycznych
powinien wykazywa sie mozliwoscia korzystania zérodkow transportu:

- zZuraw samochodowy

- samochdd skrzyniowy

- samochaod specjalny z platfogrnbalkonem

- przyczepa dtzycowa

- samochaod dostawczy.

Nasrodkach transportu przewone materiaty powinny liyzabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkammspartu wydanymi przez ich
wytworce.

5. Wykonanie robot

5.1 Wykopy pod stupy i fundamenty

Przed przysipieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma ok@ek
sprawdzenia zgoddoi rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowejzor
oceny warunkow gruntowych.

Metoda wykonywania wykopdw powinnadbgiobrana w zalaosci od ich
wymiarow, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu

Nalezy zwréck uwag:, aby nie byta naruszona struktura gruntu dna wykap
wykop byt zgodny z PN-68/B-06050.



5.2 Montaz stupow

Stup E-10,5/6 naley montowa w sposéb przewidziany przez producenta z
wykorzystaniem przewidzianych ptyt ustojowych.

Na trzonie stupa zainstalowarzewidziane wysgniki.

Stupyzelbetowe i strunobetonowe najemontowa na podtau wyrbwnanym w pozycji
poziomej. W zalenosci od warunkdw pracy i rodzaju, stupy w icheéa podziemnej
nalezy wyposay¢ w belki ustojowe. Patzenia stalowe elementéw ustéj owych powinny
by¢ chronione przed koragprzez malowanie lakierem asfaltowym spelggm
wymagania BN-78/6114-32.

Stawianie stupéw powinno odbywaie za pomog sprztu mechanicznego przestrzegaj
zasad okrdonych w ,Instrukcji bezpiecznej pracy w energetyd@dchytka osi stupa od
pionu po jego ustawieniu nie m®by wicksza nk 0,001 wysokéci stupa. Na stupach
nalecy zamontowa przewidziane haki i uchwyty oraz konstrukcje zZaorami.

5.3 Montaz przewodéw

5.3.1 Ogolne wymagania

Do montau przewodow izolowanych nate uzyé przecagnietej wsepnie linki

nylonowej opartej na rolkach moutavych zamocowanych do stupa w pabluchwytéow
przelotowych lub narmych. Na kaécu linki przymocowa opaicze do rozcagania
przewodow wizkowych. Przewod podczas roggania nie powinien dotykaziemi, ani
ocier& sie 0 zadne przeszkody. Po dagghieciu przewodu do stupa kiaowego nalgy

go zamontowa na stupie w uchwycie na state. /A@j nalery przystpi¢ do nacigu

przewodu. Nagig nalery dobra jak dla temperatury o 5°Casizej od panucej w czasie
montau. Przy montau przewodow izolowanych nadg bezwzgédnie przestrzegazasad
prawidtowego dokscenia uchwytow i zaciskéw z gipodarn w katalogu.

5.3.2 Odlegtdci przewoddw od powierzchni ziemi

Najmniejsze dopuszczalne odlegib pionowe przewoddw izolowanychgdacych pod
napkeciem, przy najwikszym zwisie normalnym na catej diusgo linii napowietrznej z
wyjatkiem przset krzyzujacych drogi 4dowe i wodne oraz obiekty, od powierzchni ziemi
powinny wynost 5m.

5.4 Montaz opraw cswietleniowych

Montaz opraw @wietleniowych na wysignikach naley wykonywa przy pomocy
samochodu specjalnego z platfarinz balkonem.

Kazda oprawe przed zamontowaniem nalepodhczy¢ do sieci i sprawdzijej dziatanie
(sprawdzenie Zaviecenia s} lampy).

Oprawy montowé po uprzednim waignieciu przewodow zasilagych do wysignikdw.
Od skrzynki bezpiecznikowej zainstalowanej na ldoi kazdej oprawy nalgy prowadzé
przewody miedziane o przekroju nie mniejszyrh ©b mnf. Przewody natey podhczyé
pod zaciski oprawy i tabliczki bezpiecznikowej. @py naley mocow& na
wysiegnikach w sposOb wskazany przez producenta oprawgowadzeniu do nich
przewodow zasilagych i ustawieniu ich w pof@nie pracy.

Oprawy powinny by mocowane w sposéb trwaty, aby nie zmienialy swpgtmzenia
pod wptywem warunkow atmosferycznych i parcia wiatta 11 i Ill strefy wiatrowej.

5.5 Uziemienie ochronne i ochrona przeciwprzegtiowa

Uziemienia ochronne natg wykonywa zgodnie z Rozposgzlzeniem Ministra Przemystu
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpEda urzdzenia
elektroenergetyczne w zakresie ochrony przecivigoriawe).



Ochrorg odgromowy stanows odgromniki, ktdre naley zamocowé zgodnie z instrukej
montaowa na stupachscisle okr&lonych w dokumentacji projektowej. Odgromniki
nalezy uziemt poprzez peajczenie ich z uziomem szpilkowym miedziowanym. Uziom
szpilkowy hczy¢ z odgromnikami za pomadednarki ocynkowanej uktadanej na stupie,
mocowanej za pomaadasmy stalowej. Bednatkmalowa& nalezy nazoéttozielone pasy o
szerokdéci 10cm. Bednark taczy¢ z uziomem szpilkowym za pomgpcuchwytu
skrecanego miedziowanego.

6. Kontrola jako $ci robot

6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Celem kontroli jest stwierdzenie gghiecia zatazonej jakéci wykonywanych .
Wykonawca ma obowrek wykonania petnego zakresu badaa budowie w celu
wskazania Iaynierowi zgodnéci dostarczonych materiatow i realizowanych robot z
dokumentagj projektows.

Materiaty posiadace atest producenta stwierdggj ich peta zgodnd¢ z warunkami
podanymi w specyfikacjach, mgyy¢ przez Irxyniera dopuszczone daycia bez bada
Przed przysipieniem do badania, Wykonawca powinien powiadolmtyniera o rodzaju
i terminie badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia &aipi wyniki bada do akceptacji
Inzyniera.

Wykonawca powiadamia pisemniezymiera o zakaczeniu kadej roboty zanikajcej,
ktdorg moze kontynuowa dopiero po stwierdzeniu przez zimiera i ewentualnie
przedstawiciela, odpowiedniego dla danego terenjorReEnergetycznego - zaionej
jakaosci.

6.2 Badania przed przysspieniem do robot

Przed przysipieniem do robot, Wykonawca powinien uzyskad producentow
zaswiadczenia o jakei lub atesty stosowanych materiatéw. Maanie Irzyniera, naley
dokon& testowania spetu posiadajcego maliwos¢ nastawienia mechanizmow
regulacyjnych. W wyniku badatestugcych naley przedstawd Inzynierowi swiadectwa
cechowania.

6.3 Badania w czasie wykonywania rob6t

6.3.1 Wykopy pod fundamenty

Sprawdzeniu podlega lokalizacja wykopdw, ich wymiaroraz ewentualne
zabezpieczeniecianek przed osypywaniem esiziemi. Wykopy powinny b§ tak
wykonane, aby zapewnione bytlo w nich ustawieniedéumentow lub ustojow, ktérych
lokalizacja i rzdne posadowienia byty zgodne z dokumentpopjektows.

6.3.2 Fundamenty i ustoje

Program bada powinien obejmowa sprawdzenie ksztattu i wymiarow, wydu
zewrgtrznego oraz wytrzymaioi. Parametry te powinny byzgodne z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej oraz wymagami&@N-80/B-03322 i PN-73/B-
06281.

Ponadto naley sprawdz¢ usytuowanie fundamentow w planie ¢dne posadowienia.
Po zasypaniu fundamentéw lub wykonaniu ustojéw nigch, naley sprawdzé stopier
zag:szczenia gruntu, ktory powinien wynésio najmniej 0,85 wg BN-72/8932-01.



6.3.3 Instalacja przeciwporaeniowa

Podczas wykonywania uzioméwstaowych naley wykona pomiar gébokasci utozenia
bednarki, stanu pgtzen spawanych, a po zasypaniu wykopu, sprawdzenienistop
zag:szczenia gruntu, ktory powinien egngé¢ co najmniej 0,85 wg BN-72/8932-01. Po
wykonaniu uziomow ochronnych naile wykona& pomiary ich rezystancji. Wardoi
pomierzonych rezystancji powinny ®dymniejsze lub co najmniej réwne watom
podanym w dokumentacji projektowe;j.

6.3.4 Zawieszenie przewodow

Podczas montai przewoddéw naley sprawdzé jakos¢ polgczen zamontowanych
konstrukcji stalowych i osperu oraz przeprowadgi kontrok wartgsci napezen
zawieszanych przewoddw. Napenia nie powinny przekraczaopuszczalnych wardoi
normalnych. Wartéci tych napezen dla poszczegolnych rodzajow przewoddéw i typodw
linii nalezy przyja¢ z Dokumentacji Projektowej. Po zamontowaniu oprsawdzt
spadki napi¢ zgodnie z dokumentacjprojektows. Po wybudowaniu linii naley
sprawdzé wysoka¢ zawieszonych przewoddw nad obiektami Etgycymi. Przewody
zawieszone powinny spetdiavarunki, zamieszczone w Dokumentacji ProjektowieN-
75/E-05100.

6.3.5 Sprawdzenie agtosci zyt

Sprawdzenie ggtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodwd faz naley wykona
przy wyciu przyrzadow o napciu nie przekraczagym 24 V. Wynik sprawdzenia nale
uzn& za dodatni, jeeli poszczegdlneyty nie map przerw oraz jéi poszczegolne fazy
na obu kacach linii § oznaczone identycznie.

6.3.6 Pomiar rezystancji izolacji

Pomiar naley wykona za pomog megaomomierza o nggiu nie mniejszym i 2,5 kV,
dokonujc odczytu po czasie niegnym do ustalenia simierzonej wartéci. Wynik
nalery uzn& za dodatni, jeeli rezystancja izolacji wynosi co najmniej:

- 20 MQ/km - linii wykonanych kablami elektroenergetyczriym izolacji z papieru
nasyconego, 0 hagiu znamionowym do 1 kV,

- 50 MQ/km - linii wykonanych kablami elektroenergetyczriym izolacji z papieru
nasyconego, 0O nagiu znamionowym wyszym ni 1 kV oraz kablami
elektroenergetycznymi o izolacji z tworzyw sztucziny

-0,75 dopuszczalnej wakim rezystancji izolacji kabli wykonanych wg PN-7698300
[6].

6.3.7 Préba napéciowa izolacji

Prébie napiciowej izolacji podlegaj wszystkie linie kablowe. Dopuszcza ¢ si
niewykonywanie proby naggiowej izolacji linii wykonanych kablami o nagmiu
znamionowym do 1 kV. Pr@mapkciows nalery wykona pradem statym.

Wynik proby napgciowej izolacji naley uzna za dodatni, jeeli:

- izolacja kadej zyty wytrzyma przez 20 min. bez przeskoku, przebicisez objawéw
przebicia czsciowego, nagicie probiercze o wargoi rownej 0,75 napicia probierczego
kabla wg PN-76/E-90250 [4] i PN-76/E-90300,

- wartas¢ pradu uptywu dla poszczegolnyctyt nie przekroczy 300 pA/km i nie wzrasta
w czasie ostatnich 4 min. badania; w liniach o d#sg nie przekraczagej 300 m
dopuszcza siwartas¢ pradu uptywu 100 pA.



6.4 Badania po wykonaniu robot

W przypadku zadawalggych wynikow pomiarow i badawykonanych przed i w czasie
wykonywania robdét, na wniosek Wykonawcy, zynier maze wyrazté zgod na
niewykonywanie badapo wykonaniu robot.

/. Obmiar robét

Obmiaru rob6t dokoranalezy w oparciu o dokumentagjprojektows i ewentualnie
dodatkowe ustalenia, wynikle w czasie budowy, at@epne przez lhyniera. Jednostk
obmiarowy dla elektroenergetycznej kablowej lindvaietleniowej jest kilometr.

8. Odbior robét

Przy przekazywaniu linii napowietrznej i kablowejo deksploatacji, Wykonawca
zobowhzany jest dostarczyZamawiagcemu nasipujace dokumenty:

- projektowy dokumentagj powykonawca,

- geodezyjn dokumentag powykonawcsi,

- protokoty z dokonanych pomiaréw,

- protokoty odbioru robot zanikaggych,

- ewentualp ocerg robo6t wydag przez Rejon Energetyczny.

9. Podstawa ptatnéci

Ptatng¢ za km linii naley przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgrjakosci uzytych
materiatdw i wykonanych robét na podstawie wynikgowmiarow i bada kontrolnych.
Cena jednostkowa wykonanych robot obejmuije:

- roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robat,

- przygotowanie, dostarczenie i wbudowanie maté@nat

- odfgczenie i demontakolidujgcego odcinka lini,

- podhczenie linii lub stacji do sieci, zgodnie z dokurtap projektows,

- wykonanie inwentaryzacji lokalizacji stupéw nagetwznych linii.

10. Przepisy zwazane
10.1 Normy

1. PN-88/E-08501 Urmdzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpiecstera.

2. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagawiaakresie wykonywania i
badania przy odbiorze.

3. PN-77/B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. \dgania i badania.

4. BN-78/6114-32 Lakier asfaltowy przeciwrdzewny alchrony biernej szybkoschey
czarny.

5. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizazyjnie kablowe. Projektowanie i
budowa.

6. PN-74/E-06401 Elektroenergetyczne linie kablow@sprzt do kabli o nagiciu
znamionowym do 60 kV. Ogdlne wymagania i badania.

7. PN-76/E-90301 Kable elektroenergetyczne o izolad¢worzyw termoplastycznych i
powtoce polwinitowej na nagtie znamionowe 0,6/1 kV.

8. BN-68/6353-03 Folia kalendrowana technicznalastgcznionego polichlorku winylu.
9. BN-73/3725-16 Znakowanie kabli, przewodoéayih (analogia).

10. BN-74/3233-17 Stupki oznaczeniowe i 0znaczenipamiarowe.
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10.2 Inne dokumenty

11. Przepisy budowy ugdzen elektrycznych. PBUE wyd. 1980 r.

12. Rozporzdzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiat@udowlanych w
sprawie bezpiechstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budomda
montaowych i rozbiorkowych. Dz. U. Nr 13 z dnia 10.04729.

13. Rozporzdzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990 r. wasje warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiatlairzadzenia elektroenergetyczne w zakresie
ochrony przeciwpotgeniowej. Dz. U. Nr 81 z dnia 26.11.1990 r.

14. Zaradzenie nr 29 Ministra Gornictwa i Energetyki z daialipca 1974 r. w sprawie
doboru przewodow i kabli elektroenergetycznych Hoigzen pradem elektrycznym.
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Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania i ontiou robot

Lp. Opis materiatu J.m. llos¢
Stupy éwietleniowe

1 |Stup E-10,5/6 szt. 1
2 |Uchwyt do wysggnika cgwietleniowego WO-4 szt 1
3 Wysiegnik cswietleniowy 2-ramienny 100x2x1004k90°) szt 1
4 |Plyta ustojowa U-85 kpl 1

5 |Belka ustojowa B-60 kpl 2

6 |Obejma ustoju OU-1/E kpl 3

7 |Oprawa Philips SGS252 1xSON-T 100W szt 2
8 [Zrodio swiatta SON-T 100W szt 2
9 |Oprawka bezpiecznikowa BZO-03 szt

10 |Wkiadka topikowa BiWTs-6A szt 1
11 |Przewdd YDYo 3x2,5mnT (do zasilania opraw) m 3
12 |AsXSn2x25mm m 32
13 |Hak wieszakowy SOT29 nastae¢ stalowg szt 2
14 |Uchwyt odcggowy SO117.225S -2x25 mm2 szt 2
15 [Tasma stalowa COT37 m 12
16 (Ogranicznik przegic ASA500/5/B-O/F2K szt 1
17 |Roztwor do gruntowania Abizol kg 2

Uziemienie
18 |Bednarka FeZn 25x4 m 20
Uziom pionowy pomiedziowany kuty Galmar z tualej
19 szt. 12

uszczelnigjco-wzmacnigjca 17,2mm, 1,5m
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[ll.  Uwagi koncowe

Materiaty zastosowane w projekcje dobrano przykiemloDopuszcza gizastosowanie
materiatbw innych producentow pod warunkiem speliaiaprzezé identycznych
wymaga technicznych jak ospgk przyktadowo dobrany.
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