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Szczegotowe Specyfikacje Techniczne D. M.00.00.00

D.M.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1.  WSTEP

1.1 Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Techniczpe

Szczego6towa Specyfikacja Techniczna D.M.00.00.00ymagania Ogolne” odnosi gido
wymaga wspolnych dla poszczegdlnych wymagseechnicznych dotyezych wykonania
i odbioru robot, ktére zostanwykonane w ramach budowy drog i kanalizacji desaeg w
miejscowdci Z6ttki gmina Choroszcz.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowgaleo dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyemionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Wymagania ogolne natg rozumie i stosowé& w powigzaniu z poniszymi Szczegoétowymi
Specyfikacjami Technicznymi.

1.4 Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poiej okrelenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa obiekt budowlany, nie dolacy budynkiem, stanowty calaé
techniczno-uaytkowa (droge) albo jego czé¢ stanowiaca odebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet)

1.4.2. Droga- wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchugabtoju pojazdow oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi gdzeniami technicznymi zwtanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Dziennik budowy opatrzony piecgia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, shaacy do notowania wydaraezaistniatych w czasie wykonywania zadania budow-
lanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw robptzekazywania polede i innej
korespondenciji technicznej pogdey Inspektorem Nadzoru, Wykonawicprojektantem.

1.4.4. Jezdnia czs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.5. Inspektor Nadzoru osoba wyznaczona przez Inwestora, upmigna do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.6. Korona drogi- jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamisgmai awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

1.4.7. Konstrukcja nawierzchni- ukfad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
pofaczenia.

1.4.8. Korpus drogowy nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi

i skarpami rowow.

1.4.9. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celwzahia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.10 Kosztorys ofertowywyceniony kosztorydepy.

1.4.11 Kosztorysslepy — wykaz robot z podaniem ich $ld (przedmiar) w kolejngi
technologicznej ich wykonania.

1.4.12. Kstga obmiarow- akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszytzimperowanymi
stronami staacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robo6t w formie
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wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zaiznikdw. Wpisy w ksidze obmiaréw podlega;
potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakoephe przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadgprob zwhzanych z ocen
jakosci materiatéw oraz robot.

1.4.14. Materialy - wszelkie tworzywa nieziolhe do wykonania rob6t, zgodne
z Dokumentagj Projektows i Szczegotowymi Specyfikacjami Technicznymi, zagikowane
przez Inspektora Nadzoru.

1.4.15. Nawierzchnia warstwa lub zespdt warstw ghcych do przejmowania i rozktadania
obciazen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniajych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana béminio
oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wgzgca - warstwa znajdara s¢ migdzy warstwy scieralm a podbudow,
zapewniajca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawczawarstwa stgaca do wyréwnania nieréwioi podbudowy
lub profilu istniepcej nawierzchni.

d) Podbudowa dolna czs¢ nawierzchni stiaca do przenoszenia ohgen od ruchu
na podtge. Podbudowa nie sklada si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocni-
czej.

e) Podbudowa zasadnicza gorna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w
konstrukcji nawierzchni. Mie ona sktadasic z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji
nasnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przedtaiziem wody, mrozu i przenikaniem
czastek poditaa. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odsiczapaca lub odcinajgca.

1.4.16. Niweleta- wysokd@ciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgodfio- zgodné¢ wykonywanych robo6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@di przedziat tolerancji nie zostat olsteny - z przecgitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdéddawvlanych.

1.4.18. Pas drogowy wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewéw. Besgowy mae rownie: obejmowa
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyagizn chrongcych ludzi isrodowisko
przed ucizliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.19. Podiée - grunt rodzimy lub nasypowy, 4gcy pod nawierzchai do gkbokdsci
przemarzania.

1.4.20. Polecenie Inspektora Nadzoruwszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, doty@z sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.21. Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczngddza autorem Dokumentacji
Projektowej.

1.4.22. Przedgwziecie budowlane- kompleksowa realizacja howego ja#enia drogowego
lub catkowita modernizacja (zmiana parametrow geoyoenych trasy w planie i przekroju
podtuznym) istniepcego padczenia.

1.4.23. Przetargowa Dokumentacja Projektowaczs¢ Dokumentacji Projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robat.
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1.4.24. Przepust- obiekty wybudowane w formie zamktej obudowy konstrukcyjnej,
stuzace do przeptywu matych ciekdw wodnych pod nasypkarpusu drogowego lub dla
ruchu kotowego, pieszego.

1.4.24. Rysunki — cz$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterysty& i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét.

1.4.25. Zadanie budowlaneczs¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoyda odebng catasé
konstrukcyjra lub technologicza, zdolm do samodzielnego spetnienia przewidywanych
funkcji techniczno-aytkowych. Zadanie ma polegéd na wykonywaniu robét zwkanych z
budows, modernizagj, utrzymaniem oraz ochrarudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodido
z Dokumentagj Projektova, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przekawykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodai@i prawnymi

i administracyjnymi, lokalizagji wspétrzdne reperéw, wspotegine punktow gtéwnych oraz
wszelkie dane niezidne do ich zidentyfikowania w terenie, dziennik bwgt oraz dwa
egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa kompgSy.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzia$doza ochron przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru kmowego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasog.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa ¢lizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne
z wykazem podanym w szczegétowych warunkach umowy.

1.5.3. Zgodng&¢ robot z Dokumentag Projektowg | SST

Dokumentacja Projektowa, Szczegotowe Specyfikacjechficzne oraz dodatkowe
dokumenty przekazane przez Inspektora Nadzoru Wakoyn stanowg czg$¢ umowy

a wymagania wyszczegolnione w ¢byg jednym z nich sobowhzujace dla Wykonawcy tak,
jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieaosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw ohpwe kolejndé
ich waznosci wymieniona w “ Ogolnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mze wykorzystywa bieddw lub opuszczew dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadaminspektora Nadzoru, ktory dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbinosci opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkdw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabalzgodne z DokumentacpProjektove

i SST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe, od
ktorych dopuszczalneasodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy
materialdbw i elementdw budowli muszdy¢ jednorodne i wykazywa bliska zgodnd¢

z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mqgzekraczé& dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z DokumentadProjektova
lub SST, i wplynie to na niezadowaleq jakas¢ elementu budowli, to takie materiatygda
niezwtocznie zagpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy
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1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowkany do utrzymania ruchu publicznego na terenieydw sposéb
okreslony w n/n SST, w okresie trwania realizacji kokttaaz do zakaczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawi InspektoroWadzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zadzapcym ruchem
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robabkresie trwania budowy. W zaileosci od
potrzeb i posfpu robd6t projekt organizacji ruchu powinien ¢bhyktualizowany przez
Wykonawe na bieaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy,nstaiuje i kdzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyswiatla ostrzegawcze,
sygnalty itp., zapewniag w ten sposob bezpiedstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzier i w nocy tych zapo6r i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 inne uwdzenia zabezpieczaie lxda akceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca powinien obwig publicznie przed ich
rozpoczciem w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru gmazz umieszczenie, w
miejscach i iléciach okrélonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informaggjm ktorych
tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Taltifsmacyjne kda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje &ize jest
wlaczony w cen umowns.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania roboét

Wykonawca ma obowrzek zné i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcabzie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniecsilo przepisow i
norm dotyczcych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradze unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub whasrioi spotecznej i innych, a wynikgjych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢zstvie jego sposobu dziatania.
Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopévdgalojazdowych,

2) srodki ostr@nosci | zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw 1 ciekdw wodnyclylami lub substancjami
toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwgarowa

Wykonawca hkdzie przestrzedgaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca hdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpgarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnyeh, pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pajzd
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Materiaty tatwopalne &da skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przemisa
i zabezpieczone przed dgsém osbb trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpogarem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez persafgkonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.
Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oggéniu
wigkszym od dopuszczalnego, okmnego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robot bda miaty aprobag techniczia, wydary przez
uprawniory jednostlk, jednoznacznie okékjace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatéw narodowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpligiczeniu robét ich
szkodliwa¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. zé8 wymagaj tego odpowiednie przepisy
Zamawiajcy powinien otrzymé zgod: na wycie tych materialtdw od wigiwych organow
administracji pastwowe.

Jezeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie TS a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagtenie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.5.8. Ochrona wiasnsti publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrtonnstalacji na powierzchni ziemi i za wgdzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadgaoych
wiascicielami  tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiapcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xapewtasciwe oznaczenie

i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacmdzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowzany jest umigic w swoim harmonogramie rezegwczasow dla
wszelkiego rodzaju robot, ktore mapy¢ wykonane w zakresie przedenia instalacji

I urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadéninspektora Nadzoru i wiadze
lokalne o zamiarze rozpogza robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalé¢yikonawca bezzwitocznie powiadomi
Inspektora Nadzoru i zainteresowane wiadze otglzib z nimi wspotpracowat dostarcza]
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw

Wykonawca kdzie odpowiadéa za wszelkie spowodowane przez jego dziatania ukzkua
instalacji na powierzchni ziemi i wdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostar-
czonych mu przez Zamawi@gego.

1.5.9. Ograniczenie obgien osi pojazdow

Wykonaweca kdzie stosowasic do ustawowych ogranicaebcihzenia na é przy transporcie
materialdbw i wyposzenia na i z terenu robo6t. Uzyska on wszelkie ngdnb zezwolenia od
wiladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkdow $posob cigty bedzie o kadym
takim przewozie powiadamiat Inspektora NadzoruaPdy i tadunki powoddge nadmierne
obcihzenie osiowe nie dmla dopuszczone naswiezo ukaiczony fragment budowy
i Wykonawca kdzie odpowiedzialny za naprawwszelkich robét w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora bladz
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1.5.10. Bezpieczstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcacgdhie przestrzega przepiséw dotycxych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegOlnéci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowiaz nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalizie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgie, socjalne oraz
sprzt i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieadm#wa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymafakreslonych powyej nie
podlegay odrgbnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materiaty i wdzenia
uzywane do robot od daty rozpecza do zakaczenia robot (do wydania potwierdzenia
zakaczenia przez Inspektora Nadzoru).

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymaowimo
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowgdjublementy byly w zadowakgym
stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostabecr

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenie Inspektora
Nadzoru powinien rozpogz roboty utrzymaniowe nie paéiej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie gdo prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktorg w8 jakikolwiek sposéb zwizane

z robotami i kdzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tymaw, przepiséw

i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca kdzie przestrzegapraw patentowych i dglzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odngnie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposob gty bedzie informow& Inspektora Nadzoru o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwolg i inne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.  Zrbdia uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgkstaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi sbéaeg informacje dotycge propono-
wanegozrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyohteriatéw i odpowiednie
swiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prirespektora Nadzoru.
Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegobdita nie oznacza automatyczniee wszelkie
materiaty z danegerodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty
uzyskane z dopuszczonegoodia w sposéb aglty spetniaj wymagania Szczegoétowych
Specyfikacji Technicznych w czasie pgsi robot.
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2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwioled wigcicieli i odnagnych wiadz na

pozyskanie materiatow z jakichkolwiegkodet miejscowych wiczapc w to zrédta wskazane

przez Zamawiacego i jest zobowgrzany dostarcay Inspektorowi Nadzoru wymagane
dokumenty przed rozpoeziem eksploatacijirodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacjzawieragca raporty z bada terenowych
i laboratoryjnych oraz proponowanprzez siebie meted wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagailosciowych i jakagciowych
materiatow z jakiegokolwiekrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwazane z dostarczeniem materiatdw do robét.

Humus i nadkfad czasowo zt§ z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskaniaskia

i zwiru beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce Kulgywacji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykoptavterenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowvegldowykorzystane do robét lub odwiezione na
odklad odpowiednio do wymagiaumowy lub wskaza Inspektora Nadzoru. Z wytkiem
uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora NadzWykonawca nie &dzie prowadz
zadnych wykopow w olbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszoéh@gne w
dokumentach umowy.

Eksploatacja zrédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwdrnie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoruelu ¢
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamrobii
materiatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $eiavosci. Wynik tych kontroli
bedzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatow pod wzegllem jakdgci.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzorwedzie przeprowadzat inspekcjwytworni beda
zachowane nagbujace warunki:

a) Inspektor Nadzoru c¢dzie miat zapewnion wspoiprag i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdbw w czasie przeprowadzaniaekgp

b) Inspektor Nadzorugdlzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych@zi wytworni,
gdzie odbywa siprodukcja materiatow przeznaczonych do realizatiowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy, hdz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzogfli hspektor
Nadzoru zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdbw do innych robét,zrie dla ktérych
zostaly zakupione, to koszt tych materialtdbw zostgmizewartéciowany przez Inspektora
Nadzoru.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktorym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, iczsk z jego nieprzygciem i niezaptaceniem.
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2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane nadyerdo czasu gdy doa one
potrzebne do roboét, byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty swojakasé
i wkasciwos¢ do robot i byty dosipne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowaniadh zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru Ilub poza terenbomdowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagc

2.6. Wariantowe stosowanie materialéw

Jeli Dokumentacja Projektowa lub SST przewigdumozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawowiadomi Inspektora Nadzoru o
swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przesyaiem materiatu, albo w okresie dkrym,
jesli bedzie to wymagane dla batlgprowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materialu nie zmoby pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora
Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét. Spek uzywany do robét powinien
by¢ zgodny z ofest Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie og)i robot, zaakceptowanym przez
Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustale takich dokumentach spitzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru

Liczba i wydajné¢ sprztu powinna gwarantowagprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, SST i wskazahidospektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umow

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6ét ma By
utrzymywany w dobrym stanie i gotowa do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyazymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie do&ntow potwierdzagych
dopuszczenie spgi do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub SST przewidojozliwos$¢ wariantowego gycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomipkidora Nadzoru o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akcepta@rzed uyciem sprztu. Wybrany spra, po
akceptacji Inspektora Nadzoru, nie ey pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
umowy, zostamprzez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i m@uakszczone do robot.

4, TRANSPORT

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na 6 przy transporcie
materiatow/sprgtu na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie négirte zezwolenia od wiadz co
do przewozu nietypowych tadunkow i w sposobgty bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiélodkéw transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkxiwosci przewaonych
materiatow.
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Liczba srodkéw transportu dmlzie zapewni@ prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, SST i wskazamiadnspektora Nadzoru,

w terminie przewidzianym umaw

Srodki transportu nie odpowiadage warunkom dopuszczalnych ofein na osie mog by¢
uzyte przez Wykonawg pod warunkiem przywrdocenia do stanu pierwotneggtkowanych
drég publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hkdzie usuwé na biegaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigiidnie z umow, oraz za jak&
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robdt, zh izgodné¢ z Dokumentag)
Projektova, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji rota@z poleceniami Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiaramiz¢gdnymi okr&lonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi nénpe przez Inspektora Nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek lidu spowodowanego przez Wykonawav wytyczeniu

i wyznaczaniu robot zostanjesli wymaga tego ledzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez
Wykonawe na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robo6t lub wyznaczenia wysokprzez Inspektora Nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialkm za ich doktadn<g.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatdbw i elementéw
robét kzda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, Uboéntacji Projektowej i
w SST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyagpektor Nadzoru
uwzgkdni wyniki bad& materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wygtijace przy produkcji i
przy badaniach materiatow, doiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne
czynniki wptywapce na rozwzamn kwestk.

Polecenia Inspektora Nadzorwdhs wykonywane nie pfniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawgod gr@ba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowihzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspakto
Nadzoru programu zapewnienia jakp w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania robo6t, mdiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaratelj
wykonanie rob6t zgodnie z Dokumentadfrojektows, SST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.
Program zapewnienia jakm bedzie zawieré:
a) czs$¢ 0golm opisupca:

- organizagj wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaewbot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- bhp,
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- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgogowanie praktyczne,
- wykaz osOb odpowiedzialnych za jdkd terminowa@¢ wykonania poszczegoélnych
elementow robot,
- system (spos6b i procedlr proponowanej kontroli i sterowania jakm
wykonywanych robét,
- wyposaenie w sprzgt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zapaiedlecé prowadzenie badd,
- spos6b oraz foremgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizmow stegaych a take wychaganych wnioskoéw i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany 8padorne przekazywania tych
informacji Inspektorowi Nadzoru;

b) cz$¢ szczegdtow opisupca dla kazdego asortymentu robat:
- wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgimozn
oraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilg¢ srodkdéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
- spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przeafauich wiasciwosci w czasie
transportu,
- sposob i procedarpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie wdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolraleimentow robdt,
- spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby

osiagna¢ zatazong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jakédci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie
i wszystkie urzdzenia niezbdne do pobierania probek i badaaterialéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor 2¢ad mae zaadat od Wykonawcy

przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowaniaze poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca hdzie przeprowadzapomiary i badania materialéw oraz robot zstatliwoscia
zapewniagjca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w Dokumentacji Projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach

i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one takneslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapeéwviykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzéwiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia

I sprzt badawczy posiadawazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowia-
dajp wymaganiom norm oké&jacych procedury bada

Inspektor Nadzoru dalzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze laboratoryjnych,
w celu ich inspekciji.

Inspektor Nadzoru dalzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczychieleniedociagniccia te leda tak powane, ze mog
wptyna¢ ujemnie na wyniki badg Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzynigaie do robot
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badanych materiatéw i dopei je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostarusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakdych
materiatow.
Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem adaaterialtdbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kzda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzige wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Inspektor Nadzorudalzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawedzwe przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatéw, ktore budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostan
przez Wykonawe usungte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatich bada
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenidaetsk; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiggy.

Pojemniki do pobierania probelkedy dostarczone przez Wykonagvc zatwierdzone przez
Inspektora Nadzoru. Probki dostarczone przez Wykeoaalo bada wykonywanych przez
Inspektora Nadzorugla odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaéwepy przez
Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary ¢la przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosow@ mazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeept® przez Inspektora

Nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub basdlaWykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badarfa wykonaniu pomiaru lub badania,

Wykonawca przedstawi naspnie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywalnspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami aaghk
najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaim.
Wyniki bada (kopie) keda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzesutug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawnionystjedo
dokonywania kontroli, pobierania probek i badaniatenatow uzrédia ich wytwarzania,
i zapewniona mudalzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wakey i producenta
materiatow.

Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systekontroli rob6t prowadzonego przez
Wykonawe, bedzie ocenia zgodnd¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstawie
wynikéw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor Nadzoru ni® pobieréa probki materiatdbw i prowadégi badania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. deli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as
niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykongwidb zleci niezalenemu laboratorium
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych Ihaddbo oprze si wytacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodoo materiatow i robot z DokumentacProjektova i SST. W
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takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dtdabwych badé i pobierania prébek
poniesione zostarprzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru mie dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiedmwa, wykazujcy ze zapewniono zgodté z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngzi z:

- Polsks Normg lub

- aprobag techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPalskiej Normy,
jezeli nie @ objcte certyfikacy okreslona w pkt 1.

i ktore spetniag wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumengyws/magane przez SST, ida partia
dostarczona do robotktizie posiadate dokumenty, ok&bajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe musgposiadéa w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeda
dostarczone przez Wykonagvinspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaidaych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnysowdazujacym Zamawigcego

i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy kdinca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialfto za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowhzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowygdda dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robot,
stanu bezpiechstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiaka oraz stanowiska sfoiowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwatechniky, w poradku chronologicznym, bezpeednio jeden
pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgebtda oznaczone kolejnym
numerem zalcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoIngi:
- dat; przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dat; przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programwewagenia jakéci i harmonogramow
robot,

- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczeg6lnych elementéw robat,

- przebieg robét, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyegyrzerw w
robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

- daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow robot zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych
i ostatecznych odbiorow robot,
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- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robo6t podlegggh

ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym wazkui z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisev Dokumentacji
Projektowej,

- dane dotycgre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przea trakcie
wykonywania robaét,

- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

- dane dotycgce jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych bada
Z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli d@oiem osoby badgjej,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy paowitby¢
przediazone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowanga si

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika otmyd Wykonawca podpisuje
Z zaznaczeniem ich przgjia lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obliguje Indpea Nadzoru do ustosunkowania.si
Projektant nie jest jednak steprumowy i nie ma uprawnfe do wydawania polede
Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie faktycznego pest kazdego
z elementéw robo6t. Obmiary wykonanych robot przedza st w sposéb agly
w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.

3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodn&i materiatow,
orzeczenia o jakmi materiatdw, recepty robocze i kontrolne wynikadar Wykonawcy
i Zamawiaacego powinny b§ gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemwa
jakosci. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robo6t. Winny léyudostpnione na
kazdezyczenie Inspektora Nadzoru.

4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) naptijace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizaczadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy d&da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowodujegoje natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowygla zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z Dokatacy
Projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaiéniu Inspektora Nadzoru
0 zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaaunajmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lzda wpisane do rejestru obmiardw .

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wglepym kosztorysie
lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy oswinzku ukaiczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostarpoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru narpe.

Obmiar gotowych robétdazie przeprowadzony z ¢xtascia wymagar do celu miesicznej
ptatnaici na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawei Inspektora Nadzoru.

7.2 Zasady okrglania ilosci robo6t i materiatow

Dlugosci i odlegtaci pomidzy wyszczegollnionymi punktami skrajnymgda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe).

Jeli Szczegotowe Specyfikacje Techniczne $glave dla danych robot nie wymagaiego
inaczej, objtosci beda wyliczone w nf jako diug@é pomnaona przezredni przekrdj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo,cda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami Szczegotowych Specyfikacji Techniciny

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy
Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robatdab

zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia | sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiada wazne swiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie uradzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aglizenia wagowe odpowiadage odnénym
wymaganiom Szczegbétowych Specyfikacji Techniczngdzie utrzymywad to wyposaenie
zapewniggc w sposob agly zachowanie doktadsoi wg norm zatwierdzonych przez
Inspektora Nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robat,
a take w przypadku wygspowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robé6t zanikagych przeprowadzaeiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzeaegirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obticzeleda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaMwrazie braku miejsca szkice mpigy¢
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dofaczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redljizulegra zakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdaviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagoinego pospu robot.
Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru.

Odbior kedzie przeprowadzony niezwitocznie, niezpi@j jednak nt w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomai@ntym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jaka¢ i ilo$¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstaelaimentéw
zawierajcych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z DokumentadProjektovs, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakasci wykonanych cgéci robot.
Odbioru czsciowego robot dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét.
Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny robo6t
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzecatpgo wykonania robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartcsci.

Catkowite zakaéczenie rob6t oraz gotowe® do odbioru ostatecznegaedzie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powia@oiem na pimie

o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w warunkach umowy, liczod dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Zelzenia robot i przycia dokumentdw, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaazomez Zamawiagego w obecrii
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiecaj roboty dokona ich oceny jakamowej
na podstawie przedtonych dokumentow, wynikow badla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania robét z Dokumentadprojektova i SST.
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W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozrazsrealizacy ustalé przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robét uzupetnigych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pegoavych lub robot uzupetniagych

w warstwie scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czys&oo

i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisie jakag¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej mektacy Projektow i SST

z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu
I bezpieczastwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszom wartasé
wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaggo robdt jest protokot odbioru
ostatecznego robét spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolapany przygotowanasgpujace dokumenty:

1. Dokumentag Projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgvyesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy.

2. Szczego6towe Specyfikacje Techniczne (podstawawealokumentdw umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne).

3. recepty i ustalenia technologiczne.

4. dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty)

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z SST i ew.
PZJ.

6. deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodn&ci wbudowanych materiatow zgodnie z SST
i ew. PZJ.

7. opink technologicza sporadzor na podstawie wszystkich wynikow badapomiaréw
zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodr&S i PZJ.

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towsrzcych (np. na przekenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych robot widcicielom uradzen.

9. geodezyjainwentaryzagj powykonawcz roboét i sieci uzbrojenia terenu.
10. kope mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejeintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaimi z Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetmage kxda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawi@ggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydiora@wihzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyctalw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,Odbidateszny robot”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanawna jednostk
obmiarowy ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadstave ptatncci jest wartéé (kwota)
podana przez Wykonawaev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosdowej ledzie uwzgédniaé wszystkie
czynnaci, wymagania i badania skiadeg¢ st na jej wykonanie, oki&one dla tej roboty w
Szczegotowej Specyfikaciji Technicznej i w DokumejitBrojektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@tip obejmowa:

- robocizre bezpdredni wraz z towarzyscymi kosztami

- wartag¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy.

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgeymi kosztami

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

- podatki obliczane zgodnie z obaaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogo6lne SST D.00.0M0

Koszt dostosowania gido wymaga warunkow umowy i wymaga ogolnych zawartych
w SzczegoOtowej Specyfikacji Technicznej D.00.00cb@jmuje wszystkie warunki okdlene
w w/w dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosaiery

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizagghu obejmuije:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem bladZ odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowyaz z dostarczeniem kopii projektu
Inspektorowi Nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmiangodnié wynikajacych z posipu
robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania $wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,

(c) optaty/dzietawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chikav, kraneznikow, barier, oznakowa
i drenau,

(f) tymczasowa przebudowa ydzer obcych,

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizasghu obejmuije:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugstiaitymczasowych oznakowagionowych,
poziomych, barier $wiatet

(b) utrzymanie ptynnei ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
(a) usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlaneD&r 89, poz. 414).

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2@01 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. N, poz. 60 z piejszymi
zmianami).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubjz (Dz. U. Nr 14, poz. 60
z p&niejszymi zmianami).
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D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji TechniczngST)

Przedmiotem niniejszej Szczego6towej Specyfikacjichirécznej § wymagania dotyexe
wykonania i odbioru Robét zazanych z wykonaniem odtworzenia osi trasy i punktow
wysokaciowych oraz pomiardw powykonawczych w ramach budaivég i kanalizacji
deszczowej w miejscowoi Z6ttki gmina Choroszcz.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowgako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t wyenionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n SzczegoOtowe] Specyfikadgichinicznej obejmuaj odtworzenie
w terenie przebiegu trasy i punktow wységiowych oraz wykonanie inwentaryzacji
powykonawczej.

1.4. Okre&lenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdwne trasypunkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazopocatkowy
i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Mapa zasadnicza wielkoskalowe opracowanie kartograficzne, zawjige aktualne
informacje o przestrzennym rozmieszczeniu obiektégblnogeograficznych oraz
elementdw ewidencji i budynkow, a taksieci uzbrojenia terenu.

Pozostate oki&enia & zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w SST D.M.00.00.00 “Wymagaagblne”.

1.5. Ogoblne wymagania dotycgre Robdt

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakevykonanych Robot oraz za ich zgodéo
z Dokumentagj Projektova, SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2.  MATERIALY

Materiatami stosowanymi do odtworzenia osi trasypunktow wysokéciowych oraz
wykonania pomiarow powykonawczyclt s

- stupki betonowe,

- pale i paliki drewniane,

- rurki i bolce metalowe,

- piytki betonowe z krzxem, rurki drenarskie - jako znaki podziemne,

- repery metalowe - jako znaki wysakimowe,

- materiaty do prac obliczeniowych i kartografigzh,

badz inne materiaty akceptowane przez Inspektora Nadzor

Do utrwalenia punktow gtownych trasy nafestosowa bolce metalowe. Pale drewniane
umieszczone wasiedztwie punktdow zatamania trasy w czasie ichilizabji powinny mie
srednice 0,15+0,20 m i dtugé 1,5+1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktow eagl
stosowa paliki drewniane o diugai okoto 0,30 m &rednicy 0,05+0,08 m.
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3. SPRZET
3.1. Wymagania ogolne dotycgce sprztu
Wymagania ogoélne dotygee sprztu podano w SST D.M.00.00.00.

3.2. Sprzt do odtworzenia trasy i punktow wysokdciowych oraz pomiarow
powykonawczych

Do odtworzenia trasy i punktéw wysadlaowych oraz wykonania inwentaryzacji
powykonawczej naley stosowda odpowiedni sprg geodezyjny:
- teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

tyczki,

- aty,

- taémy stalowe,

lub inny sprzt akceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Do prac obliczeniowo-kameralnych nafestosowa sprzt komputerowy.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktow wyseckmwvych oraz pomiarow

powykonawczych powinien gwarantofvaizyskanie wymaganej doktadiwdp przy pracach
pomiarowych, jak i przy opracowaniach kartografigzm

4.  TRANSPORT

Nie wystpuje.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotycgce Robot

Ogodlne wymagania dotygeze Robo6t podano w SST D.M.00.00.00.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane zgodnie z oboyzujacymi instrukcjami GUGIK
[1+9] .

Inspektor Nadzoru dostarczy Wykonawcy wspgdrze punktéw gtownych osi trasy oraz
wszelkie inne dane, nieztbne do zidentyfikowania tych punktow w terenie.

W oparciu o DokumentagjProjektows Wykonawca powinien przeprowadzobliczenia i
pomiary geodezyjne nieztine do szczegotowego wytyczenia Robot.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&bone w Dokumentacji Projektowej s
zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne
terenu istotnie rinia sie od rzdnych okrélonych w Dokumentacji Projektowej to powinien
powiadomé o tym Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkpgsrednie osi trasy musgzbyé
zaopatrzone w oznaczenia odegace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznatzsowinny by zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznafize
w czasie trwania Robot.

Pomiary powykonawcze zrealizowanego obiektu powibgg poprzedzone uzyskaniem z
osrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzndpimacji o rodzaju, potgeniu i stanie
punktéw osnowy geodezyjnej (poziomej i wysékiowej) oraz o mapie zasadniczej i
ewidencji gruntow.

22



Szczegotowe Specyfikacje Techniczne D.01.01.01

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnych asasy i punktow wysokaosciowych

Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi tiapynktéw wysokéciowych (repery
robocze) nalgy przeprowadzi poprzez wykonanie pomiarOw w oparciu 0 materiaty
dostarczone przez Inspektora Nadzoru.

Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne punktéw gtowngshtrasy w stosunku do podanych
przez Inspektora Nadzoru wsp@dnych tych punktéw nie powinny przekraéz& cm.
Rzedne reperow roboczych nalesprawdzé z dokladnécia do 0,5 cm, stosa¢ niwelacg
podwoOjm w nawhzaniu do reperow patwowych.

5.3.  Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o DokumentagjProjektows oraz dane
geodezyjne przekazane przez Inspektora Nadzory, wykorzystaniu osnowy geodezyjnej
okreslonej w Dokumentacji Projektowe;j.

Os$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachsrpdnich w
odlegtaici zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayydscz nie rzadziej gico
50 m.

Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne wytyczonej oasyt w stosunku do Dokumentacji
Projektowej nie mogby¢ wicksze nk 3 cm.

Rzedne punktow osi naky wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do gadnych
okreslonych w Dokumentacji Projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie natauzy¢ odpowiednich pali drewnianych, rur metalowych

i bolcéw stalowych. Usurcie ich z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowgczgdy

Wykonawca Robot zagti je odpowiednimi znakami po obu stronach osi, asaczonymi

poza granig Robat.

5.4. Sprawdzenie przekrojow poprzecznych

Sprawdzenie rgdnych wysokéciowych istniejcego terenu naky przeprowadzi w kazdym

przekroju podanym w Dokumentacji Projektowej pogrpemiary niwelacyjne z doktadéma

do 0,5 cm w dowizaniu do sprawdzonych wg p. 5.1 reperéw roboczych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci Robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi Robo6t podano w SST D.M.00.00.00.

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem osi trasy i punktow

wysokasciowych oraz wykonaniem pomiarow powykonawczychenalprowadzé wedtug

ogolnych zasad okémnych w instrukcjach i wytycznych Giownego Wdu Geodezji

i Kartografii lub Gtéwnego Geodety Kraju [1+9].

6.2. Sprawdzenie Robot pomiarowych

Sprawdzenie Robo6t pomiarowych powinnd lpyzeprowadzone wedtug nggtijacych zasad:

- 05 drogi naley sprawdza na wszystkich zatlamaniach pionowych i krzywiznach
W poziomie oraz co najmniej co 200 m na prostych,

- robocze punkty wysokciowe naley sprawdza niwelatorem na calej diugo
budowanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru Robot podano w SST D.M.00000.

Jednostk obmiarows Robot zwazanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysakawych

w terenie oraz wykonaniem pomiaréw powykonawczyst jLkm trasy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 0Ogodlne zasady odbioru Robét

Ogodlne zasady odbioru Robot podano w SST D.M.00®M0Nymagania ogolne”.
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8.2.  Odbidér Robo6t pomiarowych

Odbior Robot zwgzanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysakowych w terenie
nastpuje na podstawie szkicow i dziennikbw pomiarow dgxyjnych lub protokotu
z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktadapektorowi Nadzoru.

Odbior Robot zwjzanych z wykonaniem pomiarow powykonawczych ¢mge po
przedi@zeniu skompletowanej Dokumentacji Technicznej.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Platn@g¢ za hektar nalyy przyjmowa& na podstawie szkicow i dziennikbw pomiarow
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnept{vorzenie trasy) oraz po odbiorze
skompletowanej dokumentacji geodezyjnej (pomiamyykmnawcze).

Cena wykonania Robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdbwnych osiytigpunktéw wysokéciowych,

- uzupetnienie pomiarow dodatkowymi punktami,

- sprawdzenie przekrojow poprzecznych,

- zastabilizowanie punktow w sposOb trwaty, ochromeh przed zniszczeniem
i oznakowanie utatwiage odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- wykonanie pomiarow powykonawczych wraz z namiesm zmian na mgeasadnicz
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10. 1. Normy

1. PN-N-02207 Geodezja. Podstawowe nazwy,stmea, oznaczenia.

10.2. Inne dokumenty

1. Instrukcja techniczna O-1. Ogélne zasady wykarye prac geodezyjnych.

no

Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowaniekumentacji geodezyjnej
I kartograficznej.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osSnowaopaa.
Instrukcja techniczna G-2. Wysak@mwa osnowa geodezyjna.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugestycji.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokaciowe.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne.

Ustawa z dnia 17.05.89 - Prawo geodezyjne iogaaficzne (Dz. U Nr 30, poz. 163
Z p&niejszymi zmianami)

© 0N OAW
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D.01.02.01 USUNECIE DRZEW LUB KRZAKOW

. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji TechniczngST)

Przedmiotem n/n SSTaswymagania dotyce wykonania i odbioru robot zywanych z
usuneciem drzew i krzakéw w ramach budowy drég i karadjzdeszczowej w miejscowa
Z06ttki gmina Choroszcz

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyekeadokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w k.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n SST dotygrowadzenia robot przygotowawczych gzainych z usugtiem
drzew i krzakow.

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obowkujcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D.M.00.00.00 , Wymagaoigine”.

1.5. Ogolne warunki dotycace robdt

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jgkach wykonania oraz za zgoddoz Dokumentagj
Projektovs, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania @joln

2.  MATERIALY
Nie wystpuia.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycgce sprztu

Wymagania ogolne dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,WWymagania ogoine”.

3.2. Sprzt do usuwania drzew

Do wykonywania robot zwzanych z usuetiem drzew i krzakOw nalg stosowa:

- pity mechaniczne,

specjalne maszyny przeznaczone do karczaywanoraz ich usugtia z pasa drogowego,
spycharki,

koparki lub egniki ze specjalnym ospitem do prowadzenia prac zaanych z wygbem drzew,
rowniarki.

Wszystkie maszyny powinny byaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

4, TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagagdine”.

4.2. Transport

Karpire, diuzyce i gatzie naley przewozt transportem samochodowym.

Dluzyce przedstawigfe warté¢ jako materiat sytkowy powinny by transportowane w sposéb nie
powodugcy ich uszkodze

5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoblne warunki wykonywania robot
Ogdlne warunki wykonywania rob6t podano w SST DIM0.00 ,WWymagania ogéine”.
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5.2. Usungcie drzew i krzakow

Drzewa i krzaki znajdage st w pasie robot ziemnych przewidziane w Dokumentjektowej do
usunécia, naley sciac i wykarczowa przed rozpoegiem robot.

Karpirg, diuzyce i gatzie naley przewiec na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Doty po wykarczowanych pniach powinnychyypetnione gruntem przydatnym do budowy nasypow i
zagiszczone, zgodnie z wymaganiami zawartymi w noriiesSR2205 "Drogi samochodowe. Roboty
ziemne. Wymagania i badania” [1].

Pozostaléci po wykarczowaniu natg spalé w sposob zapewnigly zachowanie wszelkich wymogow
bezpieczastwa i odpowiednich przepisow.

Jezeli warunki atmosferyczne Iub inne wealy zmusz Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego
przerwania, a hagromadzony materiat do spalemevetaledzie przeszkagw prowadzeniu innych prac,
Wykonawca powinien usafigo w miejsce tymczasowego sktadowania lub w inegsoe zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru, w ktoryrulbie maliwe dalsze spalanie.

Pozostalri po spaleniu powinny Byusungte przez Wykonawgcz terenu budowy. sliepozostatéci po
spaleniu , za zgadnspektora Nadzorug gakopywane na terenie budowy, to powinrydsye ukladane w
warstwach. Kada warstwa powinna byrzykryta warste gruntu. Ostatnia warstwa powinna ipyzykryta
warstvg gruntu o grub@i co najmniej 30 cm i powinna dydpowiednio wyrwnana i zgggczona.
Pozostaltri po spaleniu nie madoy¢ zakopywane pod rowami odwadgigimi ani pod jakimikolwiek
obszarami, na ktorych odbywa gizephyw wod powierzchniowych.

Raoslinnosé istniepca w pasie rob6t drogowych, nie przeznaczona daigsa, powinna b§
przez Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzeniem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakm robot podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania agioin

6.2. Kontrola prawidtowosci usunigcia drzew i krzakow

Sprawdzenie jakoi robot polega na wizualnej ocenie komplgthasungcia raglinnosci, wykarczowania
korzeni i zasypania dotow. Zggczenie gruntu wypetnigiego doly powinno spetdiavymagania
normy PN-S-02205 [1],

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D.M.@DQWymagania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarovy robét zwizanych z usueciem drzew jest:

- dladrzew 1 szt. (sztuka)

- dlakrzakéw 1fi{metr kwadratowy obszaru zakrzewionego)

na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiarotesgnie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D.M.ADORVymagania ogdine”.

8.2. Sposob odbioru robdt

Roboty ohite niniejsza SST podlegaj odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu, Ktory
powinien by dokonany po usugiiu drzew i krzakow przewidzianych w Dokumentajijéktowe; .
Inspektor Nadzoru oceni wyniki badapomiaréw przedtmnych przez Wykonawazgodnie z n/n SST.

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor Nadasiali zakres robot poprawkowych do wykonania, a
Wykonawca wykona je na wlasny koszt w ustalonymitee.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyexe podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdélne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnd¢ za 1 szt. usugtiego drzewa natg przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgjakaici robot.

Cena wykonania robot obejmuije:

- wyciecie i wykarczowanie drzew,

- wywiezienie karpiny, diayc i gakzi poza teren budowy na wskazane miejsce,

- spalenie na miejscu pozostaopo wykarczowaniu,

- zasypanie dotow wraz z zgggczeniem gruntu,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02205  Drogi samochodowe. Roboty ziekiviyenagania i badania.
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Szczegotowe Specyfikacje Techniczne D.01.02.02
D.01.02.02 ZDECIE WARSTWY HUMUSU LUB /I DARNINY/

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji TechniczngST)

Przedmiotem n/n Szczegstowe] Specyfikacji Techejcgnwymagania dotyeze wykonania i odbioru
robot zwazanych ze zegiem warstwy humusu w ramach budowy drog i kangjizéeszczowej w
miejscowaci Zottki gmina Choroszcz.

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegGlowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyedmadokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegbtowej Specyfikaefifihicznej dotyeg zdjecia warstwy humusu
w ramach robét przygotowawczych wykonywanych nalpdowywanym odcinku drogi i obejmuj
- zdgcie warstwy humusu gredniej grubéci 15 cm.

W przypadku wysipienia warstwy o0 innej miszaci niz wymieniona, nalgy ja zebra
dostosowujc sk do warunkow lokalnych.

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okékenia podstawoweaszgodne z obowkupcymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,Wymageogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jgkich wykonania oraz za zgoddoz Dokumentagj
Projektove, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogdlne wymagania dotygze robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania @joln

2.  MATERIALY
Nie wystpuia.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzt do wykonania rob6t zwigzanych z usun¢gciem humusu
Do wykonywania robét zweanych ze zegiem warstwy humusu najestosowa:
- spycharki,

- rowniarki,

- sprzt do rcznego wykonywania robot ziemnych - w miejscachzigdorawidtiowe
wykonanie robot spetem zmechanizowanym nie jest diwe.
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4. TRANSPORT

4.1. 0OgOlne wymagania dotycgce transportu
Ogdine wymagania dotygze transportu podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagagaine”.

4.2. Transport materiatow

Humus naley przemieszczaaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek na prgzprgeznaczeniem
do humusowania skarp i terenéw zielonych .
Nadmiar humusu nie by przewaony dowolnym transportem samochodowym.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogdlne zasady wykonywania rob6t podano w SST D.BDAID ,Wymagania ogolne”.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do alemgipprojekt organizacji i harmonogram
robot, uwzgtdniaace warunki w jakich wykonywanedt roboty zwizane ze zdgiem humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna dbydgta z przeznaczeniem do 7piejszego #ycia do humusowania.
Zagospodarowanie humusu powinng bgodne z DokumentacProjektow i wskazaniami Inspektora
Nadzoru.

Humus nalgy zdejmowdé mechanicznie z zastosowaniem roéwniarek lub spsich&ly wyptkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wzajae dla prawidlowego wykonania robét (zmienna
gruba¢ warstwy humusu) nalg dodatkowo stosowareczne wykonanie rob6t jako uzupetienie prac
wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalgy zdpé z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraz nychn migjscach
okreslonych w Dokumentacji Projektowej lub wskazaniadpektora Nadzoru.

Humus nalgy zdia¢ na pelia gikkbokas¢ jego zalegania okdlena w Dokumentacji Projektowe] lub
wskazan przez Inspektora Nadzoru na roboczo, wediug fahkggo stanu wygtowania. Stan faktyczny
bedzie stanowit podstaydo rozliczenia czyndoi zwiazanych ze zdgiem warstwy humusu.

Zdjety humus naley sktadowa w regularnych pryzmach.

Miejsca skiadowania humusu powinny Ipyzez Wykonawgtak dobrane aby humus byt zabezpieczony
przed zanieczyszczeniem, aztakajedzaniem przez pojazdy | zggczaniem. Nie nalg zdejmowa
humusu w czasie intensywnych opadéw i b@soimio po nich, aby unikth zanieczyszczenia glirlub
iNnnym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakm robot podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania agioin

6.2. Kontrola jakosci robot zwigzanych ze zd¢gciem humusu

Sprawdzenie jakioi robot polega na wizualnej ocenie kompl&thasungcia humusu z powierzchni pasa
robot ziemnych, zgodnie z Dokumenidejojektovd | wskazaniami Inspektora Nadzoru.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D.M.@DQWVymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovy, robét zwizanych ze zegiem warstwy humusu jest 1°rimetr kwadratowy), na
podstawie Dokumentaciji Projektowej i pomiarow \eri:.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D.M.A@DOBVymagania ogdine”.

8.2. Sposo6b odbioru robdt

Roboty obgte niniejsa SST podlegaj odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu, ktéry
powinien by dokonany po wykonaniu zgdja warstwy humusu wraz z hatldowaniem w pryzmy.

Inspektor Nadzoru oceni wyniki pomiarow przediaych przez Wykonawazgodnie z niniejsgSST.

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor Nadastali zakres robét poprawkowych do wykonania,
a Wykonawca wykona je na wlasny koszt w ustaloyminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyexe podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnd¢ za 1 M zditego humusu natg przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgjakasci robot.
Cena jednostkowa wykonania robét obejmujecijhumusu na petrgiebokadi¢ jego zalegania wraz
z hatldowaniem w pryzmy lub odwiezieniem na odkiad.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziekyaagania i badania.
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D.01.02.04 ROZBIORKI ELEMENTOW DROG, OGRODZEN
| PRZEPUSTOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem n/n SzczegGtowe] Specyfikacji Techejcgnwymagania dotyegze wykonania i odbioru
robot zwizanych z rozbiork elementow drogi w ramach budowy drég i kanalizdeiszczowej w
miejscowdaci Zottki gmina Choroszcz.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegblowa Specyfikacja Techniczna (SST) jestwtosa jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych widl.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n SST dotyeazbiorki elementow drog i przepustow (roboty patgwawcze)
i obejmug:

- rozebranie nawierzchni brukowcowej gr. 15 cm

- rozebranie chodnikow z piyt betonowych

- rozebranie nawierzchni betonowych

- rozebranie nawierzchni z kostki betonowej brukowej

- rozebranie ogrodae

Lokalizacja wig czsci rysunkowej i przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe
OkreSlenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D.M.00.00.00 “Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne warunki dotycace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jgkach wykonania oraz za zgoddoz dokumentag)
projektova, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wymagania ogolne dotygze robot podano w SST D.M.00.00.00 “Wymagania @joln

2. MATERIALY
Nie wystpuia.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycrce sprtu

Wymagania ogdlne dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 “Wymagania ogélne”.
3.2.  Sprat do rozbiorki

Do wykonania robét zakanych z rozbidekelementow drogi natg stosowa:
- spycharki,

- tadowarki,

- koparki,

- zrywarki,

- frezarke drogows i inne.

- samochody ekarowe,

- mioty pneumatyczne.

Drobne roboty mmna wykonywa recznie przy zastosowaniu prostych ndez pomocniczych.
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4. TRANSPORT
4.1. 0Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdine wymagania dotygze transportu podano w SST D.M.00.00.00 “Wymagagiine”.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materialy z rozbiorki naley przewozt transportem samochodowym na miejsce wskazanelpspektora
Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Ogdlne zasady wykonywania robét podano w SST D.BDAID “Wymagania ogolne”.

5.2. Wykonanie rozbiorki

Nawierzchng brukowcowy nalezy usuwa mechanicznie w sposoéb altaey w Dokumentacji Projektowej
lub przez Inspektora Nadzoru.

W przypadku znakow drogowych dopuszcza giczne prowadzenie prac rozbiorkowych z
zastosowaniem wdzer pomocniczych zaakceptowanych przez Inspektoradviad

Wszystkie elementy przewidziane wediug Dokumentagjjektowej do powtdrnego wykorzystania
powinny by usuwane bez powodowanigabych uszkodze

Uzyskany gruz, bezyteczne elementy i materiaty nalgorzewig¢ na miejsce wskazane przez Inspektora
Nadzoru.

Ewentualne doty (wykopy) nalg wypetnt, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otacegp
terenu i zagpci¢c zgodnie z wymaganiami normy PN-S-02205 “Drogi sevodowe. Roboty ziemne.
Wymagania i badania” [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakm rob6t podano w SST D.M.00.00.00 “Wymagania agidin

6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania robot rozbiorkowych

Sprawdzenie jakoi robot polega na sprawdzeniu kompléthavykonanych robot rozbidrkowych oraz
uszkodzenia elementow przewidzianych do powtomggorzystania.

Zag:szczenie gruntu wypelnigego doly po usugiych elementach nawierzchni powinno spétia
odpowiednie wymagania oklene w PN-S-02205 [1].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D.M.@DQWymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovy rob6t zwizanych z rozbidekelementow drogi jest:

- dla nawierzchni, - Pm
- dlaogrodze -1m
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST D.M.@DOBYymagania ogolne”.

8.2. Sposo6b odbioru robdt

Roboty obgte niniejsz SST obejmug

- odbior robot zanikagych i ulegagcych zakryciu,
- odbior ostateczny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyege podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 M nawierzchni, za 1m krawnika, barier, zostanie dokonana na podstawie obiirimeny
jakasci Robét w oparciu 0 pomiary i badania.

Cena jednostkowa wykonania Robét obejmuije:

- rozebranie nawierzchni brukowcowych gr. 15 cm

- rozebranie chodnikow z ptyt betonowych

- rozebranie nawierzchni betonowych

- rozebranie nawierzchni z kostki betonowej brukowej

- rozebranie ogrodae

a) dlarozbidrki warstw nawierzchni :

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
- rozebranie lub zerwanie nawierzchni /podbudowy,

- zaladunek i wywiezienie materiadow z rozhidrki,

- wyrownanie podiza i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiorki chodnikow:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
- rozebranie lub zerwanie nawierzchni /podbudowy,

- zaladunek i wywiezienie materiadow z rozbidrki,

- wyrownanie podiza i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dlarozbiérki ogrodae

- wyznaczenie ogrodzprzeznaczonych do rozbiorki,

- demontaogrodzenia

- rozbiorka fundamentéw ogrodzenia,

- zaladunek i wywiezienie materiatu z roghjo

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiérki;
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02205
2. BN-77/8931-12

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. &ygamia i badania.
Drogi samochodowe. Oznaczanieniieazagszczenia gruntu.
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D.02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I+V KAT.

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji TechnicZr{&ST)

Przedmiotem n/n SzczegGtowe] Specyfikacji Techejcgnwymagania dotyegze wykonania i odbioru
robot zwazanych z wykonaniem wykopow w ramach budowy drékpnalizacji deszczowej w
miejscowdci Zottki gmina Choroszcz.

1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegblowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokurpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3.  Zakres Robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w n/n SST dotyez/konania robét ziemnych w wykopach i obepnuj
- mechaniczne wykonanie wykopow w gruncie KatlV, z transportem urobku na odlegtalo 5km

1.4.  Okrellenia podstawowe
1.4.1. Gbokai¢ wykopu - r@znica rzdnej terenu i rdnej Robot ziemnych, wyznaczonych w osi

wykopu.
1.4.2. Wykop phytki wykop, ktorego ghokas¢ jest mniejsza ail m.
1.4.3. Wykopsredni - wykop, ktdrego ghbokdi¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.4. Odkiad - miejsce wbudowania lub skiadowania (odwiezieniahtgm pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budoagypow oraz innych prac aganych
z trag drogove.
Pozostale okdéenia g zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D.M.00.00.00 “Wymagania ogolne”.

15. Ogdlne wymagania dotyegce Robot
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za f@konvykonanych Robét oraz za ich zgogiho
z Dokumentagj Projektowt, SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotygze Robot podano w SST D.M.00.00.00.

2.  MATERIALY
2.1. Wymagania ogolne dotycyce materiatow
Wymagania ogolne dotygze materiatdw podano w SST D.M.00.00.00.

2.2.  Charakterystyka i podziat gruntow wysgpujacych w wykopach

Podstaw podziatu gruntow na kategorie pod veggim trudnéci ich odspajania oraz przetcie wartgci
gestasci obgtosciowe] gruntdw w  stanie naturalnym oraz  wspotc@ni  spulchnienia nalg
przyjmowa na podstawie normy PN-S-02205 [11].

2.3.  Warunki wykorzystania gruntow z wykopu

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinng wymaksymalnym stopniu wykorzystane przez
Wykonaweg do budowy nasypow, zgodnie z Dokument&pjektows, SST i poleceniami Inspektora
Nadzoru.

Okreslenie gruntow pod wzgtlem przydatni do budowy nasypow podano w SST D.02.03.01.
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W czasie trwania Robot ziemnych, Wykonawca powipigeprowadzabadania laboratoryjne gruntow
pozyskanych z wykopOw celem aitemia ich przydatn@i do budowy nasypow zgodnie z PN-S-02205
[11].

Grunty nieprzydatne do budowy nasypow powinrénMaywiezione przez Wykonawaa odkiad zgodnie
zp.5.2.2.nIn ST.

3. SPRZET

3.1.  Ogolne wymagania dotyege sprztu

Ogdine wymagania dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00.

3.2.  Spret do Robot ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania Robét ziemnych powinien wykegiamazliwoscia korzystania
Z nastpujacego sprau:

- do odspajania i wydobywania gruntéw (koparkiovaarki),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grusfeharki, rowniarki),

- transportu mas ziemnych (samochody samowytadovskzeyniowe),

- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, piyty wibracyjne).

- sprzt pomocniczy do robdecznych

4.  TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyege transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SST D.M.00.00.00.

4.2.  Transport gruntu pozyskanego z wykopow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powilig dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego okfosci, technologii odspajania i zatadunku oraz odgtoliei transportu. Wydajr$o
srodkow transportowych powinna doyonadto dostosowana do wydagiosprztu uzywanego do

wykonania wykopow.
5.  WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogodlne zasady wykonywania Robét
Ogodlne zasady wykonywania Robot podano w SST D.DOGD.

5.2. Zasady prowadzenia Robét

5.2.1. Odwodnienie pasa robot ziemnych i wykop

Wykonawca ma obowzek takiego wykonywania wykopow, aby powierzchnigmantu nadaw@aw
calym okresie trwania robét spadki, zapevsn@prawidtowe odwodnienie.

Jezreli wskutek zaniedbania Wykonawcy grunty utegawodnieniu, ktore spowoduje ich diugotevat
nieprzydatn&, Wykonawca ma obowgek usunjcia tych gruntow i zagpienia ich gruntami przydatnymi
na wiasny koszt bez jakichkolwiek optat ze stromyndwiajcego za te czynid, jak rownie za
dowieziony grunt.

W czasie robét ziemnych najezachowé odpowiedni spadek podioy i nadé przekrojom poprzecznym
spadki, umgliwiajace szybki odptyw wod z wykopu, zgodnie z DokumeatBeoojektovs i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Wody opadowe nalg odprowadzi poza teren pasa robot ziemnych.
5.2.2.  Wykonanie wykopow

Wykopy powinny by wykonywane w takim okresie, aby po ich zaizeniu mana byto przysipic do
wykonywania przewidzianych w nich robét budowlanych
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Wykonawca powinien wykonywanvykopy w taki sposob, aby grunty aznym stopniu przydatsoi do
budowy nasypow byty odspajane oddzielnie, w sposi@maliwiaj acy ich wymieszanie.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypownogvwby¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp.
W miejscu wbudowania nalg zapewnt prag sprztu gwarantujcego roziaenie i zagszczenie gruntu
zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowe] T $502.03.01. O ile Inspektor Nadzoru dépu
czasowe skladowanie gruntow, aglie odpowiednio zabezpiedzyrzed nadmiernym zawilgoceniem.
Jereli grunt jest zamarztty, nie naley odspaja go do gtbokasci okoto 0,5 m powsej projektowanych
rzednych robot ziemnych.

Grunty nieprzydatne do wbudowania w nasyp yaEiwiezé¢ na odklad na miejsce wskazane przez
Inspektora Nadzoru. W odleggomniejszej rit 1,5 m od uradzeh podziemnej infrastruktury technicznej (kable,
rurochgi), Roboty nalgy prowadz recznie, z zachowaniem szczegoinej astiei.

Wymiary wykopéw powinny by dostosowane do sposobu ich wykonywanigaaiicici, rodzaju gruntu,
poziomu wody gruntowej oraz konieczao mazliwosci zabezpieczenigian wykopu.

W przypadku zastosowania zabezpieczérian wykopu, nalyy uwzgkdnic w szerokéci dna wykopu
dodatkowo wymiary konstrukcji zabezpiegzej oraz swobodn przestrzé na pra¢ ludzi pomgdzy
zabezpieczenierftiany wykopu a wykonywanym w wykopie elementem kapal). Przestraeta powinna
wynost nie mnigj nt 0,60 m, a w przypadkaian izolowanych nie mniejz,80 m. Materialy zastosowane do
wykonania zabezpieczenia i rodzaj konstrukcji zabezajcej powinny by uzgodnione z Inspektorem
Nadzoru.

Wykopy naley wykonywa z zachowaniem wymagidotyczcych dokiadnéci, okrelonych w pkt. 5.2.6.
Sposdb wykonania skarp wykopu powinien gwarartagrastatecznié w catym okresie prowadzonych
robét, a naprawa uszkodzevynikapcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykagupodaicia
lub innych odsfpstw od Dokumentacji Projektowej alp@ \Wykonawe robét ziemnych.

5.2.3. Wymagania dotygze zagszczenia
Wskanik zagsszczenia gruntdw dkreslony wg BN-77/8931-12 [10], nie e byt mniejszy n.:

Strefa korpusu Drogi o ruchuegkim i bardzo Drogi o ruchu mniejszym od
Ciezkim cigzkiego
Gorna warstwa o grulsoi 20 cm 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm
od powierzchni podta 1,00 0,97

Jako kryterium zagbcze oceny wymaganego gserzenia gruntow, dla ktérych trudne jest pomidezen
wska&nika zagszczenia, naky przyjmowa wartc¢ wskanika odksztalcenia vg zahcznika B normy
PN-S-02205 [11], rownego stosunkowi odksztalcetienego & do pierwotnego £

Wskanik odksztalcenig hie powinien by wigkszy ni:

- dlazwiréw, pospodtek i piaskow : 2,2,

- dla gruntéw drobnoziarnistych o rdwnomiernynaczeniu (pyly, gliny pylaste, gliny zedgte, ity) : 2,0,

- dla gruntow rénoziarnistych 4wiry gliniaste, pospotki gliniaste, pyly piaszceygpiaski gliniaste, gliny
piaszczyste, gliny piaszczyste zate) : 3,0.

Calaiciowej oceny cech dnasci warstwy gruntu dokonujecsna podstawie pomiaru wtérnego modutu
odksztalcenia £za pomag obchzenia statycznego plyo srednicy 300 mm.

Wymagane minimalne waéth wtdrmego modulu odksztalceniartalery przyjmowa wg PN-S-02205 [11].
Jezeli grunty rodzime w wykopach nie raayymaganego zagzczenia, to przed ueniem nagpnych
warstw konstrukcji nawierzchni nalge dogsci¢ celem uzyskania wymaganepnasci warstwy gruntu.

52.4. Dokiadn&¢ wykonania wykopdw

Dopuszcza sinastpujace tolerancje:

- wymiary wykopu w planie nie magrézni¢ sie od szerokéci projektowanej o wdcej
niz £10 cm, a krawdzie dna wykopu nie powinny néievyraznych zatama,
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- roznica w stosunku do projektowanychednych Robot ziemnych nie me przekracza
+2cmi-3 cm,

- pochylenie skarp wykopu nie m® r&ni¢ sig od projektowanego o wiej niz 10% jego
wartcsci wyrazonej tangensemaka,

- maksymalna gbokas¢ wklgsnie¢ na powierzchni skarp wykopu nie i@ przekracza
10 cm przy pomiarze a3 m,

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1.  Zasady ogdlne kontroli jakéci Robot
Zasady ogolne kontroli jaka Robot podano w SST D.M.00.00.00.

Przed przyapieniem do Roboét ziemnych Wykonawca powinien sprawprawidtowdé wykonania
Robot pomiarowych i przygotowawczych.

6.2. Badaniaipomiary w czasie wykonywania wykopow

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegantali zgodnéci z wymaganiami SST podanymi
w  p.5.2.1ip.5.2.2 oraz Dokumerni&pjektovd.

Szczegdlauwag nalety zwroct na widciwe ugcie | odprowadzenie wod opadowych.

6.2.2. Sprawdzenie jaka wykonania Robot

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolavagodndci z wymaganiami okéonymi w n/n
SST oraz w Dokumentacji Projektowe).

W czasie kontroli szczegalawag; nalery zwrdct na:

a) odspajanie gruntdw w sposéb nie pogassyadirh wiaciwosci,

b) zapewnienie stateczium skarp,

c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania Raka ich zakaéczeniu,

d) doktadné¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykczenie),

e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug &g okreslonych w p.5.2.3.

6.3. Badania w czasie odbioru wykopow

6.3.1. Sprawdzenie dokumentow kontrolnych

Sprawdzenie dokumentow kontrolnych dotyczy:

a) oznaczelaboratoryjnych,

b) dziennikbw budowy,

c) dziennikow laboratorium Wykonawcy,

d) protokotéw odbiorow Robot zanikalych i ulegagecych zakryciu.

Do odbioru Wykonawca powinien przedstawszystkie dokumenty z lageej kontroli jakdci robot.

6.3.2. Sprawdzenie szeroko korpusu ziemnego
Sprawdzenie przeprowadza gi zastosowaniemétay, szablonu lub faty, w odgiach co 100 m na
prostych (przynajmniej raz), co 50 m na tuku, adak miejscach, ktére bugatpliwosci.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od DokusaginProjektowej nie magprzekracza wartGci
dopuszczalnych, podanych w p.5.2.4.

6.3.3. Sprawdzenieginych powierzchni korpusu ziemnego
Pomiar przeprowadza;sz zastosowaniem niwelatora zstotliwoscia wg p. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie mpgzekraczawartaci dopuszczalnych, podanych w p.
524,
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6.3.4. Sprawdzenie pochylenia skarp
Sprawdzenie przeprowadzag Sz zastosowaniem szablonu, faty i poziomicy lub elawra
z czstotliwasciawg  p. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie mqmzekraczéa wartgci dopuszczalnych, podanych
w p.524.

6.3.5. Sprawdzenie rowsw powierzchni korpusu
Sprawdzenie przeprowadzasizastosowaniem faty o diégo3 m. z cegstotliwasciawg  p. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie mqmzekraczéa wartgci dopuszczalnych, podanych
w p.524

6.3.6. Sprawdzenie spadku pagtiego powierzchni korpusu
Kontroke spadkéw podiinych naley oprz€ na ocenie kgnych wysokéciowych, pomierzonych
niwelatorem z cegtotliwaicia podam w p. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie mqmzekraczéa wartgci dopuszczalnych, podanych
w p.524.

6. 3.7. Sprawdzenie zggzczenia gruntdw
Sprawdzenie przeprowadza sa podstawie wynikow podanych w dokumentach Kot oraz przez
przeprowadzenie wyrywkowych badaezpérednich.

Badania zagszczenia wykonywane w czasie odbioru przeprowarzav gg6rnej warstwie korpusu
ziemnego. Kontrelzagiszczenia gruntdw w gornej warstwie korpusu ziempeggprowadza sivediug
metod podanych w p. 5.2..3. ST D.02.03.01.

Zag:szczenie gruntdw na ocenianym odcinku uznajesszgodne z wymaganiamizgt wyniki bada
kontrolnych wskanika zagszczenia § beda spetnialy wymagania podane w p. 5.2.3.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D.M.@DQWV/ymagania ogolne”.
Jednosti obmiarovy jest 1 m (metr szécienny) wykonanych robét w wykopach na podstawisia@w
w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D.M.AEOO0.

Odbior Robét ziemnych w wykopach dokonywany jest zagadach odbioru rob6t zanikgich
i ulegacych zakryciu zgodnie z wymaganiami podanymi w B34.00.00.00.

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadastali zakres robét poprawkowych do wykonania,
a Wykonawca wykona je na wlasny koszt w ustaloyminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platné¢ za 1 mi wykopu fdzie dokonana na podstawie pomiaréw i ocenys@kRob6t w oparciu
0 obmiar i wyniki bada.

Cena wykonania Robét obejmuije:

- prace pomiarowe, oznakowanie robét,

- wykonanie wykopu z transportem gruntu na odktad,

- wykonanie rob6t ziemnych poprzecznych na przeraubadowaniem w nasyp,
- wykonanie rob6t ziemnych poprzecznych na przerzut

- profilowanie dna wykopu i skarp zgodnie z Dokuntaep Projektova,

- zagszczenie powierzchni wykopu do wiellid podanej w SST,

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i iadéoratoryjnych.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Qleaia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

2. PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

3.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probnakt§w.

4. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczaniedagici biernej.

5. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagarnizkresie wykonywania i badania
przy odbiorze

6. PN-B-06714/28 Kruszywa mineralne. BadaniznaOzanie zawadd siarki metod
bromowa.

7.  BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczan@utu odksztalcenia nawierzchni i
podiaza przez obaienie phyh.

8. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranioek gruntow do celéw drogowych i
lotniskowych.

9. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczasleznika ndnasci gruntu jako podiza
nawierzchni podatnych.

10. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczarkieamka zagszczenia gruntu.

11. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemnendginia i badania.
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D.02.03.01 WYKONANIE NASYPOW

. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji TechnicznsST)

Przedmiotem niniejszej Szczegblowe] Specyfikacgghh&eznej 8 wymagania dotyeze wykonania
i odbioru Robét zwizanych z wykonaniem nasypow w ramach budowy diénalizacji deszczowej
W miejscowdci Zottki gmina Choroszcz.

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegGlowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokurperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n SST maastosowanie przy wykonywaniu nasypowazainych z wykonaniem
korony drogi z gruntéw pozyskanych z dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Drogowe budowle ziemne drogowe roboty ziemne wykonywane w gruncie abo
gruntu naturalnego, ewentualnie ulepsgo dodatkami, lub z gruntéw
antropogenicznych zapewa@ch statecznig konstrukcji drogi, odwodnienie oraz
przejcie obcazen odsrodkdw transportowych i uggdzen inzynierskich na i w
korpusie drogowym.

1.4.2. Nasyp - drogowa budowla ziemna wykonana paejy powierzchni terenu w oddsie

pasa drogowego

1.4.3. Wysok& nasypu- rznica rzdnej terenu i rinej robét ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu.

1.4.4 Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypimigzone poza pasem Robot

drogowych.
1.45. Wskéik zageszczenia gruntu wielkas¢ charakteryzapa stan zagzczenia gruntu, okilena
wedtug wzoru:
| s = &
pds
gdzie:

Py - kSt obktosciowa szkieletu zagzczonego gruntu [Mafin

Py - Maksymalna gptas¢ obgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgofed optymalnej,
okreSlona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-8304(3], shiaca do oceny
zagszczenia gruntu w Robotach ziemnych, badana zgoaaier BN-77/8931-12 [10]

Mg/m?.
1.4.6. Wskénik roznoziarnistaici - wielkas¢ charakteryzdra zagszczalnéé gruntdw niespoistych,
okreslona wg wzoru:
U :%
d

10
gdzie:
Oso - Srednica oczek sita, przez ktdre przechodzi 60%gfomm],
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0o - $rednica oczek sita, przez ktdre przechodzi 10%gfomm].

Pozostale okdéenia g zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D.M.00.00.00.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce Robot

Ogdlne wymagania dotygze Robot podano w SST D.M.00.00.00.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za fgkavykonanych robot oraz za. ich zgosthaz
Dokumentagj Projektowt, SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2.  MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Wymagania ogolne dotycge materiatow
Wymagania ogolne dotygze materiatdw podano w SST D.M.00.00.00.

2.2. Materialy do budowy nasypéw

Do wznoszenia nasypOow nafestosowa wytacznie grunty i materiaty przydatne do tego celu, takie,
ktore spetniaj szczegdlowe wymagania zawarte w normie PN-S-0PP051 sa akceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Akceptacja powinna napgowa na bigaco, w czasie trwania Robot ziemnych, na podstawie
przedktadanych przez Wykonayweynikow bada laboratoryjnych, okéonych w p. 6.2.2.1.

W przypadku stosowania materialtdw 0 ograniczongydatnéci Wykonawca ma obowiek
uwzgkdnienia wszystkich zastiz dotyczcych technologii i dopuszczonych miejsc wbudowgyaha
materiatow, okrdonych w normie PN-S-02205 [11] /tablica 2/.

Wartas¢ wskanika rénoziarnistéci ,U” gruntow uzytych do budowy nasypow nie powinna logniejsza

od 5.

Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub matenaprzydatne, albo nie uwzgdhi zastrzeen
dotycacych materialow o ograniczonej przydatiookrelonych w SST lub przez Inspektora Nadzoru, to

wszelkie takie cgci nasypu zostanprzez Wykonawgna jego koszt usue i wykonane powtornie z
materialdw o odpowiednich vitzsiwosciach.

2.2.1. Grunty uzyskane z wykopow

Zgodnie z DokumentagcpProjektovs i SST D.02.01.01 grunty uzyskane z wykopdéw néetdmsgi leda
wykorzystane do budowy nasypow po wykonaniuibédmratoryjnych i akceptacji Inspektora Nadzoru.
2.2.2. Grunty uzyskane z dokopow

Zgodnie z DokumentagjProjektovd, grunt niewysadzinowy kat.I+ll do wykonania nasypbaley
uzyska z dokopu. Grunty niewysadzinowe z dokopu powirogigalé nastpujace wigciwosci podane w
normie PN-S-02205 [11]:
a) zawarté¢ czastek wg PN-B-04481.:

- £0,075 mm - < 15%,

- 0,02 mm - < 3%,
b) kapilarng¢ bierna /Hy/ wg PN-B-04493 < 1,0 m
c) wskanik piaskowy /WP/ wg BN-64/8931-01 > 35.

Wysadzinowé¢ gruntéw naley okresla¢c na podstawie kryteriow podanych w taablicy 3
zawartej w normie PN-S-02205 [11]. Podstawowym éamiyim jest zawartd drobnych
czastek gruntdw, a dodatkowymi, stosowanymi w przyetk watpliwych, wskanik
piaskowy i kapilarné bierna.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycgce spratu

Wymagania og6lne dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00.
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3.2. Sprzt do wykonania nasypow

Do wykonania nasypow najestosowa:

- koparki,

- spycharki,

- piyty wibracyjne, ubijaki

Sprzt uzywany w robotach ziemnych powinien¢tggodny z ofest Wykonawcy | uzyskaakceptag)
Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyegce transportu
Wymagania ogolne dotygze transportu podano w SST D.M.00.00.00.

4.2. Transport przy wykonywaniu nasypow

Wybor srodkéw transportu oraz metod transportu powiniehdmgstosowany do kategorii gruntu, jego
objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gholei transportu. Wydajrio srodkow
transportowych powinna bgostosowana do wydagmsprztu stosowanego do wbudowania gruntul.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot
Ogodlne zasady wykonywania Robot podano w SST D.DOGD.

5.2. Wykonanie nasypow

5.2.1. Przygotowanie podia
Przed przygpieniem do budowy nasypOw nalew obkbie ich podstawy zakozy Roboty
przygotowawcze okétone w ST D.01.01.01, D.01.02.02, D.01.02.04.

5.2.2. Wybor gruntow do wykonania nasypow

Wybdr gruntow do wykonania nasypéw powinierd bdigkonany z uwzgtinieniem zasad podanych w
p. 2.2.

5 2.3. Zasady wykonania nasypow
5.2.3.1. Ogolne zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny bwykonywane przy zachowaniu przekroju poprzecznpgmilu podiuznego, zgodnie
z Dokumentagj Projektowy i ewentualnymi zmianami wprowadzonymi przez IngpealiNadzoru.

W celu zapewnienia statecZoio nasypOw i ich rOwnomiernego osiadania iyalg@rzestrzega

nastpujacych zasad:

a) Nasypy naley wykonywa& metody warstwows z gruntow przydatnych do budowy
nasypow. Nasypy powinny Byvznoszone rownomiernie na catej szekuko

b) Grubd¢ warstwy w stanie lknym powinna b§ odpowiednio dobrana w zakeosci od
rodzaju gruntu i spgtu uzywanego do zaggzczania. Przygpienie do ukladania kolejnej
warstwy nasypu ma nhasipic dopiero po stwierdzeniu prawidtowego wykonania
warstwy poprzedniej.

c) Grunty o ranych wigciwosciach naley uktada& w oddzielnych warstwach, o jednakowej
grubgci na catej szerokmi nasypu. Grunty spoiste naje wbudowyw& w dolne, a
grunty niespoiste w gorne warstwy nasypu.

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego wngleiklada poziomo, a warstwy gruntu mato
przepuszczalnego ze spadkiem goérnej powierzchniook®o + 1%. Uksztattowanie
powierzchni warstwy powinno unierdovia¢ lokalne gromadzeniegivody.

e) Grunt przewieziony w miejsce whudowania musi bgzzwtocznie wbudowany w nasyp.

45



D.02.03.01 Szczegotd®mecyfikacje Techniczne
5.2.3.2. Poszerzenie nasypu

Przy poszerzaniu istrigego nasypu nate wykonywa w jego skarpie stopnie o szergtiado 1 metra.
Spadek gornej powierzchni stopni powinien wyhi@§io + 1% w kierunku zgodnym z pochyleniem
skarpy.

Wyciecie stopni obowszuje zawsze przy wykonywaniu styku dwoch przyldghezsci nasypu,
wykonywanych z gruntow o #aych wigciwosciach lub w régnym czasie.

5.2.3.3. Wykonywanie nasypow w okresie niekomzysih warunkow atmosferycznych

Nie zezwala si na wbudowanie gruntow przewilgoconych, ktorych stmiemdliwia osikgniccie
wymaganego wskaika zagszczenia. W celu zabezpieczenia nasypu przed magimigawilgoceniem
poszczegodlne jego warstwy oraz korona nasypu pmmeadniu Robot ziemnych powinnydogdwne i
mie¢ spadki potrzebne do prawidtowego odwodnienia.

Nie naley wykonywa nasypow w temperaturze, przy ktorej nie jestlmue oshgniccie w nasypie
wymaganego wskaika zagszczenia gruntow.

Nie dopuszczasivbudowania gruntow przemieszanyclrdegiem lub lodem.
5.2.4. Zagszczanie gruntu.

Warstwa gruntu powinna byzagszczona jak najszybciej po jej roaniu z zastosowaniem Sgiiz
odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu orazgpygtych warunkow.

52.4.1. Grubg¢ warstwy

Grubag¢ warstwy poddanej zesgczaniu powinna Byustalona z uwzghinieniem wspéiczynnika
spulchnienia gruntu oraz zatmej grubéci warstwy po oggnieCiu wymaganego zasgczenia.

5.2.4.2. Wilgotng&¢ gruntu

W przypadku zagzczania gruntu walcami statycznymi wilgéthgruntu w czasie zaggczania
powinna by rowna wilgotnéci optymalnej, z toleranci+2% dla gruntdw niespoistych. W przypadku
wzycia spretu wibracyjnego zalecana jest wilgatiianniejsza od optymalnej, ustalona na podstawie
wskpnych prob na poletku éleiadczalnym. Grunty niespoiste pma zagszczé urzdzeniami
wibracyjnymi w stanie powietrzno-suchym o ilegpsie proby dadgpozytywne wyniki.

Jezeli wilgotnas¢ naturalna gruntu jestasza od wilgotnéci optymalnej o wartd wicksz od podanych
odchyle, to wilgotndg¢ gruntu naley zwickszyt przez dodanie wody.

Jezeli wilgotnas¢ gruntu jest wisza od podanych odchgito grunt nalgy osuszy w sposob mechaniczny
lub chemiczny, ewentualnie wykdrdrena z warstwy gruntu przepuszczalnego. Sposob osasgenitu
powinien by zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Sprawdzenie wilgotrioi gruntu naley przeprowadzi laboratoryjnie, z cegtotliwaicia okrelona w
p.6.3.1.

5.2.4.3. Wymagania dotygze zagszczenia.

W zaleéndéci od uziarnienia stosowanych materiatéw egagzenie warstwy nalg okrelac za pomog
oznaczenia wskaika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtdrnego toaatiksztalcenia.

Kontrok zagszczenia na podstawie porownania modutdw odksziaicealey stosowa tylko dla
gruntdw gruboziarnistych, dla ktorych nie jestdmee okrelenie wskanika zagszczeniad wediug BN-
77/8931-12 [10]. Jeli jako kryterium oceny dobrego zagczenia stosujecsporownanie warkei
modutow odksztalcenia, to waito stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksrialce,
okreslonych zgodnie z norarBN-64/8931-02 [7], nie powinna byvigksza od 2,2.(dlawiréw, pospotek i
piaskéw), oraz 2,0 (dla gruntdw gruboziarnistycmownoziarnistym uziarnieniu — pytow, glin, glin
piaszczystych, glin piaszczystych zatych)

Minimalna warté¢ wtérnego modutu odksztatcenig-Edla powierzchni robot ziemnych — 120 MPa
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Wskanik zagsszczenia gruntow w nasypach, ékmy wg BN-77/8931-12 [10], nie me by mniejszy
niz:

- gOrna warstwa o grubo 20 cm - 1,00,
- nizej lezace warstwy nasypu doggokaici

od powierzchni robét ziemnych 1,2 m. 0;97
- warstwa nasypu nagdokasci od powierzchni

robét ziemnych poagj 1,2 m. -0,97

Na skarpach powierzchniowa warstwa gruntu géabdo 20 cm powinna méewskaznik
zag:szczenids = 0,95.

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystargzajto Wykonawca powinien
spulchnt warstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej i powtdrnie zaric.

Jezeli powtdrne zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganegamikiazagszczenia Wykonawca
powinien usust warstwe | wbudowa nowy materiat, o ile Inspektor Nadzoru nie zezwalponowienie
proby prawidiowego zagzczenia warstwy.

5 2.5. Doktadn&¢ wykonania nasypow

Przy wykonywaniu nasypow obawuja nasgpujace wymagania:

- réznica w stosunku do projektowanychdrych robét ziemnych nie e przekracza—2 cm, +0 cm,
95% zamierzonych ganych nie powinno przekraczadchylé dopuszczalnych;

- szerokd¢ korony nie mae r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz 10 cm, a
krawedzie korony nie powinny méewyraznych zatama,

- nierébwnaci powierzchni korpusu mierzone datltugaici 3 m nie mog przekraczéa
+3 cm

- pochylenie poprzeczne powierzchni korpusu niezencsk roznic 0 wigce] niz
+0,5%pochylenia projektowanego

- pochylenie skarp nasypu nie meor&ni¢ sie od projektowanego o weej niz 10% jego
wartcici,

- maksymalna gbokas¢ lokalnych wkksnie¢ na powierzchni skarp nasypu nie iao
przekracza 10 cm przy pomiarze aB-metrova.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zasady ogolne kontroli jakdci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakm Robét podano w SST D.M.00.00.00.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania nasypo
6.2.1. Sprawdzenie jakoi wykonania hasypow

Sprawdzenie jakoi wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zg@mzavymaganiami okéonymi
w p. 2.2 oraz 5.2 n/n Specyfikacji i w DokumentBapjektowe).

Szczegdlauwag nalety zwroct na:

a) badania przydatéa gruntéw do budowy nasypoéw,

b) badanie zagszczenia nasypu,

c) badanie prawidtow&zi wykonania poszczegoélnych warstw nasypu,

d) pomiary ksztattu nasypu.

6.2.1.1. Badanie przydatsoi gruntéw do budowy nasypow

Wykonawca jest zobowdany do przeprowadzenia badania przydeiigountow do budowy nasypow na
prébkach pobranych z #dej parti przeznaczonej do wbudowania w korpusaie pochodicej z
nowegazrodia jednak nie rzadzieniaz na 1200 i uzyskania akceptacji Inspektora Nadzoru.
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W kazdym badaniu naky okrelli¢ nastpujace wiciwosci:
- skiad granulometryczny, wg PN-B-04481(3]

- zawarté¢ czsci organicznych metadchemicza (. W. Tiurina) przez utlenianie za pomoc
dwuchromianu potasu,

- wilgotnci¢ naturalla, wg PN- P-04481[3],

- wilgotnas¢ optymalra i maksymala gestai¢ obgtosciows szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481]3],
- granie ptynnacci, wg PN-B-04481[3],

- kapilarng¢ bierra, wg PN-B-04493 [4],

- wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [14].

6.2.1.2. Badania kontrolne prawidtowsti wykonania poszczegolnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowa wykonania poszczegoélnych warstw nasypu palegegprawdzeniu:

a) prawidlowdci rozmieszczenia gruntow azrgych widciwosciach w nasypie,

b) odwodnienia kadej warstwy,

c) grubdci kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczeniu, badania nagprzeprowadzinie rzadziej
niz 1 raz w trzech punktach na 100bwarstwy,

d) przestrzegania ograniézekrelonych w pkt. 5.2.3.2., dotyazych wbudowania gruntow w okresie
deszczow i mrozow.

6.2.1.3. Sprawdzenie zggyczenia i nénosci gruntu

Sprawdzenie zagzczenia nasypu polega na skontrolowaniu zgoowartcci wskanika zagszczenia
Islub wskanika odksztatcenia +o (stosunku modutéw odksztalcenia) z wénieimi okrélonymi w p.
5.2.4.3. Oznaczenie wskdka zgszczenids powinno by obliczone ze wzoru.

Pd
s ¥ U
Pds
gdzie:
Ay - Oestas¢ obgtosciowa szkieletu gruntu w nasypie, glkoea wg BN-77/8931-12[10], w gramach na
centymetr sggenny;

Pd s - maksymalnaggtas¢ obgtosciowa szkieletu gruntu zegzczonego wg PN-B-04481[3], w gramach
na centymetr Seenny;
Zag:szczenie kalej ukladanej warstwy nalgkontrolowa nie rzadziej ri:

- raz w trzech punktach na 10008 warstwy w przypadku okégnialslub 1o

- raz w trzech punktach na 1000 marstwy w przypadku okgé&nia wtérnego modutu
odksztatceniaE

- dodatkowo w miejscach wskazanych przez Inspekta@dziiru.

Biezaca kontrok zagszczenia mina przeprowadza gestasciomierzem izotopowym,
wyskalowanym na poletku daiadczalnym.

Wyniki kontroli zagszczenia gruntu Wykonawca powinien wpisivao dokumentow kontrolnych.
Prawidlowad¢ zagszczenia konkretnej warstwy nasypu lub paigpod nasypem powinna doy
potwierdzona przez Inspektora Nadzoru wpisem amdika budowy.

6.2.1.4. Pomiary ksztaltu nasypu

Pomiary ksztattu nasypu obejrplgpntrok:
- prawidtowdci wykonania skarp,
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- szerokéci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidlowo wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgéminp wymaganiami
dotyczicymi pochyi@ i doktadndci wykonania skarp, okitenymi w Dokumentacji Projektowej oraz w p.
5.2.5. Sprawdzenie szerékbkorony korpusu polega na porownaniu szexokkorony korpusu na
poziomie wykonywanej warstwy gruntu z szekakpwynikajaca z wymiaroOw geometrycznych korpusu,
okreslonych w Dokumentacji Projektowe).

6.3. Badania w czasie odbioru nasypéw.
6.3.1. Sprawdzenie dokumentow kontrolnych

Sprawdzenie dokumentow kontrolnych dotyczy:

a) oznaczelaboratoryjnych,

b) dziennika budowy,

c) dziennikow laboratorium Wykonawcy,

d) protokotow odbiorow roboét zanikaiych i ulegaicych zakryciu.

6.3.2. Sprawdzenie szerakb korpusu ziemnego

Sprawdzenie przeprowadza sizastosowaniemstay, szablonu, faty, w odgtach co 100 m na prostych,
w miejscach charakterystycznych na tuku, zetakmiejscach, ktére bugwatpliwosci.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od DokuaginProjektowej nie magprzekracza wartGci
dopuszczalnych, podanych w p. 5.2.5.

6.3.3. Sprawdzenieginych powierzchni korpusu ziemnego

Pomiar przeprowadza;sz zastosowaniem niwelatora zstotliwoscia wg p. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentaciji Projektowej nie mpzekraczawartgci dopuszczalnych, podanychw p. 5.2.5.
6.3.4. Sprawdzenie pochylenia skarp

Sprawdzenie przeprowadzag sz zastosowaniem szablonu, faty i poziomicy lub elatora z
czstotliwasciawg  p. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentaciji Projektowej nie mpzekraczawartgci dopuszczalnych, podanychw p. 5.2.5.
6.3.5. Sprawdzenie rowsw powierzchni korpusu

Sprawdzenie przeprowadzaszastosowaniem taty o diégd3 m. z czstotliwasciawg  p. 6.3.2.
Odchylenia od Dokumentaciji Projektowej nie mpzekraczawartgci dopuszczalnych, podanychw p. 5.2.5.
6. 3.6. Sprawdzenie spadku pogihego powierzchni korpusu

Kontrok spadkow podinych naley oprz€ na ocenie kgnych wysokéciowych, pomierzonych
niwelatorem z agstotliwaicia podam w p. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentaciji Projektowej nie mpzekraczawartgci dopuszczalnych, podanychw p. 5.2.5.
6. 3.7. Sprawdzenie zgggczenia gruntow

Sprawdzenie przeprowadza sa podstawie wynikow podanych w dokumentach Kot oraz przez
przeprowadzenie wyrywkowych badaezpagrednich.

7. OBMIAR ROBOT

Wymagania ogolne dotygze obmiaru Robét podano w SST D.M.00.00.00.

Objetos¢ nasypdw bdzie ustalona w Fma podstawie oblicaez przekrojow poprzecznych., wykonanie

stopni na skarpach —wm
8. ODBIOR ROBOT

Odbior Robot ziemnych dokonywany jest na zasaddioloro Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu
zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00:apadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru
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ustali zakres Robot poprawkowych do wykonania, &dfvgwca wykona je na wiasny koszt w ustalonym
terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platné¢ za 1 mi wykonanego nasypu:izie dokonana na podstawie obmiaru i ocenysjaRobot w
oparciu o pomiary i wyniki baddaboratoryjnych.

Cena wykonania nasypow obejmuije:

- prace pomiarowe i oznakowanie robot,

- wykonanie stopni na skarpach wraz zezzigm humusu

- wykonanie wykopu w dokopie w gruncie kat. Ill mnsportem gruntu na miejsce
wbudowania w nasyp,

- wbudowanie gruntu uzyskanego z dokopu, warstwaraz z zagszczeniem zgodnie z
wymaganiami Dokumentacji Projektowej i SST,

- profilowanie powierzchni nasypu z nadaniem im diggav i pochylé zgodnych z
Dokumentagj Projektova i SST,

- wyprofilowanie skarp dokopu,
- rekultywacg dokopu,
- odwodnienie terenu Robot,

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i kadaboratoryjnych dotyecych w
szczegOlnéci  wihasciwosci  wbudowanych — gruntéw, wskaika zagszczenia
poszczegolnych warstw nasypu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Oklenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

2.  PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

3.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek tgnun

4. PN-B-04493 Oznaczanie kapilaénobierne;.

5. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganiakrege wykonywania i badania
przy odbiorze.

6. PN-B-06714/28 Kruszywa mineralne. Badania. Camee zawarkwi siarki metod
bromowa.

7. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie tmoddksztalcenia nawierzchni i
podiaza przez obaienie phyh

8. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie girayuntow do celow drogowych i
lotniskowych.

9. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanie anél@nadnasci gruntu jako podiea
nawierzchni podatnych.

10. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenieamtia zagszczenia gruntu.
11. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemyenafyania i badania.
12. BN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.

13. BN-76/8950-03 Badania hydrologiczne. Obliczavépdtczynnika filtracji gruntow sypkich
na podstawie uziarnienia i porowsio

14. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieantia piaskowego.
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D.03.02.01. REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK DLA URZ ADZEN
PODZIEMNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegdlowej Specyfikacji TechnidB®T)

Przedmiotem SSTaswymagania szczegdlowe dotycz wykonania i odbioru Robét zwanych z
pionow regulacy istniepcych wiazow (pokryw) w ramach budowy drog i karadig deszczowej w
miejscowdci Zo6ttki gmina Choroszcz.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegblowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyanaDokument Przetargowy i Kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punktig.

1.3. Zakres Robot ofglych SST
Zakres Robot obejmuije:
* czynndci formalno-prawne;

o zabezpieczenia wykopdw od 0séb postronnych i ziénz poblizu wykonywania robot mag
pojawit sk zwierzta domowe);

* regulacja istnigcych zaworow wodoagowe kolejno w koordynacji z pepem robot
drogowych;

* badania i pomiary;,

* powykonawcza inwentaryzacja geodezyjna;

» odbior techniczny;

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SSAaalpowiednimi z polskimi normami.

2. MATERIALY

2.1. Do wykonania projektowanych regulacji n&eLzy¢ nfw materiaty:
» cegla kanalizacyjna do regulacji pionowej wiazow;
e zaprawa cementowa;
» zawory wykorzysta istniepce, ale w przypadku stwierdzenia ich uszkadaeechanicznych
nalezy wymient na nowe;
* beton B-15 wg wymagePN-B-06250;

2.2. Skladowanie materiatow

2.2.1. Cegta kanalizacyjna — @by stosowana na komory pgizeniowe i do pionowej regulacii

wlazow studzienek rewizyjnych
Cegt kanalizacyjn sktadowd na otwartej przestrzeni, na powierzchni wyréwnangjvardzonej ze
spadkami  umiiwiajacymi odprowadzenie wod opadowych. Skiadowanie icegie sposob
uporadkowany zapewniagy fatwa¢ przeliczania. Cegly nate ukladd& w stosach lub pryzmach.
Jednostki fadunkowe mady¢ utozone jedna na drugiej maksymalnie w 3-ch warstwadicanej
wysokaci nie przekraczagej 3,0 m. Przy skladowaniu cegiet luzem maksymalysokac¢ stosow i
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pryzm nie powinna przekracza,2 m. Miejsce sktadowania powinnathy poblizu innych materiatow
stosowanych do budowy kanalizacii.

2.2.2. Wiazy kanatowe, stopnie wiazowe i skrzyelivne uliczne do zasuw

Wyroby zeliwne mog by¢ skladowane na otwarte] przestrzeni na powierzoleniutwardzonej pod
warunkiem, ze nacisk na grunt nie przekracza 0,5 MPa. Powigiezckkladowania powinna &y
odwodniona. Wiazy sktadowavg klas.

Stopnie wiazowe i skrzynki uliczne do zasuw sktaaiom pomieszczeniach zamktyich lub pod watami
w przypadku krétkiego okresu sktadowania. Wiazppisie winne b§ zabezpieczone przed wplywami
atmosferycznymi i skladowane z dala od substarigfiegicych korodujco.

3. SPRZET

3.1. Przewiduje st mechaniczne igczne wykonanie robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania omawianych robét powinien wykazk mazliwoscia
korzystania z nagiujacego sprau:

» lekkichzurawi budowlanych samochodowych;

* sprztu mechanicznego do zagczania gruntu;

* sprztu recznego (ubijakow) do zesgczania gruntu;
» wciagarek mechanicznych;

* betoniarki kotowe;

* beczkowozuy;

3.2 Regulacja wtazéwgdczno-machaniczna, regulacja skrzyneiczna

4. TRANSPORT

Do transportu zalecasizycie nasipujacychsrodkow:
- samochody: skrzyniowe.

Przewaone materialy powinny lbyw czasie transportu zabezpieczone przediwascia przesuwania si
jak réwniez przed uszkodzeniami mechanicznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonanie Robét powinno byzgodne z przedstawionym w Dokumentacji Projektoamjviazaniem
projektowym w zakresie lokalizacji pionowe).

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrog jakasci wykonania robét przeprowadzagodnie z:

1) PN-82/B-10725 ,Wodagji, przewody zewgirzne. Wymagania i badania przy odbiorze.”

2) BN-82/9192-06 ,Wodoagi wiejskie. Szczelng przewodow z PCV ukladanych metobez
odkrywkows. Wymagania i badania przy odbiorze.”

52



Szczegotowe Specyfikacje Techniczne D.03.02.01

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostiobmiarow jest 1 szt. wyregulowanego wtazu lub skrzynki.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z DokumentaBjrojektovs, SST i wymaganiami
Inwestora jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniemadalgr podanych w normach i warunkach

technicznych daty pozytywne wyniki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdine ustalenia dotygze podstawy pfatsoi podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogoing" gk

9.1. Cena jednostkowa
Cena jednostkowa obejmuije prace i czyon@ymienione w p. 1.3

10. PRZEPISY | NORMY ZWI AZANE

1. BN-87/6774-04 Kruszywa mineralne. Kruszywo naterao nawierzchni drogowych. Piasek.

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. "Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budme-Montaowych' - cz. 1l "Instalacje
sanitarne i przemystowe"

4. ROZPORZDZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 6 lutego 280r. w sprawie
bezpieczastwa i higieny pracy podczas wykonywania robét daloych (Dz. U. z dnia 19
marca 2003 r.).

53



D.03.02.01 Szczegotowmecsfikacje Techniczne

54



Szczegotowe Specyfikacje Techniczne D.04.01.01
D.04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZA-
NIEM PODLO ZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji TechniczngST)
Przedmiotem niniejszej Szczegblowe] Specyfikacgghh&eznej 8 wymagania dotyeze wykonania
i odbioru robot zwizanych z wykonaniem profilowania i zagczania podi@ w ramach budowy drog i
kanalizacji deszczowej w miejsco¥odZottki gmina Choroszcz.
1.2. Zakres stosowania SST
SzczegGlowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokurperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1 .
1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w n/n SzczegGlowe] Specyfikagchiicznej dotyez wykonania koryta wraz
z profilowaniem i zagszczeniem podia pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni.
Doktadna lokalizacja wg Dokumentacji Projektowe.
1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1. Podige - grunt rodzimy lub nasypowyzgy pod nawierzchaido gebokdici przemarzania.
Pozostate okdenia podstawoweaszgodne z obowkujpcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definiciami podanymi w SST D.M.00.00.00 , Wymageniolne”.
1.5. Ogoblne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakerykonanych robot oraz za ich zgoéthn Dokumentagj
Projektovs, SST oraz z zaleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogdlne wymagania dotygze wykonania robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wyanagogolne™.
2.  MATERIALY
Nie wystpuia.
3. SPRZET
3.1. Wymagania ogolne dotycgce sprztu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprzt do wykonania robot
Do wykonania profilowania i zagzczania podi@ naley stosowa
- rowniarki,
- spycharki uniwersalne z ukuie ustawionym lemieszem,
- drobny spret reczny do profilowaniagcznego, w miejscach gdzie inny sprie mae mie€ zastosowania,
- walce statyczne i wibracyjne dostosowane do wiglkzag:szczanej powierzchni,
- ubijaki mechaniczne, plyty wibracyjne do zast@waw miejscach trudnodgsbych dla wekszego sprgu
lub inny sprzt zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
4.  TRANSPORT
Nie wystpuije.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. 0Ogodlne zasady wykonywania robot
Ogdlne zasady wykonywania robét podano w SST DRDAID ,Wymagania ogolne”.
Przed rozpoezxiem robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Naazor akceptacii projekt organizacii
i harmonogram robét, uwzglniapce wszystkie warunki w jakichetls wykonywane roboty zwkane z
profilowaniem i zagszczaniem pocdia.
5.2. Warunki przystapienia do robot
Wykonawca powinien przygiic do profilowania i zagszczenia podi@a bezpérednio przed
rozpoceciem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \Wokgsze przysapienie do
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profilowania i zagszczania podi@, jest maliwe wytacznie za zgag Inspektora Nadzoru,
w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zagszczonym podtas nie mae odbywa sk ruch budowlany, niezazany
bezpdrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zagszczanie podiéa

Przed rozpoeziem robét naley wytyczy¢ potazenie podiaa podlegacego profilowaniu i zagzczaniu.
Sposob wytyczenia powinien ugtiviac wyprofilowanie | zagszczenie podi@ i ukladanych na nim warstw
nawierzchni z tolerancjami oklenymi w Dokumentacji Projektowej, SST lub przespiektora Nadzoru.
Paliki do kontroli uksztaltowania pode w planie i profilu powinny kby wczeniej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie folaéiz \Wykonawg

Przed przyapieniem do profilowania podie powinno b§ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszcze
Nalezy usuna¢ bioto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu zawilgoceni

Jezeli rzedne podiga przed profilowaniem nie wymagaowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, to
przed przyspieniem do profilowania oczyszczonego pamigego powierzchei naley dogscic 3+4
przefciami walcaredniego stalowego, gladkiego lub w inny sposdkceatowany przez Inspektora Nadzoru.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i veysija zanzenia poziomu w podiai, to Wykonawca
powinien spulchii podiaze na gibokas¢ zaakceptowanprzez Inspektora Nadzoru, dogdelodatkowy
grunt i zagsci¢ warstwe do uzyskania odpowiedniej waitowskanika zagszczenia.

Do profilowania podiza naley stosowa sprzt wskazany w pkt. 3 w zaleoici od szerokeri
profilowanego podtea, trudnéci odspojenia gruntu lub inny zaakceptowany pizgadktora Nadzoru.
Bezpdrednio po profilowaniu podka naley przystpi¢ do jego dogszczania przez walowanie lubycie
piyt wibracyjnych, ubijakéw mechanicznych w miegtarudnodogpnych dla walcow, zachovag
optymalra, wilgotnas¢ zagszczanego gruntu. Jakiekolwiek nierovangpowstate przy zagzczaniu
powinny by naprawione przez Wykonagwy sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Zag:szczenie podi@ naley kontrolowa poprzez oznaczanie wskika zagszczenia § zgodnie
z BN-77/8931-12 [5].

Wskaniki zag:szczenia §) w przypadku robét ofllych n/n SST wynogz

Strefa korpusu Drogi o ruchuegkim i bardzo Drogi o ruchu mniejszym od
Ciezkim cigzkiego
Gorna warstwa o grulsoi 20 cm 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm
od powierzchni podta 1,00 0,97

Jako zagpcze kryterium oceny wymaganegoegagzenia gruntow, dla ktérych trudne jest pomidezen
wskanika zagszczenia, naly przyjmowad wartg¢ wskanika odksztalcenia, wg zahcznika B do
normy PN-S-02205 [6], rownego stosunkowi modutosatddcenia wtdrnego,Ho pierwotnego E
Wskanik odksztalcenig hie powinien by wigkszy niz 2,2.

Nosnos¢ podiara:
Drogi o ruchu gjzkim i bardzo Drogi o ruchu mniejszym od
ciezkim cigzkiego
Wartas¢ E, nie mniej nz [MPa] 120 100

W przypadku, gdy na wyprofilowane i zagczone podi@ wbudowywanadalzie mieszanka kruszywa
stabilizowanego cementem jako ulepszone pedtadwczas podi@ powinno spetnigiedynie kryterium
wskaznika zagszczeniag 0,97.

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtare po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno Byutrzymywane w dobrym stanie.

Jereli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zaggczeniem podi@ nasfpi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przyst natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad praezzenie folii lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
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Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegio nadmiernemu zawilgoceniu, to przed pigigstiem do
uktadania kolejnej warstwy naie odczeké& do czasu jego naturalnego osuszenigeliJeawilgocenie
nastpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkovggavay wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakm robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania agidin
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Cestotliwas¢ oraz zakres badai pomiarow
Czstotliwas¢ oraz zakres baflai pomiardw dotycacych cech geometrycznych i zagczenia
wyprofilowanego podiza podaje tablica 1.
Tablical. Czestotliwosé¢ badan kontrolnych

Czestotliwosé badan
Lp. Wyszczegblnienie bada Minimalna liczba badana Maksymalna powierzchnia
dziennej dzialce roboczej | przypadajca na jedno badanie fjn
1. | Szeroké&
Réwnai¢ poprzeczna i poditna
Spadki poprzeczne Z czestotliwoscia gwarantujca spetnienie wymagaprzy
Rzedne wysokéciowe odbiorze, okrédonych w pkt. 6.2.
Uksztattowanie osi w planie
2. | Zagszczenie, 2 600
Wilgotnosé gruntu
3. | Naénos¢ podiaza min. jeden raz w trzech punktach na 206@awierzchni

6.2.2. Szerok@ profilowanego podiga

Szeroké¢ profilowanego podiza nalety sprawdzéco najmniej co 100 m.

Szeroké¢ profilowanego podiza nie mae r&ni¢ sie od szerokexi projektowanej o vecej niz +10 cm
i-5cm.

6.2.3. ROwngé¢ profilowanego podiga

Nierownaci podizne profilowanego podia naley mierzyé 4-metrowy tata co 20 metréw w kierunku
podiwznym, zgodnie z BN-68/8931-04 [4].

Nierowngci poprzeczne natg mierzyt 4-metrovd fata, a na odcinkach poszefizéata o diugdci
dostosowanej do szergkoprofilowanego podiza, co najmniej co 100 m.

Nieréwndaci nie mog przekraczé&2 cm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalemierzy¢ za pomagtaty o diugéci jak w pkt. 6.2.3 | poziomicy co najmniej co 180
Spadki poprzeczne profilowanego paaipowinny by zgodne z DokumentadProjektovy z toleranci
+0,5%.

6.2.5. Regdne wysoksgciowe

Rzdne wysokéciowe naley sprawdzé w osi jezdni i na jej kragdziach co 20 m, a na odcinkach
krzywoliniowych co 10 m.

R&nice pomidzy rzdnymi wysokéciowymi wyprofilowanego podi@ i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+l cmi-2 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

Uksztaltowanie osi natg sprawdzaw punktach rozmieszczonych nie rzadziegni 100 m.

Os w planie nie me by przesungta w stosunku do osi projektowanej @eg niz+ 5 cm.

6.2.7. Zagszczenie profilowanego podia

Wskaznik zagszczenia wyprofilowanego podaokrélony wedtug BN-77/8931-12 [5] nie powiniendoy
mniejszy od podanego w pkt 5.3 n/n SST.
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Wilgotnas¢ w czasie zagzczania naky bada wedtug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnas¢ gruntu podiaa powinna b rowna wilgotnéci optymalnej z tolerangpd -20% do +10%.
Wartas¢ wtdrnego modutu odksztatcenia nie powinnarpiejsza od podanej w pkt 5.3 n/n SST.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D.M.@DQWymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarowy jest 1 M (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego pediagodnie
z Dokumentagj Projektovy i obmiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST D.M.@DOYVymagania ogolne”.

8.2. Sposotb odbioru robot

Odbior podiga dokonywany jest na zasadach odbioru robét zarykdji ulegajcych zakryciu podanych
w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyege podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagania ogolne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnd¢ za 1 i profilowanego i zagszczanego podia naley przyjmowa na podstawie obmiaru po
ocenie jakéci wykonania robét na podstawie wynikow hadpomiaréw laboratoryjnych.

Cena wykonania robot obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robdt,

odspojenie gruntu,

- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntuauki transportowe i odwiezienie,

- profilowanie podiga,

- zagszczenie,

- utrzymanie wyprofilowanego i zeggczonego podia,

- przeprowadzenie wymaganych pomiarow i lhddboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébekigrun

2.  PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Czarae wilgotnéci.

3.  BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie mododksztalcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obaizenie phyh.

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réaim@wierzchni planografem i dat

5.  BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanieniieazagszczenia gruntu.

6. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. &ygma i badania.

10.2. Inne dokumenty
7.  Katalog typowych konstrukcji nawierzchni atogch i potsztywnych, IBDIM, Warszawa, 1997 r.
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D.04.02.01 WARSTWY OD3CZAJACE | ODCINAJ ACE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji TechniczngST)

Przedmiotem niniejszej Szczego6towej Specyfikacjichirecznej § wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwkanych z wykonaniem warstwy a@gapcej w ramach
budowy drdg i kanalizacji deszczowej w miejscéwi@.dltki gmina Choroszcz.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegblowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyesoadokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punktig.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczeg6towe] Specyfikasjinhicznej dotyezprowadzenia robot zadanych
z wykonaniem warstwy odcinggj i obejmuy:

- wykonanie warstwy odezapcej z piasku, gruldoi 20 cm.

Dokiadna lokalizacja wg Dokumentacji Projektowe.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Warstwa odcingfa - jedna lub dwie zagzczone warstwy piasku, na ktérych uktadana jest
warstwa podbudowy.

Pozostate okéenia g zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami

podanymi w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

1.5. Ogdblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jgkach wykonania oraz za zgoddoz Dokumentagj
Projektovs, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania @joln

2.  MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotycgce materiatow
Wymagania ogdlne dotygze materiatdw podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagagigne”.
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw io@gacych s:
- piaski,
- zwir i mieszanka,

2.3. Wymagania dla kruszywa

Do wykonania warstwy odcirgie] naley stosowa kruszywa naturalne (piaski) albo mieszahjch
kruszyw o ciglym uziarnieniu

a) piasek naturalny gat. 1, 2 wg PN-B-11113 [IKfuszywa mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Piasek.” powinien spéiwamagania podane w tablicy 1.
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Tablica 1. Wymagania dla piasku

Lp. Wyszczegolnienie widciwosci Wymagania
w zaleznosci od gatunku gat. 1| gat. 2
1. | Sklad ziarnowy
a) zawartd¢ ziaren mniejszych od 0,075 mm, % masy, niecei niz 1 5
b) zawartd¢ nadziarna powsej 2 mm, % masy, hie weej niz 15* 15*
2. | Zawartdé¢ zanieczyszczeobcych, % masy, nie wiej niz 0,1 0,1
3. | Wskanik piaskowy, wekszy od 75 65
4. | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa nie ciemniejsza ni wzorcowa
5. | Wskeanik wodoprzepuszczaldoi, nie mniejszy ri 8 | 8
Uwaga:
7 - Nie dopuszczasiv nadziarnie ziaren wkszych od 4 mm
b) zwir i mieszanka klasy | i Il wg PN-B-11111 [10], Kszywa naturalne do nawierzchni

Tablica 2. Wymagania dlazwiru i mieszanki

drogowych;Zwir i mieszanka” powinny spetniavymagania podane w tablicy 2

Lp. Wyszczegblnienie widciwosci Wymagania
w zaleznosci od klasy k. | kl. 1l
1. |Scieralng¢ w bebnie Los Angeles, nie wtej niz %
- calkowita 25 35
- wskanik jednorodnéci scierania 25 30
2. | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, % masy, nie weej niz 0,1 0,2
3. | Wskanik piaskowy, nie wikszy od 75 65
4. | Zawart@¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa nie ciemniejsza ni wzorcowa
5. | Nasikliwo$¢, nie wiecej niz % 1 2,5
6. | Mrozoodporng&t, nie wicej nz % 2,5 5
7. | Zawart@c¢ ziaren, nie wjcej niz %
- nieforemnych 15 25
- stabych i zwietrzatych 7 10
3. SPRZET
3.1. Wymagania ogolne dotyege spratu

Wymagania ogdlne dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

3.2.

Sprzt do wykonania robot

Do wykonania warstwy odcingjej naley stosowa:

- rowniarki,

- walce statyczne,

- piyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne,

- inny, drobny spr& pomocniczy.

Sprzt powinien by zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4,
4.1.

TRANSPORT

Wymagania ogoélne dotyegce transportu

Wymagania og6lne dotygze transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagayiine”.
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4.2.  Transport materiatow do wykonania warstwy odgczajacej

Kruszywa mana przewod dowolnymi srodkami transportu w sposOb przeciwdzialg) ich
Zanieczyszczeniu, zmieszaniu z innymi materiatamakorzystnemu wplywowi warunkéw atmosferycznych
(nadmiernemu wysuszeniu i zawilgoceniu).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogolne wykonywania robot

Zasady ogoélne wykonywania rob6t podano w SST D@00 , Wymagania ogoélne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do algepbrojekt organizacji i harmonogram  robdt,
uwzgkdniapcy wszystkie warunki, w jakictetizie wykonywana warstwa adzagca..

5.2. Przygotowanie podiga

Podiaze gruntowe nalgy oczyici¢ z wszelkich zanieczyszareraz sprawdzijego cechy geometryczne
I zag:szczenie. Wszelkie koleiny i powierzchnie nieodgalnio zagszczone lub wykazage
odchylenia cech geometrycznych powinng bgprawione.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
spos6b zaakceptowany przez Inspektora. Rozmieszqaalikdw lub szpilek powinno unliwiaé
nachagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w @dath nie wgkszych ni co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno hirozkiadane w warstwie o jednakowej géaipgrzy uryciu rowniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkéw iednych wysokéciowych. Grub&t roziazonej warstwy liinego kruszywa powinna
by taka, aby po jej zagzczeniu oggnicto grubdé projektowan.

Ze wzgbdu na grubé warstwy odgczapce) wynoszca 25 ¢cm, wbudowanie kruszywa riglevykona
dwuwarstwowo. Rozpoeze uktadania kale] nasfpnej warstwy kruszywa me nasfpi¢ po odbiorze przez
Inspektora Nadzoru warstwy poprzedniej.

Natychmiast po kacowym wyprofilowaniu warstwy odszajicej naley przysipic do jej zagszczania.
Zag:szczanie warstw o przekroju daszkowymzayalezpoczynéod kravedzi i stopniowo przesuiigpasami
podiuznymi cz:sciowo nakladacymi sk, w kierunku jej osi. Zagzczanie nawierzchni o jednostronnym spadku
nalely rozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwa pasami podinymi czsciowo nakladacymi st w
kierunku jej gomej kragalzi.

Nierdbwnaci lub zagtbienia powstale w czasie zagczania powinny bywyrwnywane na higco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usignimateriau, 2do otrzymania rownej powierzchni.

W migjscach niedogtnych dla walcdw warstwa powinna laagszczana plytami wibracyjnymi lub ubijakami
mechanicznymi. , zaakceptowanymi przez Inspektadzdiu.

Powierzchnia zagzczonej warstwy powinna réigrawidiowy przekrdj poprzeczny i jednolity gl
Zag:szczenie nalg kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia H nie mniejszego od 1,0 wg
normalnej proby Proctora zgodnie z narPN-B-04481 [16]. Zagszczenie mieszanki nake
sprawdza wedtug normy BN-77/8931-12 [15].

Jezeli nie mana okréli¢ wskanika zagszczenia, to nalg sprawdzé stosunek modutu odksztalcenia
wtornego k&, do pierwotnego £ktory nie powinien bywickszy niz 2,2 dia kadej warstwy.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zgggczania powinna byéwna wilgotnéci optymalnej, okréonej zgodnie

z norma, PN-B-04481 [16] (metoda Il). Materiat nadmierngvigocony, powinien zostabsuszony przez
mieszanie i napowietrzenie.zdk wilgotnas¢ mieszanki kruszywa jestzsza od optymalnej o 20% jej
wartaci, mieszanka powinna dywilzona wod i rdwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wiilgét
mieszanki kruszywa jest ¥sza od optymalnej 0 10% jej watn mieszanknalery osuszy.
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54. Utrzymanie warstwy odcinajce

Warstwa odcinaga po wykonaniu a przed gimiem nagpnej warstwy powinna Byutrzymana w dobrym
stanie.

Dopuszcza siruch pojazdow koniecznych dla wykonaniaejyezacych warstw nawierzchni. Koszt napraw
wynikiych z niewtdciwego utrzymania warstwy olga \Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakdci robot
Zasady ogolne kontroli jaka robot podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania agjoln

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyapieniem do robot Wykonawca powinien wykéraadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot, w zakresie oflmaym w pkt. 2.3.

6.3. Badania i pomiary warstwy odgczajacej

Czestotliwasé i zakres badakontrolnych dotycacych cech geometrycznych i zagczenia warstwy
odsiczapcej podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czstotliwosé badan przy budowie warstwy odgczajacej

Lp. | Wyszczegdlnienie bada i pomiarow Minimalna czestotliwosé¢ badai i pomiarow
1. | Szerok& 10razy na 1 km

2. | Réwnda¢ podhena co 20 m fata na &dym pasie ruchu

3. | R6éwndac¢ poprzeczna 10razynalkm

4. | Spadki poprzeczne* 10razynal km

5. | Rzdne wysokéciowe co0100m

6. | Grubd¢ warstwy w 3 punktach, lecz nie rzadziej iz na 2000 m

7. | Zagszczenie warstwy, W 2 punktach lecz nie rzadziegmaz na 600 M

wilgotnas¢ kruszywa

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznychzyaleykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.3.2. Szerok&' warstwy odgczapcej
Szeroké& warstwy odgczapcej nie mae r@ni¢ sk od szerokéei projektowanej o wcej niz +10 cm, -5
cm.

6.3.3. ROwng&¢ warstwy
Nierowngci podiuzne naley mierzy¢ 4-metrovy tata zgodnie z BN-68/8931-04 [14].

Nieréwnaici poprzeczne naty mierzy tata dostosowamdo szerokéci warstwy.
Nieréwnaci nie powinny przekracza20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy adgapcej powinny by zgodne z DokumentacjProjektova
z tolerancy £0,5%.

6.3.5. Redne wysoksciowe

R&nice pomidzy rzdnymi warstwy odgczapcej a rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracz&+1 cm, -2 cm.

62



Szczegotowe Specyfikacje Techniczne D.04.02.01
6.3.6. Grubgé

Dopuszczalne odchytki od projektowanej gddbaie powinny przekraczatlcm, -2cm.

6.3.7. Zagszczenie warstwy

Wskaznik zag;szczenia warstwy odcinggej, okrélony wg BN- 77/8931-12 [15] nie powinien
by¢ mniejszy od 1.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia nalg bad& wg PN-B-06714-17 [6]. Wilgotnid
kruszywa powinna yréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod —20% do +10%

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D.M.@DO®Vymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest 1 mi (metr kwadratowy) warstwy odsaczajacej.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D.M.ADORVymagania ogdine”.

8.2. Sposotb odbioru robot

Odbidr robét dokonywany jest na zasadach odbiobdtraanikajcych i ulegajcych zakryciu
zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,\Afemnia ogdine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyege podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatroi podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- 0znakowanie robot,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

- roztozenie, wyprofilowanie i zaggzczenie warstwy,

- utrzymanie wykonanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiardow i badiaboratoryjnych, wymaganych w SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.

PN-B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Cramae zawartei zanieczyszczeobcych.
PN-B-06714/13 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie pytdw mineralnych.
PN-B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae sktadu ziarnowego.
PN-B-06714/16 Kruszywa mineralne. Oznaczani¢akiszziaren.

PN-B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae wilgotndci.

ok whPE
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7. PN-B-06714/26 Kruszywa mineralne. Badania. Crarae zanieczyszazerganicznych.

8. PN-B-06714/42 Kruszywa mineralne. Badania. Caraescieralndci w bebnie Los Angeles.

9. PN-B-06721 Kruszywa mineralne. Pobieranie probek

10. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo nahgalo nawierzchni drogowychwir
i pospotka.

11. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naterdb nawierzchni drogowych. Piasek.

12. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieasmska piaskowego.

13. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie ulnoddksztaticenia nawierzchni
podatnych i podiza ptyt.

14. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r@einmawierzchni planografem i iat

15. BN-77/8931-12 Oznaczanie wshika zagszczenia gruntu.

16. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probekigru

10.2. Inne dokumenty
17. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatmi potsztywnych, IBDiM, 1997
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D.04.03.01 OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji Techniczng&ST)

Przedmiotem niniejszej Szczegbtowe] Specyfikacgghh&eznej 8 wymagania dotyeze wykonania

i odbioru robét zwdzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw kdigiinych nawierzchni w ramach

budowy drdg i kanalizacji deszczowej w miejscéwi@dttki gmina Choroszcz.

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegGlowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyesmadokument przetargowy i kontraktowy przy

Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punktig.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n SzczegGlowe]j Specyfikaggihficznej dotyezoczyszczenia i skropienia warstw

konstrukcyjnych nawierzchni i obejmavj

- oczyszczenie i skropienie warstwy wyrdwnawciejszywa stabilizowanego mechanicznie,
oczyszczenie i skropienie warstwyasicej z betonu asfaltowego.

Doktadna lokalizacja wg Dokumentacji Projektowe.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS% sgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami

i definicjami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,Wymageogolne”.

1.5. Ogoblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jgkach wykonania oraz za zgoddoz Dokumentagj
Projektovs, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotygz robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania eoln

2.  MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycre materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagami#ne”.

2.2. Materiaty do wykonania skropienia

Do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchnileya wzy¢ asfaltos emulsg kationove
0 wiaciwaosciach zgodnych z wymaganiami podanymi w Wytycznyi@chnicznych “Drogowe
kationowe emulsje asfaltowe” , EmA-99, IBDIM-1999, [

2.2.1. Wymagania dla asfaltowej emulsji kationowegdnio- i szybkorozpadowej

Asfaltowa emulsja kationowa powinna speinigrmagania podane w tablicy 1.
Tablical. Wymagania dla asfaltowej emulsji katinowej

Lp. Wiasciwosci Klasa emulsji
K1-50 K2
1. | Zawarté lepiszcza [%] 45+ 55 50+ 70
2. | Lepkd¢ wg Englera 20°C [°E] <3 >3
3. | Lepkd¢ BTA4 mm, 20°C [s] - <15
4. | Jednorodrio [%] 0.63 mm <01 <01
5. | Jednorodrio [%] 0.16 mm <0,25 <0,25
6. | Sedymentacja po 5 dniach [%0] <80 <50
7. | Przyczepna do kruszywa [%0] >85 >85
8. | Indeks rozpadu [¢g/100g] <90 80+ 130
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2.2.2. Sktadowanie emulsiji

Warunki przechowywania nie mpgowodowa utraty cech emulsji i obrenia jej jakéci.

Emulsg mazna magazynowawv opakowaniach transportowych lub stacjonamyahrakach pionowych

z nalewaniem od dna.

Nie naley stosowa zbiornika walcowego #gcego, ze wzgtu na tworzenie sina duej powierzchni

cieczy “karucha” asfaltowego zatykaego paniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej aglprzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycgce sprztu

Wymagania ogolne dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,WWymagania ogoine”.

3.2. Sprzt do oczyszczania warstw nawierzchni

Do oczyszczania warstw nawierzchni pxaleywac:

- szczotki mechaniczne.
Zaleca si wycie uradzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powindavidgonana z twardych
elementdw czyszezych i shiy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszgreylegajcych do
czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna pdsiatgkkie elementy czyszgze i shiy¢ do
zamiatania. Zalecasizywanie szczotek wypasanych w urzdzenia odpylage.

- spezarki,

- Zzbiorniki z wod,

- szczotkieczne,

lub inny sprzt zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

3.3.  Sprzt do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni riglewzywaé skrapiark lepiszcza wyposam w urzdzenia

kontrolno-pomiarowe pozwalge na sprawdzanie i regulowanie gagacych parametrow:

- temperatury rozktadanej emulsiji,

- cisnienia emulsji w kolektorze,

- obrotow pompy dozagej emulsi,

- predkasci poruszania siskrapiarki,

- wysokdci i dtugaici kolektora do rozkladania emulsji,

- ilosci emulsii.

Zbiornik skrapiarki na emutspowinien by izolowany termicznie, tak aby rove byto zachowanie statej

temperatury emuls;ji.

Wykonawca powinien posiatlaaktualne swiadectwo cechowania skrapiarki zawigrae] zalencsci

pomkdzy wydatkiem emulsji a n@pujacymi parametrami:

- cisnieniem emulsji,

- obrotami pompy,

- predkcicia jazdy skrapiarki,

- temperaturemulsii.

Skrapiarka powinna zapewmozkiadanie lepiszcza z toleranefl 0% od ildci zalazone).

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyegce transportu

Wymagania ogolne dotygze transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagayoine”.

4.2. Transport emuls;ji

Transport emulsji powinien odbywak w cysternach samochodowych lub skrapiarkach. 2opass}

stosowanie beczek lub innych pojemnikéw stalow@glsterny przeznaczone do przewozu emulsji powinny

by¢ przedzielone przegrodami, daigimi je na komory o pojemém max. 1 M a kada przegroda powinna

miet wykroje umaliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorikzeznaczone do transportu lub

skiadowania emulsji powinny &gzyste i nie powinny zawigreesztek innych lepiszczy.
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5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. 0Ogodlne zasady wykonywania robot

Zasady ogoélne wykonywania robot podano w SST D.J@3000 , Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akcgpprojekt organizacji i harmonogram robat,
uwzgkdniapce warunki w jakich wykonywanexdh, roboty zwazane z oczyszczaniem i skropieniem warstw
konstrukcyjnych nawierzchni.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Z warstw nawierzchni przed skropieniem, aalesunaé luzny materiat, brud, bioto i kurz przyyciu
szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wodyagsngeniem. Zanieczyszczenia stwardniale, nie
dapce st usura¢ mechanicznie, natg usung recznie lub za pomaalostosowanego sptm.

W miegjscach trudnodaeginych nalgy uzywat szczotek gcznych. W razie potrzeby, na terenach
niezabudowanych, bezpednio przed skropieniem warstwa powinng bgzyszczona z kurzu przy
uzyciu Spezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Jereli do oczyszczenia warstwy bylaavana woda to skropienie paonasipic dopiero po wyschigiiu warstwy
(nie dotyczy to podbudowy z kruszywa).

Skropienie warstwy i@ rozpoczé sk po akceptaci jej oczyszczenia przez Inspektodzdia.

Warstwa nawierzchni powinnadsskrapiana emulsprzy wyciu skrapiarki, a w miejscach trudnodpsiych
recznie /za pomaonegza z dysz rozpryskov/.

Do skropienia (bez nadmiaru) podbudowy niebitungcnalery wywat asfaltowej emulsji kationowej
sredniorozpadowej klasy K2 w fla asfaltu wytsiconego z emulsji:

- podbudowa z kruszywa naturalnego - O, 7ke/e¢

- podbudowa z kruszywa tamanego - 0,7+ 1okg

Do skropienia (bez nadmiaru) warstw bitumicznycltezgauzywa asfaltowej emulsji kationowej
szybkorozpadowej klasy K1-50 w4t asfaltu wyticonego z emulsj:

- podbudowa bitumiczna - 0,3+0,5 kgym

- bitumiczna warstwa wiaca - 0,160,30 kg/rﬁ.

Doktadne ziycie jednostkowe natg ustalt na budowie w oparciu o wygl skrapianej powierzchni i
przediay¢ do akceptacii Inspektora Nadzoru.

Temperatura emulsji powinnadygodna z zaleceniami producenta idsiiesic w granicach 40-6%.
Zabrania si podgrzewania emulsji do temperatury pzsjp0C.

Skropienie powinno ldyrownomieme, a iké rozkladanej emulsji powinna dydwna iléci zalozonej z
tolerancy +10° %.

Na wszystkich powierzchniach, gdzie razioo nadmierilos¢ emulsji Wykonawca powinien rozig
warstve suchego i rozgrzanego piasku i ugumadmiar lepiszcza przez szczotkowanie.

Skropienie powinno léywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyrodmarowanie wody.
Orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co najmniej:

- 2hprzyildci 0,5-1,0 kg/nf emulsjj,

- 0,5h przyiléci 0,2-0,5 kg/nf emullsji.

Wykonawca powinien zabezpieézskrapian warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem, dopusaczaj
tylko niezlzdny ruch budowlany.

Jakiekolwiek uszkodzenia powierzchni powinng pszez \Wykonawgnaprawione.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakm robot podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania agioin

6.2. Badania i kontrola przed przysgpieniem do robot

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprow@grebbne skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnej pracy skrapiarki i oflenia wymaganej ikai emulsji w zalencsci od rodzaju i
stanu warstwy przewidzianej do skropienia.
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6.3. Badania i kontrola w czasie robé6t
6 3.1. Badania emuls;ji

Ocena emulsji powinna byparta na deklaracjach zgoélnpa Wykonawca powinien kontrolodgej
lepkas¢ dla kardej dostawy w oparciu 0 EmA-99 [1].

6 3.2. Sprawdzenie jednorodsm skropienia i zdycia emulsji

Jednorodni skropienia powinna bysprawdzana wizualnie.

Zaleca s przeprowadzi kontrok ilosci rozkladanej emulsji wg metody podanej w opracuwa
“Powierzchniowe utrwalania. Oznaczaniédloozktadanego lepiszcza i kruszywa” [2].

Skrapiarka powinna zapewéi@zkiadanie emulsji z toleranegj10% od iléci zalazone).

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D.M.@DQWymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovy jest 1 M (metr kwadratowy) oczyszczonej i skropionej waystaa podstawie
Dokumentacji Projektowej i pomiarow w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D.M.A@DORVymagania ogdine”.

8.2. Sposo6b odbioru robdt

Roboty ohite niniejsa SST podlegaj odbiorowi robd6t zanikagych i ulegaicych zakryciu, ktory
powinien by dokonany na podstawie wynikdw pomiarow i lseol@z oceny wizualnej.

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor Nadastali zakres robdt poprawkowych do wykonania, a
Wykonawca wykona je na wkasny koszt w ustalonymitee.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyexe podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatroi podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdélne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Plaindé¢ za 1 m oczyszczenia i skropienia warstw konstrukcyjnyshigrzchni naliyy przyjmowa na podstawie
obmiaru po ocenie jako wykonania robot na podstawie wynikéw iagaomiardw laboratoryjnych.

Cena wykonania robo6t obejmuije:

- przygotowanie robét i ich oznakowanie,

- mechaniczne oczyszczenie warstw z ewentualnignvgagem wod lub wyciem spezonego powietrza,
- IfeCzne odspojenie stwardniatych zanieczyszcze

- dostarczenie emulsji i napenieniekrapiarki oraz podgrzanie do wymaganej tempgratur

- skropienie warstw emuidgjv ilosci okreslonej w SST i uzgodnionej z Inspektorem Nadzoru,
przeprowadzenie wymaganych iiagmmiarow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Dokumenty

1. Wytyczne Techniczne - Drogowe kationowe emudsiialtowe. Wyd. IBDIM, Zeszyt nr 60,
Warszawa, 1999.

2. Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniéciloozkladanego lepiszcza i kruszywa. Zaleconezprze
GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 Z188i2.02.03 .
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D.04.04.01 PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicep(SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegdétowe] Specyfikacjichrécznej § wymagania dotyexe
wykonania i odbioru robot zwkanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa naturaneg
stabilizowanego mechanicznie w ramach budowy dk&alizacji deszczowej w miejscosed
Z06ttki gmina Choroszcz.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowgaleo dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyemionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n SzczegOlowej Specyfikacgchnicznej dotycz wykonania
podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanegohaeicznie i obejmu;j

- wykonanie warstwy podbudowy grufoo 20 cm z kruszywa naturalnego,

Doktadna lokalizacja wg Dokumentacji Projektowe;j.

1.4 Okreslenia podstawowe
1.4.1. Stabilizacja mechaniczna proces technologiczny polegey na odpowiednim
zag:szczeniu kruszywa o wdeiwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotém optymalne;j.

1.4.2. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabiliaoego mechanicznie jedna lub wicej
warstw zagszczonej mieszanki, ktGra stanowi warstvasna nawierzchni drogowe;.

Pozostatle ok&enia s zgodne z obowrzujacymi odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w SST D.00.00.00 “Wymagaogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyegce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z Dokumentag Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow
Warunki ogélne stosowania materiatéw podano w SSI0MDO0.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Materiaty do wykonania podbudowy z kruszywa aturalnego stabilizowanego
mechanicznie

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa nam@go stabilizowanego mechanicznie
powinna by mieszanka kruszyw o uziarnieniu 0/31,5 mm, skkgmdage z: piasku, mieszanki
i/lub zwiru, spetniagca wymagania n/n SST.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztzebcych i bez domieszek gliny.
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2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia mieszanki kruszywa powinnaetepomidzy krzywymi granicznymi pél
dobrego uziarnienia, podanymi w PN-S-06102 [19].
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dgiagta i nie mae przebiega od dolnej krzywej

granicznej uziarnienia do gérnej krzywej graniczaggrnienia nagsiednich sitach. Wymiar
najwickszego ziarna kruszywa nie w0 przekracza 2/3 grubdci warstwy ukfadanej

jednorazowo. Frakcje kruszywa przechgmz przez sito 0,075 mm nie powinny stanbwi
wigcej niz 65% frakcji przechodicych przez sito 0,5 mm.

2.2.2. Wi&ciwasci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1. Wi&ciwosci kruszyw naturalnych

Lp. Wyszczegolnienie Wymagania Badania
wiasciwosci wedtug
1 Zawartg¢ ziarn mniejszych @i0,075mm, % (m/m.) od 2 dold PN-B-0671p-
15
5 Zawartg¢ nadziarna, % (m/m.), nie wdej niz 5 PN-B-06714-
15
3 Zawarta¢ ziarn nieforemnych % (m/m.), nie ggej niz 35 PN-B-é)6714-
1
4 Zawart@¢ zanieczyszcze organicznych, % (m/m.), nje 1 PN-B-06714-
wiecej niz 26
5 Wskaznik piaskowy po piciokrotnym zagszczeniy od 30 do 70 BN-64/8931-(1
metod, | lub I wg PN-B-04481, %
Scieralngé w bebnie Los Angeles PN-B-06714-
scieralng¢ catkowita po peinej liczbie obrotéw, rie 35 42
6 |wigcej niz 30
scieraln@¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby obrotéw, nie
wigcej niz
r Nasikliwos¢, % (m/m.), nie wicej niz 2,5 PN-B-é)6714-
1
8 Mrozoodpornéé, ubytek masy po 25 cyklach 5 PN-B-06714-
zamraania, % (m/m.), nie wcej niz 19
9 Zawartag¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na S0O% 1 PN-B-06714-
(m/m.), nie wecej niz 28
Wskaznik nasnosci wnos mieszanki kruszywa, %, nje PN-S-06102
10 | mniejszy ni: 80

przy zagszczeniug>1,0
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3. SPRZET

3.1 Wymagania ogoélne dotycgce sprztu
Wymagania ogolne dotygee sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzt do wykonania podbudowy
Do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego Bialwvanego mechanicznie nale
stosowa:

- mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszankskyw, wyposzone w uradzenia
dozupce woa. Przy produkcji mieszanki natg zapewnt wagowe dozowanie kruszywa oraz
objetosciowe wody w odpowiednich proporcjach oraz jednomdvymieszanie. Mieszarki
powinny zapewrd wytworzenie jednorodnego materiatu o wilgatcicoptymalnej,

- rowniarki albo uktadarki kruszywa do rozktadamateriatu,

- walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczite zagszczania. W miejscach
trudnodostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne Iub
mate walce wibracyjne.

Sprzt powinien zostézaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyegce transportu
Wymagania ogolne dotygee transportu podano w SST D.00.00.00 ,Wymaganinej.

4.2. Transport materiatdw do wykonania podbudowy

Transport mieszanki kruszywa powinien odbywsic samochodami samowytadowczymi,
w sposéb przeciwdziaksjy jego zanieczyszczeniom, rozsegregowaniu i osuszdruch
pojazdow po wyprofilowanym podta drogi powinien b§ tak zorganizowany aby nie
dopuci¢ do jego uszkodzei tworzeniu kolein.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robét podano w SST DO®,Wymagania ogolne”.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akagpt projekt organizacji
i harmonogram robot, uwzglniapce wszystkie warunki w jakich ¢dzie wykonywana
podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegchar@cznie.

5.2. Wykonanie podbudowy z kruszywa naturalnego stalizowanego mechanicznie
5.2.1. Przygotowanie podia

Podtze gruntowe pod podbudewpowinno by przygotowane zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w SST D.04.01.01.

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny ikkie miejsca podtza oraz wszelkie
powierzchnie nieodpowiednio zgggczone lub wykazage odchylenia wysokgiowe od
zatlazonych rzdnych powinny by naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo
osuszenie poprzez mieszanie doa@skcia wilgotnagci optymalnej, powtornie wyrownane

I zaggszczone.
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5 2.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Wytwarzanie mieszanki kruszywa naturalnegozendy¢ rozpoczte po akceptacji skiadu
mieszanki (recepty laboratoryjnej) przez Inspektdeaizoru. Recepta laboratoryjna powinna
zawierd:

- ustalenie sktadu agregatu kruszywowego,

- okreilenie wigciwosci kruszyw zgodnie z tablienr 1 n/n SST,

- wymagaa zawarté¢ wody w mieszance odpowiades wilgotnosci optymalnej
mieszanki kruszywa,

- ustalenie gstaci nasypowej w stanie amym, ustalenie gptasci objetosciowej szkieletu
gruntowego i maksymalnegsgtasci objetosciowej szkieletu gruntowego,

- okreilenie wilgotngci optymalnej mieszanki.

Wytwarzanie mieszanki kruszywasoisle okr&lonym w recepcie laboratoryjnej uziarnieniu
i wilgotnosci nalezy prowadzé w mieszarce stacjonarnej gwarantg otrzymanie
jednorodnej mieszanki.

Przygotowane kruszywo powinno dyod razu transportowane na miejsce wbudowania
w sposoéb przeciwdziakgjy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.2.3. Rozkiadanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkiadane w warstwie o jednakowej grétio takiej aby jej
ostateczna gruldé po zagszczeniu byta rowna grubd projektowanej. Grubi@ pojedynczo
uktadanej warstwy nie nie przekracza 20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy
powinna by roztazona w sposob zapewmnialy osagniecie wymaganych spadkow iganych
wysokaciowych.

Kazda uktadana warstwa podbudowy powinnac¢ byyprofilowana 1 zagszczona
z zachowaniem wymaganych spadkéw ¢drzych wysokéciowych. Rozpoaczcie budowy
kazdej nasgpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora
Nadzoru.

Kruszywo w miejscach, w ktorych widoczna jest jegegregacja, powinno byprzed
zag:szczeniem zagpione materialem o odpowiednich \dgavosciach.

5.2.4. Zagszczenie

Natychmiast po kécowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nale przyshpi¢c do jej
zag:szczania przez watowanie. Jakiekolwiek nierosendub zagtbienia powstate w czasie
zag:szczania powinny ywyréwnane przez spulchnienie warstwy kruszywa datoe lub
usungcie materiatu a do otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach oigbnych dla
walcow podbudowa powinna byzag:szczona zagszczarkami ptytowymi lub ubijakami
mechanicznymi, zaakceptowanymi przez Inspektoraziiad

Zageszczenie naley kontynuowa do osagniccia wskanika zagszczenia [IS] podbudowy
nie mniejszego od 1,0, oktenego zgodnie z norrBN-77/8931-12 [22].

Jezeli nie mana okréli¢ wskanika zagszczenia, to naky sprawdza stosunek modutu
odksztatcenia wtdrnego E2, do pierwotnego E1, ktdeypowinien by wickszy niz 2,2 dla
kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna ldyréwna wilgotnéci optymalnej,
okreslonej zgodnie z normPN-B-04481 [2] (metoda II). Materiat nadmierniennigocony,
powinien zosté& osuszony przez mieszanie i napowietrzenieeldavilgotnas¢ mieszanki
kruszywa jest risza od optymalnej o 20% jej wastdp mieszanka powinna byzwilzona
woda i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy witgst mieszanki kruszywa jest
wyzsza od optymalnej o 10% jej wasth, mieszank nalezy osuszy.
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5.3. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna kyutrzymywana
w dobrym stanie. Jeli Wykonawca bhdzie wykorzystywal, za zgadinspektora Nadzoru,
gotows podbudow do ruchu budowlanego, to jest obamany naprawi wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ru€bszt napraw wyniklych
Z niewiaciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogalne”

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykénabadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robo6t i przedstamyniki tych badé Inspektorowi Nadzoru
w celu akceptacji materiatow.

Badania te powinny obejmowavszystkie witaciwosci okreslone w pkt. 2 n/n SST.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ bada kontrolnych w czasie rob6t przy budowie podbudomvykruszywa
naturalnego stabilizowanego mechanicznie podareblicy 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ badain kontrolnych w czasie robot

Czestotliwosé¢ badan
Maksymalna
Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna Iipzba _ powierzchnia
badan na dziennej podbudowy
dzialce roboczej przypadajaca na jedno
badanie [nT]
1. | Uziarnienie mieszanki 2 600
2. | Wilgotna¢ mieszanki
3. | Zag:szczenie warstwy 10 probek na 400 m
4. | Zawartg¢ zanieczyszczeobcych
5. | Zawartg¢ ziaren nieforemnych dla kdej partii kruszywa do 1500 t i
6 Zawarta¢ zanieczyszczg przy kadej zmianie kruszywa
" {organicznych
7. | Mrozoodporngt
8. | Scieralng¢
9. | Wskénik piaskowy
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6.3.1. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &ygodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.2.1 n/n.SST
Probki naley pobierd w sposéb losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem.
Wyniki bada powinny by na bieaco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.

6.3.2. Wilgotngci mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa powinna odpowiéddwilgotnosci optymalnej, okréonej
wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2] tida II), z tolerang +10%, -20%.
Wilgotnaos¢ mieszanki kruszywa natg okresli¢ wedtug PN-B-06714/17 [8].

6.3.3. Zagszczenie podbudowy

Zageszczanie kadej warstwy powinno odbywssie az do osagniccia wskanika zagszczenia
nie mniejszego od 1,0, okienego wedlug normy BN-77/8931-12 [22]. Z£agczenie
podbudowy nalgy sprawdzé przynajmniej w dwoch punktach nazkkej dziatce roboczej,
lecz nie rzadziej giraz na 200 M lub wg zalecé Inspektora Nadzoru.

W przypadku, gdy przeprowadzenie badanisggaczenia wedtug normy BN-77/8931-12 [22]
jest niemaliwe ze wzgédu na gruboziarniste uziarnienie kruszywa, kortmdg:szczenia
naleey oprze& na metodzie obgien ptytowych, wg ,Instrukcji bad@a podiaza gruntowego
budowli drogowych i mostowych” [23].

6.4. Badanie i pomiary wykonanej warstwy podbudowy

Czestotliwos¢ i zakres bada oraz pomiaréw wykonanej warstwy podbudowy podano
w tablicy 3.

Tablica 3. Czstotliwos¢ i zakres badai i pomiarow wykonanej podbudowy

Lp. Wyszczegol_nle,nle bada i Minimalna czestotliwosé¢ badan i pomiarow
pomiaréw
Podczas budowy: w 3 punktach nadtey (r:%ia’fce
, roboczej, lecz nie rzadziejiaz na 400
1. . . o
Gruba¢ podbudowy Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadzieyat naj
2000 nA.
5 Nosnos¢ podbudowy:
" |- modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach nazke 1000 m
3. | Szeroké& podbudowy co50m
4. | Rownd¢ podtuzna co50m
5. | RGwnd¢ poprzeczna co50m
6. | Spadki poprzeczne?*) co 50 m
7. | Rzdne wysokéciowe co ;LOO m oraz kdne na tukach pionowych podane w
projekcie
3. Uksz_ta’ftowanle osi w €0 100 m
planie*)

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatéania osi w planie naky wykona
w punktach gtdwnych tukéw poziomych.
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6.4.1. Grubdé¢ podbudowy
Grubas¢ podbudowy nie me r&ni¢ sig od grubdci projektowanej o wicej niz £ 2 cm.
6.4.2. N@&nosé i zageszczenie podbudowy wedtug ofpier ptytowych

Wartas¢ wtornego modutu odksztatcenia podbudowy z kruszgataralnego stabilizowanego
mechanicznie powinna bwicksza nk 140 MPa dla podbudowy zasadniczej.

Zagszczenie podbudowy z kruszywa rgleuzng& za prawidtowe wtedy, gdy stosunek
wtérnego modutu odksztatcenia Mdo pierwotnego modutu odksztalceniagMest nie
wigkszy od 2,2.

6.4.3. Pomiary cech geometrycznych podbudowy
6.4.3.1. Rown&* podbudowy

Nierownaici podiuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowg tata w osi kadego pasa ruchu
zgodnie z norrmp BN-68/8931-04 [21], z emtotliwoscia podan w tablicy 3.

Nieréwnasci poprzeczne naky mierzy tata z czstotliwoscia podan w tablicy 3.

Nieréwnaici podbudowy nie powinny przekracza cm,

6.4.3.2. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne nale mierzy¢ za pomoe taty i poziomicy z cgstotliwoscia podam w
tablicy 3.

Spadki poprzeczne podbudowy powinny lzgodne z DokumentacProjektow z tolerancy
+0,5%.

6.4.3.3. Radne podbudowy

Rzedne naley sprawdzé w osi jezdni i na jej kragdziach w kadym przekroju podanym w
Dokumentacji Projektowej, lecz nie rzadziet oo 100 m.

Réznice pomedzy rzdnymi wykonanej podbudowy i ¢dnymi projektowanymi powinny
miesci¢ sig w granicach od +1 cm do -2 cm.

6.4.3.4. Uksztaltowanie osi podbudowy

Uksztaltowanie osi podbudowy naje sprawdza w kazdym przekroju podanym w
Dokumentacji Projektowej, lecz nie rzadziet oo 100 m.

Os podbudowy w planie nie nze by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ccoej
niz +5 cm.

6.4.3.5. Szerolsg podbudowy

Szeroké¢ podbudowy naley sprawdza w kazdym przekroju podanym w Dokumentacji
Projektowej, lecz nie rzadziejinco 50 m.

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz = 5 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D.00.0M3Bnagania ogolne”.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest 1 ni (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie zgodnie z Dokumenfaajektows i pomiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D.00.00\0@nagania ogolne”.

8.2. Rodzaje odbiorow

Odbiér podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizosgo mechanicznie jest dokonywany
na zasadach odbioru robot zanikgich i ulegajcych zakryciu lub odbioru gzciowego
zgodnie z zasadami podanymi w SST D.00.00.00 ,Wymggogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady dotyexe podstawy ptatndci

Ogodlne zasady dotyaze podstawy pfatrioi podano w SST D.00.00.00 “Wymagania
0golne”.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Platngé¢ za 1 m wykonanej podbudowy z kruszywa naturalnego swbilanego
mechanicznie naky przyjmowa& na podstawie obmiaru i oceny j&korobot w oparciu o
pomiary i wyniki bada laboratoryjnych.

Cena wykonania robo6t obejmuje:

- prace pomiarowe,

- oznakowanie robot

- sprawdzenie i ewentualna naprawa pga}o

- opracowanie recepty laboratoryjnej na mieszamkszywa,

- przygotowanie mieszanki kruszywowej zgodnie zepaclaboratoryja i dostarczenie na
miejsce wbudowania,

- rozlozenie mieszanki zgodnie z zatn grubdccia, szerokécia i profilem z zachowaniem
projektowanej niwelety,

- zagszczenie roztzonej mieszanki, dowdz wody do zagczania,
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych okrdonych w SST,
- utrzymywanie podbudowy w czasie robat.

76



Szczegotowe Specyfikacje Techniczne

D.04.04.01

10.

10.1.
1
2
3
4.
5
6
7
8
9

10.
11.
12.

13.
14.
15.

16.
17.
18.

19.
20.
21.
22.

PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-B-01100
PN-B-04481
PN-B-06714/00
PN-B-06714/12

PN-B-06714/13
PN-B-06714/15
PN-B-06714/16
PN-B-06714/17
PN-B-06714/18
PN-B-06714/19

PN-B-06714/26
PN-B-06714/28
PN-B-06714/42

PN-B-06721
PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-S-02201
PN-S-06102

BN-64/8931-01
BN-68/8931-04

BN-77/8931-12

Kruszywa mineralne. Kruszywa skaRw@ziat, nazwy i okrgenia.
Grunty budowlane. Badanie probek tgmn
Kruszywa mineralne. Badania. Rastéenia ogolne.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezzawartdéci zanieczyszcze
obcych.

Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.

Kruszywa mineralne.
bezpgredna.

Kruszywa
organicznych.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaawartdci siarki metod
bromows.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezameralngci w bebnie Los
Angeles.

Kruszywa mineralne. Pobieranie prébek.

Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalneo dnawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka.

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamiennmdae do nawierzchni
drogowych.

Kruszywa mineralne. Kruszywo naturaloendwierzchni drogowych.
Piasek.

Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogoWwedziat,
okreslenia.

Drogi samochodowe.
mechanicznie.

Drogi samochodowe. Oznaczanie wika piaskowego.

Drogi samochodowe. Pomiar réganonawierzchni planografem i
lata.

Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu.

Badania. Ozaaie pylébw mineralnych.
Badania. Ozaaie sktadu ziarnowego.
Oznaczani¢alseziaren.

Badania. Ozaae wilgotngci.

Badania. Ozaaie nasikliwosci.

Badania. Oznaezamozoodporn&i metod,

mineralne. Badania. Oznaezanzanieczyszcze

nazwy i

Podbudowy z kruszytabilzowanych
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10.2. Inne dokumenty
23. ,Instrukcji badé poditaza gruntowego budowli drogowych i mostowych” GDDP&9.
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D.05.03.05 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicen(SST)

Przedmiotem n/n Szczegdtowej Specyfikacji Techejcgnwymagania dotyeze wykonania i odbioru
warstwy wizacej i scieralnej z betonu asfaltowego w ramach budowy dianalizaciji deszczowej
w miejscowdci Zottki gmina Choroszcz.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosojanalokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegotowe] Specyfikasjinficznej dotyezwykonania warstw nawierzchni
Z betonu asfaltowego wg PN-S-96025 [7] i obejmuj

a) wykonanie warstwy akacej gr. 5 cm nawierzchni ulic z betonu asfaltoweje

b) wykonanie warstwicieralnej gr. 4 cm nawierzchni ulic z betonu ésfeégo 0/20

1.4. Okre&lenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralno-bitumiczna mieszanka mineralna z odpowiediidscia asfaltu,
wytworzona w okréony sposob, spetnigja okrélone wymagania.

1.4.2. Beton asfaltowy mieszanka mineralno-asfaltowa, gagzona, w ktorej ikziowe proporcje
skladnikow g ustalone wg zasady wypetienia wolnej przestrzeezalenie od warstwy do
ktorej jest przeznaczona.

1.4.3. Odksztalcenia lepko-plastycznedksztalcenie o charakterze trwalym, ktdregdkodé jest
wprost proporcjonalna do ohienia i czasu jego trwania oraz do temperatury.

Pozostale okdéenia g zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami

podanymi w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne".

1.5. Wymagania ogoélne dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jgkich wykonania oraz za zgoddoz Dokumentag
Projektove, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wymagania ogoélne dotyaze robot podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ajoin

2.  MATERIALY

2.1. Warunki ogoélne stosowania materiatow
Warunki ogodine stosowania materiatdw podano w S31.M0.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Materialy do wykonania warstwyscieralnej i wiazacej
Materiatami stosowanymi do wykonania warstetgralnej i wazacej nawierzchni z betonu asfaltowego
wg PN-S-96025 [7], zgodnie z zasadami niniejsz&|§S
* dlawarstwy wizacej gr. 5ecm, z betonu asfaltowego 0/20:
a) kruszywa:
- tamane granulowane wg PN-B-11112 [2] kI. P jigat. 1, 2,
- grys wg zaicznika G do PN-S-96025 [7] kl. I1I; gat. 1, 2,
2 tylko pod wzgkdemscieralnagci w bgbnie kulowym, inne cechy jak dla KL.I; gat. 1
b) wypelniacz wg PN-S-96504 [8] lub innego patdenia wg orzeczenia laboratorium drogowego,
c) asfalt — 35/50,
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d) srodki adhezyjne,
e) asfaltowa emulsja kationowa szybkorozpadowa,

+ dlawarstwycieralnej gr. 4cm, z betonu asfaltowego 0/20:
a) kruszywa:
- tamane granulowane wg PN-B-11112 [2] kI. P jigat. 1, 2,
- grys wg zaicznika G do PN-S-96025 [7] kl. 1HI; gat. 1, 2,
2 tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl.I; gat. 1
b) wypelniacz wg PN-S-96504 [8] lub innego pattenia wg orzeczenia laboratorium drogowego,
c) asfalt — 35/50,
d) srodki adhezyjne,
e) asfaltowa emulsja kationowa szybkorozpadowa,

2.3. Wymagania dla materiatdw do betonu asfaltowey

Materialy do wytwarzania mieszanki mineralno-asvedij okrélonej w pkt. 2.2 n/n SST powinny

odpowiadd nizej podanym wymaganiom:

a) grysy kl. I, Il, gat. 1 i 2 wg normy PN-B-1111Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych” [2]
wg tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania dla gryséw wg PN-B-11112

Lp. Wyszczegolnienie widciwosci Wymagania
w zaleznosci od klasy Kl | ki1l
1. |[Scieralngé¢ w bebnie kulowym:
a) po peinegj liczbie obrotow, % ubytku masy, nieedj niz 25 35
b) po 1/5 petnegj liczby obrotéw, % ubytku masy w stdaudo ubytku
masy po petnej liczbie obrotéw, nieasej niz 25 30
2. | Nasikliwos¢ w stosunku do suchej masy kruszywa, %, nieeyiniz:
a) dla kruszywa ze skal magmowych i przeabngch:
- frakcja 4/6,3 mm 15 2,0
- frakcja powyej 6,3 mm 1,2 2,0
b) dla kruszywa ze skat osadowych 2,0 3,0
3. | Odpornét na dziatanie mrozu, % ubytku masy, nieedj niz:
a) dla kruszywa ze skatl magmowych i przeabngch 2,0 4,0
b) dla kruszywa ze skat osadowych 2,0 5,0
4. | Odporné¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej metody béppaniej,
% ubytku masy, nie wcej niz 10 30
w zaleznosci od gatunku gat. 1| gat. 2
5. | Zawartgc¢ ziaren mniejszych ni0,075 mm, % masy, nie gadej niz:
- w grysie 6,3+20,0 mm 15 2,5
- w grysie 2,0+6,3 mm 2,0 4,0
6. | Zawartdc frakcji podstawowej dla frakcji, % masy, nie mnng:
- w grysie 6,3+20,0 mm 85 85
- w grysie 2,0+6,3 mm 80 80
7. | Zawarté¢ podziarna dla frakcji, % masy, nieqeej niz:
- w grysie 6,3+20,0 mm 10 10
- w grysie 2,0+6,3 mm 15 15
8. | Zawartd¢ nadziarna, % masy, nie ggej ni 8 10
9. | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, % masy, nie weej niz 0,1 0,2
10. | Zawarté¢ ziaren nieforemnych, % masy, niegeej niz 25 30
11. | Zawarté¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa cieczy nie ciemniejpza
niz wzorcowa
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b) grys izwir kruszony kl. I, II, gat. 1 i 2 wg zg@znika G do PN-S-96025 [7], spetaizg
wymagania podane w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania dla gryséw iwiréw kruszonych wg PN-S-96025

Lp. Wyszczegolnienie widciwosci Wymagania
w zaleznosci od klasy (grysy izwiry kruszone) Kl | Kkl
1. |Scieralng¢ w bebnie kulowym:
a) po petnej liczbie obrotow, % ubytku masy, nieedj niz 25 35
b) po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku masy w stdaudo ubytku
masy po petnej liczbie obrotéw, nieqeej niz 25 30
2. | Nasakliwos¢ w stosunku do suchej masy kruszywa, %, nieeyini: 1,5 2,5
3. | Odporné¢ na dziatanie mrozu, % ubytku masy, nieedj niz: 2,5 50
w zaleznosci od gatunku (grysy) gat. 1| gat. 2
1. | Zawarté¢ ziaren przekruszonych, % masy, nieedj niz 10 15
2. | Zawart@¢ ziaren mniejszych ni0,075 mm, odsianych na mokro dla frakgiji,
% masy, nie wicej niz:
- W grysie powyej 6,3 mm 0,8 15
- w grysie 2,0+6,3 mm 15 2,5
3. | Zawartdc¢ frakcji podstawowej dla frakcji, % masy, nie mnié:
- W grysie powyej 6,3 mm 85 85
- w grysie 2,0+6,3 mm 80 80
4. | Zawarté¢ podziarna dla frakcji, % masy, nieqegj niz:
- W grysie powyej 6,3 mm 10 10
- w grysie 2,0+6,3 mm 15 15
5. | Zawarté¢ nadziarna, % masy, nie ciej niz 8 10
6. | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, % masy, nie wiej niz 0,1 0,2
7. | Zawart@¢ ziaren nieforemnych, % masy, niecegj niz 25 30
8. | Zawarté¢ zanieczyszcaeorganicznych, barwa cieczy nie ciemniejpza
niz wzorcowa
w zaleznosci od gatunku @wiry kruszone) gat. 1| gat. 2
1. | Zawarté¢ ziaren przekruszonych, % masy, nie mnigj ni 70 60
2. | Zawartg¢ ziaren mniejszych ni0,075 mm, odsianych na mokro, % masy,
nie wiecej niz: 15 2,5
3. | Zawartdc¢ frakcji podstawowychacznie, % masy, nie mniej i
a) dla grupy frakcji 2,0+6,3 mm 80 75
b) dla frakcji powyej 6,3 mm 85 80
4. | Zawarté¢ podziarna, % masy, nie ggej niz:
a) dla grupy frakcji 2,0+6,3 mm 15 20
b) dla frakcji powyej 6,3 mm 10 15
5. | Zawarté¢ nadziarna, % masy, nie gtiej niz: 8 10
6. | Zawart@¢ zanieczyszczeobcych, % masy, nie wiej niz: 0,1 0,2
7. | Zawart@¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa cieczy nie ciemniejpza
niz wzorcowa
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Cc) piasek tamany o cechach wediug normy PN-B-11Kr2szywa tamane do nawierzchni
drogowych" [2], spetniapy wymagania podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania dla piasku tamanego i miese&i drobnej granulowane;j

Wymagania
Lp. Wyszczegoblnienie wiéciwosci Mieszanka
Piasek tamany drobna
granulowana
1. | Zawarté¢ zanieczyszczeobcych, % masy, nie edej niz 0,1 0,1
2. | Wskanik piaskowy, wegkszy ni:
- dla kruszywa ze skat magmowych i przeabrgch 65 65
- dla kruszywa ze skat osadowych, zatkiem wapieni 55 55
3. | Zawarté¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa cieczy ciemniejszawzorcowa
4. | Zawarté¢ nadziarna, % masy, nieasej niz 15 15
5. | Zawartéc¢ frakcji 2,0+4,0 mm, % masy, powsj - 15

d) zwirimieszankakl. I'i Il wg PN-B-11111 [1] wg thdy 4.
Tablica 4. Wymagania dlazwiru i mieszanki wg PN-B-11111

Nie wiecej niz, % (m/m)
Lp. Cecha klasa | klasa Il
1. | Scierang¢ w bebnie Los Angeles
- catkowita 25 35
- wskaznik jednorodnéci scierania 25 30
2. | Nasikliwosé 1 2,5
3. | Mrozoodporn& 2,5 5
4. | Zawarté¢ ziaren nieforemnych 15 25
5. | Zawarté¢ ziaren stabych i zwietrzatych 7 10
6. | Zawarté¢ zanieczyszczeobcych 0,1 0,2
7. | Zawarté¢ zanieczyszczeorganicznych barwa nie ciemniejszaznivzorcowa
8. | Wskanik piaskowy * 75 | 65

*) Dotyczy mieszanek.

e) piasek naturalny gat. 1, 2 wg PN-B-11113 “Kyusz mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Piasek.” [3] wg tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania dla piasku

Lp. Wyszczegolnienie widciwosci Wymagania
w zaleznosci od gatunku gat. 1| gat. 2

1. | Sklad ziarnowy

a) zawartd¢ ziaren mniejszych od 0,075 mm, % masy, niecei niz 1 5

b) zawartd¢ nadziarna powsej 2 mm, % masy, hie weej niz 15* 15*
2. | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, % masy, nie wiej niz 0,1 0,1
3. | Wskanik piaskowy, wekszy od 75 65
4. | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa nie ciemniejsza ni wzorcowa

Uwaga:

7 - Nie dopuszczasiv nadziarnie ziaren wkszych od 4 mm
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f)  wypetniacz wg normy PN-S-96504 "Wypetiacz kanmy do mas bitumicznych" [8],
spetiagcy wymagania podane w tablicy 6.

Tablica 6. Wymagania dla wypetniaczy

Lp. Wyszczegoblnienie widciwosci Wymagania
1. | Zawartd¢ czastek ziaren mniejszych od, % masy, nie mnigj ni
- 0,3 mm 100
- 0,074 mm 80
2. | Wilgotnai¢, %, nie wegcej niz 1.0
3. | Powierzchnia wigiwa, cni/g 2500 - 4500

g) asfalty 35/50 i 50/70 powinny spet@iavymagania normy PN-EN 12591 ,Asfalty
drogowe" [4] wg tablicy 7.

Tablica 7. Wymagania dla asfaltéw drogowych

Lp. Wymagania Asfalt Asfalt Metody badan
35/50 50/70 wg

1. [Penetracjawtemp. 26 ; 0,1 mm 35 50 56-70 PN-EN 1426
2. |Temperatura ngknienia,’C 50-58 46+54 PN-EN 1427
3. | Temperatura zapton@iC, nie mniej ni 240 230 PN-EN 22592
4. | Zawartdé¢ sktadnikéw rozpuszczalnych, nie mnieg nj

% m/m 99 99 PN-EN 12592
5. | Zmiana masy po starzeniu (ubytek lub przyr@st), 0,5 0,5 PN- EN 12607-]

m/m masy, nie vgcej niz

6. |Pozostata penetracja po starzeniu, nie mniej @i 53 50 PN-EN 1426
7. | Temperatura reknienia po starzeniu, nie mniejni 52 48 PN- EN 1427
%
8. | Zawartd¢ parafiny, nie wicej niz, % 2,2 2,2 PN-EN 12606-1
9. | Wzrost temperatury glnienia po starzeniu, nie
wigcej niz °C 8 9 PN-EN 1427
10. | Temperatura famliwgi, °C, nie wy:sza ni -5 -8 PN-EN-12593

h) srodek adhezyjny
Do mieszanki nalg obligatoryjnie zastosowarodek adhezyjny, posiadey aprobat techniczn .
Srodek adhezyjny nalg stosowa zgodnie z warunkami podanymi w aprobacie techejczn

i) asfaltowa emulsja kationowa szybkorozpadowa
Do smarowania oleych krawedzi naley stosowé asfaltovs emulsy kationove szybkorozpadosy spelniajca
wymagania okigone w "Warunkach Technicznych. Drogowe kationowdlge asfaltowe - IBDIM 1999 r." [14].

2.4. Sktadowanie materiatow

2.4.1. Kruszywa

Sktadowanie kruszyw powinno odbyése warunkach zabezpieczeych je przed zanieczyszczeniem i
Zzmieszaniem z innymi asortymentami lub jego frakcja

Kruszywa nalgy skladowa oddzielnie wedtug przewidzianych w receptach wsamtow i frakcji w
zasiekach uniemtiviajacych wymieszanie sisasiednich pryzm. Podie skladowisk musi dyrowne,
utwardzone i dobrze odwodnione.
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2.4.2. Wypeiniacz

Przechowywanie wypetniacza musi odb§\se w sposob chroaty go przed zawilgoceniem, zbryleniem

i zanieczyszczeniem. Wypelniacz uglerzewozt luzem w odpowiednich cysternach przystosowanych
do przewozu materiadow sypkich i przechow§wesilosach.

2.4.3. Asfalt, emulsja

Lepiszcze nalg przechowywé w zbiornikach stalowych wypasanych w uradzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dgstm wody i zanieczyszczeniem.

Dopuszcza simagazynowanie lepiszczy w zbiomikach betonowsebétowych spetniagych warunki jw.
Warunki przechowywania nie magowodowa utraty cech lepiszcza i ola@nia jego jakéci.
Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej naleachowa nastpujace warunki:

- czas sktadowania emulsji nie powinien przekra&eiesgcy od daty jej produkciji,

- temperatura przechowywania emulsji nie powinyarbzsza ni 3°C.

2.4.4. Srodek adhezyjny

Srodek adhezyjny natg przechowywé w temperaturze nie vigzej nk +40°C w miejscu ostortym
od napromieniowania stonecznego, pod zadaszeniemgnknitych opakowaniach lub zbiorniku
stalowym wyposanym w wezownice do ogrzewania wadbas wodrg lub olejem.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycgce sprztu
Wymagania og6lne dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagania ogdéine".

3.2. Wytwornia mas bitumicznych

Do produkcji betonu asfaltowego rigleastosowawytwornie o wydajnéci min. 100 t/h.

Otaczarka powinna Bywyposaona w sprawny system automatycznego dozowania tkishys
skladnikow oraz umdzenie do automatycznej rejestracji temperaturncetapewnienia wysokiej
jednorodnéci produkowanych mieszanek i éaavej ich temperatury. Dozowanie e powinno by
rowniez zautomatyzowane. Otaczarka powinna posigokecyzyjny system dozowanigrodkow
adhezyjnych stosowanych do mieszanek mineralniteasfeh.

Celem zapewnieniaagitosci produkcji otaczarka winna &yvyposaona w zasobnik z termoizolaglo
czasowego przechowywania gotowej mieszanki, gwggeyptzachowanie jej jakoi, jednorodnéci oraz
wymaganej temperatury.

Otaczarnia powinna speftiavymogi ochronysrodowiska, t.. nie powodowazapylenia terenu, nie
zanieczyszczanod i nie wywolywaé hatasu powsej dopuszczalnych norm.

3.3. Uktadarka mieszanek mineralno-asfaltowych.

Ukladanie mieszanek nalewvykonywa przy uzyciu uktadarki mechanicznej o wydajooskorelowanej z
wydajnacia wytworni.

Ukfadarka powinna léywyposaona w:

- automatyczne sterowanie pozwgilajna utleenie warstwy zgodnie z zatmg grubdcia i niwelet,

- podgrzewanptyte wibracyjra do wstpnego zagszczania utzonej warstwy.

3.4. Walce do zagszczania

Do zagszczania mieszanek mineralno-asfaltowychmalmsowa sprzt, ktdrego widciwosci pozwalaj
na zagszczenie uktadanych warstw do wymaganych weaneskaznika zagszczenia /98%/.

Do zagszczania warstw nawierzchni z mieszanek minerafadtawych nalgy stosowa
nastpujace walce:

- walce ogumionegikie o masie okoto 15 Mg,
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- walce wibracyjne,

- walce gladkie stalowe statyczne dwuwatokiads srednie,

- walce mieszane, z przegosi gladlk stalova wibracyjra i tying ogumiora,

- phyty wibracyjne, ubijaki mechaniczne dat@sswania w miejscach trudno dgstych dla innego
Sprztu.

W/w walce musz by¢ wyposaone w:

system zwitania watdw stalowych uniendawiajacy przyklejanie s mieszanki,

- fartuchy ostaniage kota walcow ogumionych przed atamiem ich temperatury,

- wskaniki wibracji (czstotliwos¢ drga) i sity wymuszajcej w walcach wibracyjnych,

- balast umdiwiajacy zmiare obcazenia walcow.

Typ i ilos¢ walcéw do zagszczania mieszanki powinien dwyzgodniony i zaakceptowany przez

Inspektora Nadzoru.

4.  TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotycge transportu
Wymagania ogolne dotyaze transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagagidne”.

4.2. Transport materiatdw do produkcji mieszanki
4.2.1. Kruszywo

Transport kruszywa powinien odbyése w warunkach zabezpiecaeych je przed zanieczyszczeniem
I zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywadglo jfrakcjami.

4.2.2. Wypetniacz

Transport wypetiacza musi odbyivsie w sposdb chroaty go przed zawilgoceniem, zbryleniem i
zanieczyszczeniem przyyaiu odpowiednich cystern przystosowanych do przevaaateriatlow sypkich.

4.2.3. Lepiszcza

Lepiszcza nalgy przewozt w cysternach kolejowych lub samochodowych izolowhn i
zaopatrzonych w uggzenia grzewcze i zawory spustowe. Transport erpolgjinien odbywaé sic w
cysternach samochodowych lub skrapiarkach. Cysfugznaczone do przewozu emulsji powinny
by¢ przedzielone przegrodami, dzigymi je na komory o pojemci nie wickszej ni 1 nt, a kada
przegroda powinna mievykroje umaliwiajace przeptyw emulsiji.

4.2.4. Srodki adhezyjne

Transport srodkéw powinien odbywa sk w opakowaniach jednostkowych krytyréiodkami
transportowymi lub w autocysternach.

4.3. Przechowywanie i transport mieszanki mineralo-asfaltowe;j

Przechowywanie mieszanki betonu asfaltowego powatthywa sk w zbiornikach z termoizolagj
pod warunkiemze zachowa swvjakai¢ i jednorodnéc, a jej temperaturagtzie s¢ utrzymywa w
granicach 140+17C dla asfaltu 35/50 i 135+185 dla asfaltu 50/70.

Transport mieszanki na budewowinien odbywa sic wytacznie samochodami samowytadowczymi
o0 tadowndci min. 12 Mg, aby zapewhiciagta prag uktadarki.

Powierzchrg wewrgtrzna skrzyni wywrotek przed zatadunkiem riglespryské w minimalnej ilgci
srodkiem zapobiegagym przyklejaniu s mieszanki.

Samochody mugzby¢ bezwzgtdnie wyposzone w plandeki zabezpiecxag przewaorns mieszank
przed spadkiem temperatury. Skrzynie samochoddmwratek powinny by dostosowane do wspotpracy
Z ukladarl, szczegdlnie w czasie rozladunku mieszanki. Gaasportu mieszanki mineralno-asfaltowej na
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budowe nie powinien przekracza? godzin od momentu zaladunku na wytwomi. Zasgeatosowanie
samochodow-termosow z podwaojnyaiankami skrzyni fadunkowej wypassej w system grzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonywania robét

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akcgpprojekt organizacji i harmonogram robdt,
uwzgkdniapce warunki w jakich wykonywanegdy roboty bitumiczne zwrzane z ukladaniem warstwy
scieralnej i wizace).

Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w SST D.XIMO0 ,Wymagania ogdlne”.

5.2. Projektowanie sktadu betonu asfaltowego /opc@wanie recepty/

Za wykonanie recepty odpowiada Wykonawca, ktonegstawia 4 Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia. Recepta powinna lopracowane dla konkretnych materiatow zaakceptgebaprzez
Inspektora Nadzoru i przy wykorzystaniu reprezgnsaych probek tych materiatow.

5.2.1. Wymagania dla mieszanki mineralno-asfaltgwa warstwe scieralng i wigzqcq

Mieszanka betonu asfaltowego na wagsteieralry i wiazaca powinna spetni@wymagania podane
w tablicy 8.

Tablica 8. Wymagania dla betonu asfaltowego na watwe $cieralng i wigzaca

Warstwa
Lp. Wymagane wigciwosci wigzaca i
scieralna
0/20 mm
KR 3
1. | Uziarnienie mieszanki mineralnej
- przechodzi przez oczko sita, % m/m
#20,0 mm 87+100
#16,0 mm 77+100
#12,8 mm 66+90
#9,6 mm 56+-81
# 6,3 mm 45-67
#4,0 mm 36+55
#2,0 mm 25:41
(zawarté¢ ziarn> 2,0 mm) (59:75)
# 0,85 mm 16-30
#0,42 mm 922
# 0,18 mm 515
# 0,075 mm 427
2. | Rodzaj i zawarto asfaltu w stosunku do masy mieszanki 35/50
mineralno-asfaltowej 4,0:5,5
3. | Wolna przestrzen prébkach Marshalla, % viv 4,0:-8,0%
4. | Wypelnienie lepiszczem przestrzenialy ziarnami
zag;szczonej mieszanki, % <753
5. | Modut sztywnéci petzania, MPa, nie mniejnt 16,0
6. | Stabilnd¢ wg Marshalla w 68C, kN, nie mniej ri 11,0®
7. | Odksztatcenia wg Marshalla, mm 1,5:4,09

Uwaga :

Y - dotyczy tylko fazy projektowania sktadu miesdanineralno-asfaltowej
2 - zagszczonych 250 uderzé ubijaka

¥ - zagszczonych 275 uderzé ubijaka
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5.2.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltgwe
Mieszanl mineralno-asfaltownalery projektowa, uwzgkdniaac wymagania podane w PN-S-96025 [7].

5.3. Warunki przystapienia do produkcji betonu asfaltowego

5.3.1. Wymagania dla wytwarni

Wytwornia musi posiadgpetne wyposaenie gwarantygpe widciwa jakas¢ wytwarzanej mieszanki.

Przed przyapieniem do robét Inspektor Nadzoru obejmie komtr@stpujace zespoly i uadzenia
wytworni:

- dozatory wsfpne (maliwosé regulacji dozowania),

- zbiorniki do lepiszcza (sprawny system podgrzénidegalizowane termometry),

- Uuradzenia wagowe (legalizacja),

- mieszalnik (sprawdzenie stopniayaia mieszadekicianek mieszalnika),

- sita sortujce (Wigciwe wymiary oczek i brak uszkodge

- dozatosrodkéw adhezyjnych pod wzglem doktadnézi dozowania,

- Urzdzenia odpylage pod wzgidem szczelrii.

Nie dopuszczasto kcznego sterowania produkcj

Pozytywna ocena wiw wdzeh przez Inspektora Nadzorgdzie warunkiem uruchomienia produkcji betonu
asfaltowego. Produkcja mieszankiz@a@osta rozpoczta po akceptacii jej sktadu (recepty laboratoryjne
przez Inspektora Nadzoru.

5.3.2. Zaréb probny

Przed przygpieniem do produkcji Wykonawca zobawany jest do wykonania w obegnioinspektora
Nadzoru kontrolnej produkcji w postaci zarobu petim Najpierw nafgy wykona zardb probny na
sucho, t. bez udzialu lepiszcza w celu kontrolizadeania kruszywa i zgodfo skladu
granulometrycznego z projektovigkrzywa uziarnienia. Nagpnie naley wykona petny zardb prébny z
udziatlem lepiszcza w 8oi przewidzianej w recepcie.

Pozytywne przeprowadzenie proby powinno Zoptatwierdzone przez Inspektora Nadzoru wpisem do
dziennika budowy.

5.3.3. Odcinek prébny

Przed przyapieniem do ukladania warstégieralnej i wizacej naley wykona odcinek probny. Decygj

0 potrzebie wykonania odcinka probnego podejmjeekisr Nadzoru, ustaig) jego diugéd i lokalizack.
Zalazenia do wykonania i badania odcinka prébnego powiyd ujcte w Programie Zapewnienia
Jakaci /PZJ/ opracowanym przez Wykonaweatwierdzonym przez Inspektora Nadzoru.
Odcinek probny powinien ldytak zaprogramowany, aby ustalvarunki pracy catego zespotu
maszyn dla oggniccia parametrow technicznych przewidzianych w n/.SS

5.4. Produkcja mieszanki mineralno-asfaltowe]

Produkcja mieszanki nae by rozpoczta na wniosek Wykonawcy po wyesiu zgody przez Inspektora

Nadzoru. Bez wanej, zatwierdzonej recepty laboratoryjnej Wykonawta mae rozpoczé

produkcji. Wykonawca ponosi cgabdpowiedzialné za jaké¢ produkciji.

Roboczy sklad mieszanki opracowany na podstavéptietaboratoryjnej i skacy do zaprogramowania

nawaania poszczegoélnych frakcji kruszywa, wypetiaczafaltu, powinien znajdowasi w kabinie

sterowni otaczarki w miejscu widocznym dla opegatoadzoru.

Tolerancie dozowania skiadnikow mogvynost: jedna dziatka elementarna wagi, wdgie

przeptywomierza, lecz nie gaej niz £ 2% w stosunku do masy sktadnika.

W czasie produkcji naky przestrzeganastpujacych zasad:

a) temperatury poszczegolnych skiadnikdw i gotoaegzanki powinny wynasi

- kruszywo lub kruszywo z wypetiaczem powinné Wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka

mineralna uzyskala véewa temperatur do otaczania asfaltem. Maksymalna temperatusesgyor
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kruszywa nie powinna bywyzsza o wicej niz 30°C od maksymalnej temperatury mieszanki
mineralno-asfaltowe).
- asfalt 50/70 - 145+16% ; asfalt 35/50 - 140+16C
- $rodek adhezyjny - wedlug wskaz@odanych w aprobacie technicznej kwgiadectwie
dopuszczenia
- gotowa mieszanka z asfaltem 50/70 - 140-°C70z asfaltem 35/50 - 135+185
b) dozowanie sktadnikow
Dozowanie powinno gwarantowaapewnienie minimalnych odchylek zawéetgposzczegoéinych
sktadnikow mieszanki.
Dopuszczalne odchyiki zawadtd sktadnikbw mieszanki betonu asfaltowego wadegm skiadu
zaprojektowanego przy badaniu probki pojedynczépcheskstrakcji wynosz

Mieszanki mineralno-asfaltowe do
Lp. Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej nawierzchni drég o kategorii ruchu
KR1IubKR2 | od KR3do KR
(% m/m)
1 2 3 4
1 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach # w mm:
20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2,0 +5,0 +40
2 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach # w mm:
0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 + 3,0 +20
3 | Ziarna przechodze przez sito o oczkach # 0,075 mm +2,0 +1,5
4 | Asfalt +0,5 +0,3

Srodek adhezyjny powinien Bydozowany do asfaltu w sposoéb i wéittach okrélonych w
recepcie.

5.5. Przygotowanie podisa

Powierzchnia podtea przed uteeniem warstwy bitumicznej powinnadgucha, oczyszczona
z luznego kruszywa i pytu oraz skropiona zgodnie z wyamégmi SST D.04.03.01.
Uktadanie mieszanki nie nasipi¢ po rozpadzie emulsji i odparowaniu wody.

5.6. Wbudowanie mieszanki betonu asfaltowego

Uktadanie mieszanki mineralno-asfaltowej na warstreralra i wiazaca musi odbywé sk w sprzyjajcych
warunkach atmosferycznych, 4. przy cieplej i spjobgodzie, w temperaturze pasy+ 10C .

Za zgod Inspektora Nadzoru uktadanie mieszankiertmé wykonywane w temperaturze paowy+ SC.
Zabrania s uktadania mieszanki w czasie opadu atmosferyczokegosilnego wiatru (v>16 m/s).
Przed przysipieniem do uktadania warstwy bitumicznej powinna yznaczona niweleta.
Niwelete uktadanej warstwy ok powierzchnia warstwy #e) lezacej, sprawdzonej i
odebranej pod wzgllem wysokéciowym.

Uktadanie warstwy nawierzchni bitumicznej riglevykona uktadarle o sprawnym sterowaniu
automatycznym i posiad@p podgrzewasn ptyte wibracyjm.

Uktadanie mieszanki musi odbyivaic w sposob aigly, bez przestojéw, z jednostajpredkoscia
w granicach 24 m na minuf. Ukladarka powinna Ildystale zasilana w mieszantak, aeby w
zasobniku zawsze znajdowata siieszanka.

5.7. Zagszczanie mieszanki mineralno-asfaltowe;

Nalezy stosowd sposob zagszczania opracowany i sprawdzony na odcinku probnym
Mieszanka powinna ldywstpnie zagszczana deakwibracyjm rozktadarki.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie ¢gagzania powinna wyndsinie mniej nk
135°C /dla asfaltu 50/70/ i 12& /dla asfaltu 35/50/.

Zageszczanie powinno ldyprzeprowadzone w jak najkrotszym czasie, przy coyenmae
by¢ rozcihgnigte na odcinku ditszym niz 100 m.
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Zageszczanie mieszanki naleprowadzé wg poniszych zasad:

- zagszczanie powinno odbywak zgodnie z ustalonym schematem pgézejalca, w zalencsci od
szerokéci zag:szczanego pasa roboczego, giahddadanej warstwy i rodzaju mieszanki,

- zagszczanie nalgy prowadzé pocawszy od krawdzi ku srodkowi,

- natukach o spadkach jednostronnyckszanie naky rozpoczynéod dolnej krawdzi ku gorze,

- naley najedza¢ na watowan warstwe kotem nagdowym,

- manewry walca naty przeprowadzaptynnie, na odcinku juzag:szczonym.

5.8. Wykonanie zjczy

Przy ukladaniu mieszanki gaszerokécia, zlacza poprzeczne wynik@e z dziennej dziatki roboczej

nalezy rowno obci¢, posmarowaemulsy i zabezpiecaylistwa przed uszkodzeniem.

W przypadku rozktadania mieszanki potpwzerokdci jezdni, wyst¢pujace zhcza poditane

nalezy rowno obci¢ i posmarowé asfaltova emulsy kationowa szybkorozpadow

Lokalizacja zyczy podhinych kolejnych warstw nawierzchni powinna lprzesungta o ok. 20 cm,

aby nie zachodzita na siebie.

Zaleca s}, aby dzienna dziatka robocza byta wykonywana saérokécia jezdni, bez wydhzania

jednej potowy.

5.9.  Wymagania dla utgonej warstwy

5.9.1. Wymagania dotygeze zagszczenia utdonej warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy powinien wynésnin. 98%.

5.9.2. Skiad mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Wyniki bada skladu mieszanki mineralno-asfaltowej powinny lagodne z receptlaboratoryja z

tolerancy okreslona w pkt. 5.4 n/n SST.

5.9.3. Wymagania dotygze rowngci warstwy

Nieréwngci podtuwzne i poprzeczne warstwy mierzone wg BN-68/89319D4ie mog przekracz&

a) dla warstwy wizacej — 12 mm

b) dla warstwyécieralnej — 9 mm

5.9.4. Wymagania dotygze szerok€ci warstwy

Szeroké¢ warstwy nie powinna #i¢ sk od projektowanej o weej niz 5 cm.

5.9.5. Wymagania dotygze spadkéw poprzecznych warstwy

Spadki poprzeczne warstwy na odcinkach prostyeh tukach powinny kyzgodne z Dokumentac

Projektowvy, z toleranej 0,5 %.

5.9.6. Wymagania dotygze rzdnych wysoksciowych warstwy

Rzedne wysokéciowe warstwy nie powinny #i¢ sk od rzdnych projektowanych o egej niz +1 cm.

5.9.7. Wymagania dotygeze uksztattowania osi warstwy

Odchylenie sytuacyjne osi w stosunku do osi projekinej nie mge by wigksze nk + 5 cm.

5.9.8. Wymagania dotygze grubaci warstwy

Grubai¢ warstwy nie powinna #dic¢ sic od projektowanej weej niz + 10 %.

Wymaganie to nie dotyczy warstwy o grébioprojektowej do 2,5 cm.

5.9.9. Wymagania dotygeze wyggdu warstwy

Wyglad zewrtrzny warstwy powinien hky jednorodny, mié barwe jednolita, bez miejsc

przebitumowanych, porowatych, tusacych se i spckanych. Nawierzchnia powinna posiéda

jednorodn tekstue w przekroju podhanym i poprzecznym.

Ztacza podtane i poprzeczne powinny bycisle zwiazane i jednorodne z nawierzchni

Brzeg warstwy wjzacej powinien by rowno obatty lub wyprofilowany i pokryty asfaltem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jaka robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania oglbin
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6.2. Kontrola jakosci materiatow

Wykonawca powinien prowadzkontrok jakosci materiatdbw przy wyborze dostawcyrddta
materiatéw, a take podczas kontroli dostaw zestotliwoscia ustaloa w PZJ.

Badania laboratoryjne musobejmowa sprawdzenie podstawowych cech materiatdw zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt. 2.3 niniejszej SSTzgtotliwasé ich wykonywania musi pozwali

na uzyskanie wiarygodnych i reprezentatywnych wjmildla caléci gromadzonych materiatow.
Whyniki bada Wykonawca powinien przekazygviaspektorowi Nadzoru w trybie olklenym w PZJ.

Przed przyspieniem do Robdt Wykonawca powinien wykor@dania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstagwivyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji materiatow.
Badania te powinny obejmowavszystkie wtaciwosci okreslone w pkt. 2.3 n/n SST.

6.3. Kontrola w trakcie produkcji i wbudowywania mieszanki
Zakres i cgstotliwas¢ bada i pomiardw przy wykonywaniu warstwigieralnej i wizacej podano w
tablicy 9.

Tablica 9. Badania i pomigirw trakcie wykonywania robot

Lp. Wyszczegdblnienie bada i pomiaréw Minimalna czestotliwosé badan i
pomiarow
1. | Penetracja, temperaturackmienia i Dla kazdej dostawy lecz nie rzadziejzmaz
ciagliwos¢ asfaltu na kade 100 ton
2. | Wiaciwosci kruszywa i wypetniacza wedtug
tabl.1, 2, 3 n/n ST Min. jedno badanie na kde:
- uziarnienie grysy - 1000 ton, piasek tamany - 500 tof,
- czastki ponizej 0.075 mm wypetniacz — 300 ton
- wskanik piaskowy piasek tamany — 500 ton
- ksztalt ziaren grysy - 1500 ton
- $cieralnd¢ w bebnie kulowym L.A. grysy - 4000 ton
3. | Temperatura skltadnikow mieszanki mineralno- Doz6r cagly
asfaltowej
4. | Dozowanie sktadnikéw Dozor cagly
5. | Wyghd mieszanki mineralno-asfaltowej Kdy pojazd po zatadunku i
6. | Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowgj vsiezebudowywania
7. | Sklad mieszanki mineralno-asfaltowe;j
a) zawarté¢ asfaltu 1 raz dziennie
b) sktad granulometryczny
8. | Zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej Dozaglyi

9. | Cechy fizyko-mechaniczne mieszanki
mineralno-asfaltowe]
a) stabilné¢ i odksztatcenie

b) zawarté¢ wolnej przestrzeni 1 raz dziennie

c) wypelnienie wolnej przestrzeni

d) modut sztywnéci petzania Jedno badanie na odcinku probnym

e) koleinowanie min. 2 razy na odcinku prébnym ico 1 km|
Badanie dotyczy drogi gtbwnej. utozonej warstwy

10. | Grubé¢ warstwy

11. | Szeroké& warstwy

12. | Spadki poprzeczne

13. | Rbwn@¢ poprzeczna i podina Na bieaco

14. | Rzdne wysokéciowe warstwy

15. | Uksztaltowanie osi w planie

16. | Zhcza podhane i poprzeczne, krawizie,
obramowanie, wygld zewrgtrzny
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6.3.1. Badanie wigciwasci materiatow
Sprawdzenie wigiwosci materialow polega na zbadaniu i porownaniu v@mikz wymaganiami
podanymi w pkt. 2.3 n/n SST oraz w recepcie.

6.3.2. Sprawdzenie temperatury asfaltu i sktadnikénieszanki mineralno-asfaltowej
Sprawdzenie temperatury asfaltu polega na dokoodniytu z termometru zainstalowanego na zbiorniku,
a kruszyw - na odczytaniu z termometrow maksymedngperatury z dokladécia + 2°C oraz na kontroli
biezacej odczytow na monitorze lub wydruku komputera.

Wymagane temperatury podano w pkt. 5.4 n/n SST.

6.3.3. Sprawdzenie dozowania sktadnikow mieszanikieralna-asfaltowej

Sprawdzenie prawidtovgoi dozowania sktadnikow mieszanki mineralno-astaéippolega na
kontroli uradzen dozupcych poszczegodlne skiadniki, wydruku komputera zded oraz na
poréwnaniu wynikow z recept

Tolerancje dozowania néadg przyjmowa zgodnie z pkt. 5.4 n/n SST.

6.3.4. Sprawdzenie wyglu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygtlu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na oceragalnej jej wyghdu w czasie
produkgcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

Wymagania dla wygtlu zewstrznego podano w pkt. 5.9.9 n/n SST.

6.3.5. Sprawdzenie temperatury mieszanki mineralsfaltowe]

Sprawdzenie temperatury mieszanki mineralno-astajtpolega na kilkakrotnym zanurzeniu
w niej termometru i odczytaniu maksymalnej tempensar doktadnécia £ 2°C.

Wymagane temperatury mieszanki mineralno-asfalt@keglono w pkt. 5.4 n/n SST.

6.3.6. Sprawdzenie skfadu oraz wavasci mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie skladu oraz wdavosci mieszanki mineralno-asfaltowej polega na pobrartniej probki,
wykonaniu badawg PN-S-04001 [6] oraz BN-70/8931-09 [10] i porémia wynikOw z recept

Prébki do kontroli skladu oraz baidaasciwosci mieszanki nalgy pobieré w migjscu wbudowania
mieszanki po rozieniu przez uktadagk

Czs¢ probki o masie 15 kg powinnadogrzeznaczona do ekstrakcjig@&zdo wykonania wzorcowych
prébek Marshalla, a pozostataiz stanowd bedzie prébk "swiadek".

W wyniku przeprowadzonej ekstrakcji wedtug PN-SE@HQ6] naley obliczy¢ zawarté¢ asfaltu, a
pozostate kruszywo przesia celu kontroli skladu granulometrycznego.

Dopuszczalne tolerancje dla kruszywa i asfaltu podapkt. 5.4.

Oznaczenie zawa#dm wolnej przestrzeni i wypetnienia wolnej przestizw prébkach Marshalla nale
wykona& wg PN-S-04001 [6], stabilédi odksztatcenie wg BN-70/89312-09 [10].

Badanie koleinowania powinnodykonane zgodnie z procedBS 598:pt. 110 na prébkaclirednicy
(0200 mm w temperaturze G wycktych z ulgonej warstwy. Do oceny odpogadna koleinowanie
nalezry przypé kryterium (w/g raportu TRL 315).

- max. gebokai¢ koleiny 7,0 mm

- max. wspétczynnik koleinowania 5,0 mm/h

Whyniki badania sktadu i cech fizyko-mechanicznyabszanki mineralno-asfaltowej powinnylagodne
Z recept laboratoryja.

6.3.7. Sprawdzenie prawidto zagszczania mieszanki mineralno-asfaltowej
Sprawdzenie prawidlowa zagszczania mieszanki mineralno-asfaltowe] polegeadariu zgodnai z
przyjetymi zalazeniami w PZJ i zasadami podanymi w pkt. 5.7 n/n SST
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6.3.8. Sprawdzenie cech geometrycznych wykonywamaegtwy
Badania cech geometrycznych wykonywanej warstvagaaha aigtej kontroli zgodnéci z wymaganiami
podanymi w pkt. 5.9.3+5.9.8 n/n SST.

6.3.9. Sprawdzenieg@iza poprzecznego i podinego
Sprawdzenie z€za poprzecznego i podhego polega na higcej kontroli zgodnéei z wymaganiami
okreslonymi w pkt. 5.8. n/n SST.

6.3.10. Sprawdzenie wyglu zewrtrznego wykonywanej warstwy
Sprawdzenie wygtlu zewrtrznego wykonywanej warstwy polega nagidj ocenie wizualnej
powierzchni pod wzgtlem zgodniei z wymaganiami podanymi w pkt. 5.9.9.

6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy

6.4.1. Pobieranie probek

Probki do bada o srednicy 100,%0,5 mm pobiera siwiertnica, ktérej koronka o diamentowe;
krawedzi tracej zapewnia gtadké bocznej powierzchni probki.

Prébki powinny by transportowane i przechowywane w zakrytych skraghkw pozycji na ptask.
Probki powinny b§ przechowywane w suchym pomieszczeniu i niemaeena bezgaednie nastonecznienie.

6.4.2. Badanie zaggzczenia i wolnej przestrzeni

Wskanik zagsszczenia obliczagsprzez porownaniesgtaici pozormej probki wyetej z warstwy do €staici
pozormnefredniej wzorcowej probki zaszczonej wg metody Marshalla i wagese w procentach.
Oznaczenie zawaroi wolnej przestrzeni w probkach wytych z warstwy natey wykona
wg PN-S-04001 [6] .

Minimalna czstotliwos¢ bada - 2 probki z kadego pasa o powierzchni do 3008zravyjatkiem
obiektéw mostowych.

6.4.3. Pomiar grubsci
Pomiar grubéci nalery przeprowadzina probkach wyellych z warstwy z estotliwascia podan w pkt.
6.4.2.

6.4.4. Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltqwe

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej pategwykonaniu ekstrakcji probki mieszanki pobranej
zgodnie z pkt. 6.4.1, obliczeniu zawért@sfaltu i dokonaniu analizy sitowej mieszankienalne; .
Minimalna czstotliwos¢ bada - 2 prébki z kadego pasa o diuga do 1000 m.

6.4.5. Badania cech geometrycznych warstwy

6.4.5.1. Pomiar szerokoi

Sprawdzenie szerak@ warstwy wykonuje giprzez pomiar bezgedni tdma miemicz w co najmniej
dwaoch miejscach nakdy 1 km drogi.

6.4.5.2. Pomiar rownsti
Sprawdzenie rowrdoi podiznej naley wykona dla kaddego pasa ruchu planografem wg BN-68/8931-04

[91.
Sprawdzenia rowisoi warstwy w kierunku poprzecznym naledokona taty o diugsci 4 m, z
czestotliwascia min. 1 raz na kale 100 m.

6.4.5.3. Pomiar spadkéw poprzecznych
Spadki poprzeczne nalemierzy¢ za pomog faty i poziomicy z cgstotliwoscia jak w pkt.6.4.5.2..
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6.4.5.4. Radne warstwy

Rzedne niwelety warstwycieralnej i wazacej naley sprawdzé za pomog niwelatora w przekrojach
podanych w Dokumentacji Projektowej, lecz nie rigauz 1 raz na odcinku diuga 100 m.

6.4.5.5. Uksztattowanie osi warstwy

Uksztaltowanie osi warstwy w planie nalesprawdzé poprzez pomiary geodezyjne w przekrojach
podanych w Dokumentacji Projektowej i w punktaawgtych kadego tuku poziomego.

6.4.6. Sprawdzenie kragglzi

Sprawdzenie kragdzi naley wykona poprzez wizualp ocere krawedzi pod wzgtdem
uksztattowania i rowniei na catej dtugéci odcinka drogi.

6.4.7. Sprawdzenie obramowania warstwy
Obramowanie warstwy nalgsprawdzat poprzez pomiar wysoka gornej krawdzi warstwy wzgidem
kraweznika oraz ocepwizualra wygladu obramowania na catej didgoocenianego odcinka.

6.4.8. Sprawdzeniegtzy
Sprawdzenie ztza poprzecznego i podhego polega na ocenie wizualnej i sprawdzeniu régvno
W rejonie zicza.

6.4.9. Sprawdzenie stanu zegirznego warstwy
Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy wykona poprzez bezpmednie ogtdziny warstwy
na catej dtugéci wykonanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.AB0QRVymagania ogoine”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest 1 mi (metr kwadratowy) wykonanej warstégieralnej i wizacej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D.M.ADORVymagania ogdine”.

8.2. Rodzaje odbiorow robot

Roboty zwizane z wykonaniem warstwy nawierzchni bitumiczriegjmup:
a) odbior czsciowy,

b) odbidr ostateczny,

c) odbidr pogwarancyjny.

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,\Atyamia ogoine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady dotyare podstawy ptatndci
Ogdlne zasady dotygze podstawy ptatol podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Platné¢ za 1 m wykonanej warstwy wiizacej i Scieralnej naley przyjmowa na podstawie
obmiaru i oceny jakiei wykonanych robot w oparciu o wyniki pomiaréweidan laboratoryjnych.
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Cena wykonania robot obejmuije:

- opracowanie recepty laboratoryjnej,

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatdw podstawowych i pomogrmicz

- wyprodukowanie mieszanki zgodnej z zatwierdgztep laboratoryjn,

- transport mieszanki na miejsce wbudowania,

- posmarowanie emulsjasfaltovs krawedzi pohczeh oraz powierzchni styku warstw z
kraweznikami i uradzeniami obcymi,

- wbudowanie mieszanki zgodnie z zalm grubdgcia, szerokécia i profilem, z zachowaniem
projektowanej niwelety,

- zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

- przeprowadzenie pomiaréw i badboratoryjnych wiéciwosci materiatdw, mieszanki i
warstwy nawierzchni.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11111  Kruszywa mineralne. Kruszywa natweatio nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka.

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamao@awierzchni drogowych.

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naterdmnawierzchni drogowych. Piasek.

PN-EN 12591  Asfalty drogowe.

PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie avegBodziaty, nazwy, okilenia.

PN-S-04001 Drogi samochodowe. Metody aaaas mineralno-bitumicznych i
nawierzchni bitumicznych.
7. PN-S-96025 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nezgtiie asfaltowe. Wymagania.

8. PN-S-96504 Drogi samochodowe. Wypetniacz kanyiemmas bitumicznych.
9. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowaeonawierzchni planografem i tat

10. BN-70/8931-09 Drogi samochodowe i lotniskowe. Oznaczanie stafginoodksztatcenia
mas mineralno-asfaltowych.

o0k wd

10.2. Inne dokumenty

11. Katalog Typowych Konstrukcji Jezdni Podatny€tdtsztywnych - IBDiM, 1997

12. Wytyczne oznaczania odksztalcenia i modutywseici mieszanek mineralno-bitumicznych
metod pefzania pod obgieniem statycznym - Zeszyt Nr 48 IBDIM-1995
13. Instrukcja likwidacji kolein i napraw skatewanych nawierzchni bitumicznych - GDDP, 1996

14. \VWytyczne Techniczne - Drogowe kationowe egnatigaltowe. Wyd. IBDIM, Zeszyt nr 60, Warszaw@919
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D.05.03.23 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONO WEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Techniczng&ST)

Przedmiotem n/n SSR svymagania dotyeze wykonania i odbioru Rob6t zwanych z wykonaniem
nawierzchni z kostki brukowej betonowej w ramactddwy drog i kanalizacji deszczowej w
miejscowdci Zottki gmina Choroszcz.

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegGlowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyedmadokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres Robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w n/n Szczeg6towej Specyfikaeithhicznej dotyez zasad prowadzenia Robét
zwiazanych z wykonaniem z kostki brukowej betonowdpgB.cm:
a) nawierzchni jezdni nad¢zniku pomgdzy dawm ulica zagumiensa drog przez wié oraz na ggaczu
w kierunku rzeki.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa ksztaltka wytwarzana z betonu metodibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztaltka jednowarstwowavualvoch warstwach pgtzonych ze sab
trwale w fazie produkgji.

1.4.2. Nawierzchnia kostkowa nawierzchnia, ktorej warstwégieralna jest wykonana z kostek z
kamienia lub z innego materiatu.

Pozostale okéenia § zgodne z obowrzujcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicami

podanymi w SST D.M.00.00.00 “Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce Robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za fgkach wykonania oraz za zgodiioz Dokumentagj
Projektove, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotygze Rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania efoln

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyege materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatow podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagami#ne”.

2.2. Materiaty do wykonania nawierzchni z kostki
Materiatami stosowanymi do budowy nawierzchni zZlkdzrukowej betonowej, zgodnie z zasadami
n/n SST §.

2.2.1. Betonowa kostka brukowa gr. 8 cm

2.2.1.1. Wygd zewtrzny i tolerancje wymiarowe

Struktura wyrobu powinna bywarta, bez rysgiiniec, plam i ubytkdw.

Powierzchnia gérna kostek powinna b§wna i szorstka, a kradzie kostek rowne i proste, whthicCia
nie powinny przekracz® mm.

Tolerancje wymiarowe Wynosz
- dlugd¢iszeroké¢  +3mm
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- grubé&c +5mm

2.2.1.2. Wytrzymadd nasciskanie
Whytrzymala¢ nasciskanie betonowych kostek brukowych powinna wynosi
- dla kostek brukowych klasy ,100”  min. 100 MPa

2.2.1.3. Nagkliwosé¢
Naskkliwos¢ kostek brukowych betonowych powinna wyihoee wicej niz 5%.

2.2.1.4. Mrozoodporrsd

Mrozoodporné powinna by taka, by po 30 cyklach zaneania i odmraania probek w 3% roztworze

NaCl lub po 150 cyklach zaniamia i odmraania w wodzie zostaty spetnione jedndoEenastpujace

warunki:

- prébka nie wykazujegBniec i zarysowa powierzchni licowych,

- strata masy nie przekracza 5% masy,

- obnienie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzyméboprobek nie zamganych nie
jestwiksza i 20%.

2.2.1.5.8cieralngs¢

Scieralng¢ kostek betonowych oldlena na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] nie poain
przekraczé&

- dla kostek brukowych klasy ,100” 2,5 mm.

2.2.1.6. Szorstké
Wskanik szorstkéci SRT sprawdzony wahadtem angielskim powinien \sigmge mniej nk 50.

2.2.2. Kruszywo
Kruszywo na podsygk do wypekienia spoin powinno odpowiad@/maganiom norm PN-B-06711 [3] i
PN-B-06712 [4].

2.2.3. Cement
Cement stosowany na podsyementowo-piaskaypowinien by cementem portlandzkim klasy 32,5,
odpowiadajcy wymaganiom normy PN-B-19701 [5].

2.2.4. Woda
Woda stosowana do podsypki powinnadiymiany “1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [6].

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycrce sprtu
Wymagania ogdlne dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Wykonawca przygpujacy do wykonania nawierzchni z betonowej kostki bvaly powinien wykazasi
mazliwoscia korzystania z nagiujacego sprau:

- betoniarki, do przygotowywania podsypki cemewiqraskowej,

- wibratoréw plytowych z ostare tworzywa sztucznego, do ubijaniazaioej kostki,

- innego drobnego spir zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.
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4.  TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotycgce transportu
Wymagania og6lne dotygze transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagayiine”.

4.2. Transport materiatdw do wykonania nawierzchni

Kostki betonowe meagby przewaone po uzyskaniu wytrzyma betonu min. 0,3redniej wartéci
wytrzymalaci badanej serii probek.

Kostke betonowy transportuje sina dowolnyclrodkach transportowych na paletach.

Transport kruszywa powinien odbyévse w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem i
Zzmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub fekcjami.

Transport cementu powinien odbyvee w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [7].

Woda mae by pobierana z woda@u lub dostarczana przesamymi zbiornikami wody (cysternami).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 0Ogodlne zasady wykonywania Robot

Ogdlne zasady wykonywania Robét podano w SST D.DOMD ,\Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akcgbrojekt organizacji i harmonogram Robét,
uwzgkdniapce warunki w jakich wykonywanexdty Roboty zwazane z wykonaniem nawierzchni z kostki
brukowej.

5.2. Wykonanie podsypki

Podsypk nalery wykona jako piaskow (na wyspach rozdzietgych) lub cementowo-piaskawna
pierscieniu i drodze dojazdowej) z kruszywa odpowigakgo wymaganiom PN-B-06712 [4] i cementu
wg PN-B-19701 [5].

Grubas¢ podsypki po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinna wynasi

dla podsypki cementowo-piaskowej -5 cm.

5.3.  Ukladanie nawierzchni z betonowych kostekrbkowych

Kostke uklada st na podsypce w taki sposéb, aby szczelirglmi kostkami wynosity 23 mm. Kostk
naley uklad& ok. 1,5 cm wye] od projektowanej niwelety nawierzchni, gdy czasie wibrowania
(ubijania) podsypka ulega zagczeniu.

Po ul@eniu kostki, szczeliny nalg wypeint piaskiem, a nagtnie zami& powierzchrg utazonych
kostek przy iyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przyst do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utaonej nawierzchni z kostek brukowych stosujensbratory ptytowe z ostenz tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzenimsrudzeniem. Wibrowanie naleprowadzt od
krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkyodka | jednoczaie w kierunku poprzecznym ksztadtek.
Spoiny pomgdzy kostkami po oczyszczeniu powinny¢bygodnie z Dokumentac Projektove
wypetnione piaskiem na petgrubaé kostki.

Do wypelniania spoin natg stosowa drobny, ostry piasek odpowiagtaj PN-B-06711 [3].

Kostki brukowe betonowe nale uktadg z zachowaniem projektowanych padiych i poprzecznych
spadkow.

Nawierzchn mazna odda do wytku bezpérednio po wykonaniu.

97



D.05.03.23 Szczegotowe Specyfikacje Techniczne

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci Robot
Ogdlne zasady kontroli jakm Robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,\WWymagania ajoin

6.2. Badania przed przysipieniem do Robot

Przed przyapieniem do Robdt, Wykonawca powinien uzyskal dostawcoéw materiadldw aprobaty
techniczne oraz wykotidbadania materialtdw przeznaczonych do wykonaniadtRoprzedstawd ich
wyniki Inzynierowi w celu akceptacji materiatdw, zgodnie zvaganiami podanymi w pkt. 2. n/n SST.

6.3. Badania w czasie Robot

6.3.1 Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie géadbowymaganych spadkow poprzecznych i paaeh polega na
stwierdzeniu zgodoi z DokumentagjProjektove oraz pkt. 5.2. niniejszej SST.

6.3.2. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidlowa wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukabw polega na
stwierdzeniu zgodioi wykonania z DokumentacProjektove i wymaganiami wg pkt. 5.3. niniejszej
SST:

- pomierzenie szeroka spoin,

- sprawdzenie prawidtowa ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtowa wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy przyy desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4.  Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzehn

6.4.1. ROwné

Nierownaci nalezy mierzy¢ fata 4-metrove.

Nieréwndaci nawierzchni mierzone zgodnie z naiBN-68/8931-04 [8] nie powinny przekra¢Zmm.

6.4.2. Redne nawierzchni
R&znice pomgdzy rzdnymi wykonanej nawierzchni iggnymi projektowanymi nie powinny przekraéza
+1cm.

6.4.3. Szerok& nawierzchni
Szeroké¢ nawierzchni nie ma rénic sic od szerokeri projektowanej o wcej niz + 5 cm.

6.4.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinng byodne z DokumentadpProjektovy z tolerancj + 0,5%.

6.4.5. Grubdé podsypki
Dopuszczalne odchytki od projektowane] géabgoodsypki nie powinny przekraézal cm.

6.5. Czstotliwosé¢ pomiarow

Czstotliwas¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni zkkbsukowej, wymienionych w
pkt. 6.4. powinna kiydostosowana do powierzchni wykonanych Robot.

Zaleca s, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych W @kt. byly przeprowadzone nie
rzadziej nt 2 razy na 100 fmawierzchni i w punktach charakterystycznych deefgity lub przekroju
poprzecznego oraz Wwsizie tam, gdzie poleci Inspektor Nadzoru.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogdlne zasady obmiaru Robo6t podano w SST D.M.@RQA/Yymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarovy jest 1M (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni, zgodni®akumentagj
Projektove i pomiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Robét podano w SST D.00.Q@@thagania ogoine”.

8.2. Rodzaje odbioréw

Odbidr nawierzchni z kostki brukowej obejmuije:

a) odbidr ostateczny,

b) odbiér pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00 “@gamia ogodine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyexe podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 ni wykonanej nawierzchni naleprzyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jaidRobot i
materialdw w oparciu o pomiary i wyniki badaboratoryjnych.

Cena wykonania Robot obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie Robot,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

- wykonanie podsypki piaskowej i cementowo-piaskowej,

- ulozenie i ubicie kostek brukowych,

- wypekienie spoin piaskiem,

- przeprowadzenie nieginych pomiarow i baddaboratoryjnych.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-B-04111
PN-B-06250
PN-B-06711
PN-B-06712
PN-B-19701
PN-B-32250
BN-88/6731-08
BN-68/8931-04

©NOo MDD RE

Materiaty kamienne. Oznaczétigralndci na tarczy Boehmego.
Beton zwykly.

Kruszywo mineralne. Piasek do betarzapraw.

Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

Cement powszechneggtku. Sklad, wymagania i ocena zgogtno
Materialy budowlane. Woda do betorzapraw.

Cement. Transport i przechowywanie

Drogi samochodowe. Pomiar r@ain@wierzchni planografem idat
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D.06.01.01.00 UMOCNIENIE SKARP | ROWOW

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegbtowe Specyfikacji Techniczn(&ST)

Przedmiotem n/n SzczegGtowe] Specyfikacji Techejcgnwymagania dotyeze wykonania i odbioru
Rob6t zwizanych z budowdrdg i kanalizacji deszczowej w miejscaaidoltki gmina Choroszcz.

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegGlowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyedmadokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w pkt..1.1

1.3. Zakres Robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegotowaej Specyfikediinicznej dotygaimocnienia skarp, rowdw i obejrpuj
- humusowanie wraz z obsianiem skarp,
Lokalizacf poszczegdlnych umochiealery przyjmowa zgodnie z DokumentadProjektovd.

1.4. Okrelenia podstawowe

1.4.1. Brukowiec materiat kamienny stosowany do budowy drég iomylwania umocniepowierzchni
budowli, uktadany na podkiadzie z kruszywa lubZs wymieszanego z cementem.

Pozostale okéienia 9 zgodne z obowzujpcymi polskimi normami i definicjami podanymi w SST

D.M.00.00.00 ,WWymagania ogoine”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce Robdt

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za fgkach wykonania oraz za zgodiioz Dokumentagj
Projektovs, SST i poleceniami kyniera.
Ogdine wymagania dotygze Robot podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagania efoln

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatdw podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagamine”.

2.2. Materiaty do wykonania umocnienia skarp i rovew

Materialami do wykonania umocnienia skarp i rowdeding zasad n/n SS| sastpujace materialy,
zaakceptowane przezjymiera:

2.2.1. Paliki, pale

Paliki i pale powinny b§wykonane zgodnie z wymaganiami BN-65/9226-01 [14].

2.2.4. Brukowiec

Brukowiec powinien odpowiadavymaganiom PN-B-11104 [4].

2.2.5. Kruszywo

Piasek powinien odpowiatiaymaganiom PN-B-11113 [7] oraz PN-B-06711 [2] tBN6712 [3].
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Zwir i mieszanka powinny odpowiattaymaganiom PN-B-11111 [5].
2.2.6. Cement

Cement portlandzki powinien spethiaymagania PN-B-19701 [9].
Skiadowanie cementu powinncilagodne z BN-88/6731-08 [12].
2.2.7. Zaprawa cementowa

Zaprawy cementowe powinnydzgodne z PN-B-14504 [8].

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogdlne dotycgce spratu
Wymagania ogolne dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,WWymagania ogéine”.

3.2.  Sprzt do wykonania Robot

Do wykonania Rob6t natg stosowa nasgpujacy sprzt zaakceptowany przezzimiera:

- rowniarki,

- ubijaki o kcznym prowadzeniu, wibratory samainie lub piyty ubijajce do zagszczania,
- betoniarki do wytwarzania zaprawy oraz przygotoavandsypki cementowo-piaskowej,
Pozostale Roboty madpy¢ wykonanegcznie.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotycge transportu
Wymagania og6lne dotygze transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagayiine”.

4.2.  Transport materiatdbw do wykonania umocnienigkarp i rowow

4.2.1. Transport materiatdw z drewna

Szpilki, paliki i pale mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiecyah je
przed uszkodzeniem.

4.2.2. Transport kruszywa
Kruszywo mana przewozd dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiecyah je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kruszyiwaadmiernym zawilgoceniem.

4.2.3. Transport cementu
Cement naley przewozt zgodnie z wymaganiami BN-88/6731-08 [12].

4.2.4. Transport brukowca
Brukowiec mana przewoz dowolnymisrodkami transportu.

4.2.5. Transport mieszanki betonowej
Transport mieszanki betonowej powinien odlayskgzgodnie z zasadami PN-B-06250 [1].
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Ogolne zasady wykonywania Robot podano w SST D.ROGD ,Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawiynierowi do akceptacii projekt organizacji i harogram Rob6t, uwzefiniapce
wszystkie warunki w jakichdozie wykonywane umaocnienie skarp, rowdaiekow.

5.2. Brukowanie

Podiae pod brukowiec nalg przygotowa zgodnie z PN-S-02205 [11].

Ukladanie brukowca naig rozpoca¢ od ulaeenia po lini obwodu umocnienia brukowcdw naksizych.
Brukowiec nalgy uklada na podkiadzie z kruszywa o gréiavarstwy ok. 10 cm. Brukowiec najeukiada

tak, aby szczeliny ralzy sisiednimi warstwami mijaly sii nie przekraczaly 3 cm, a napszy wymiar
brukowca byt skierowany w podkiad.

Po ulgeniu brukowca, nalg wypelnt szczeliny zapragvcementowo-piaskay(1:2). W okresie vizania
zaprawy cementowo-piaskowej powierzetmuku naley ostont matami lub warstypiasku i utrzymywaw

stanie wilgotnym przez co najmniej 7 dni.

Do wykonania palisad najezastosow@palep10 cm i diugéci ok. 1 m.

Pale nal&y whijac ,pod sznur’ rowno z poziomem gémej powierzchukbr Szerok&@ szczelin midzy palami
nie powinna przekracza cm.

Obrukowanie gtowic przepustu, wiotu i wylotu przstpunaley wyprowadzt az na pobocze, na szerék®@0
cm na diuggci umocnienia skarpy czotowe).

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci Robot
Ogdlne zasady kontroli jakm Robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ajoin

6.2. Kontrola przed rozpoczciem Robot
Przed wykonaniem umocnienia skarp i rowoéw Wykonapoainien sprawdzi jakas¢ uzywanych
materiatow w zakresie zgoditdz wymaganiami podanymi w pkt. 2.2.

6.3. Kontrola jakosci wykonania umocnienia
W trakcie wykonywania Robét i odbioru natebada:

- zgodnd¢ z DokumentagjProjektovy,

- prawidlowa¢ wykonania palisady,

- jakas¢ umocnienia brukiem.

6.3.1. Badanie jak€ci umocnienia brukiem

Kontrola Robét w zakresie umocnienia brukiem polegawizualnej ocenie réwsm i Scistosci
wykonanego umocnienia. W przypadku niepeisnco do jakéci umocnienia, doktadna kontrola polega
na rozebraniu ok. Thpowierzchni zabrukowanej i ponownym zabrukowayin $amym brukowcem.
Scistas¢ ulozenia uwaa sk za dostateczn jesli przy ponownym zabrukowaniu rozebranej powierizchn
zostanie nie wcej niz 4% powierzchni niezabrukowane).
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D.M.@DQWVymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest 1 M (metr kwadratowy) umocnionej skarpy, rowu i uwdgla ona riej
wymienione elementy skiadowe obmierzane wg indagstki:

- 1 m (metr) wykonanej palisady,

na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaroterenie

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robo6t

Ogolne zasady odbioru Robot podano w SST D.M.@@0MVymagania ogolne”. Odbior Robot w
zakresie paficen za wady bdzie dokonany zgodnie z instrukdpP-T14 z péniejszymi zmianami
wydary przez GDDP Warszawa.

8.2. Sposob odbioru Robét

Odbidr umocnienia skarp i rowow obejmuije:

a) odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbidr ostateczny,

c) odbidr pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00 , ¥dania ogolne”.

Q. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyexe podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatroi podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 mi wykonanego umocnienia skarpy i rowu aglerzyjmowa zgodnie z obmiarem i ocen
jakasci Robdt w oparciu o wyniki pomiarow i badaboratoryjnych.

Cena wykonania Robét obejmuije:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie palisady drewnianej i brukowania,

- piekgnacg spoin,

- uporzdkowanie terenu,

- przeprowadzenie batlapomiarow wymaganych w SST.
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D.06.01.01

10.

10.1.

agrMwDdE

PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
PN-B-06250
PN-B-06711
PN-B-06712
PN-B-11104
PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-14504
PN-B-19701
PN-R-65023
PN-S-02205

Beton zwykly.

Kruszywo mineralne. Piasek do betorzépraw.
Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
Materiaty kamienne. Brukowiec.

Kruszywa mineralne. Kruszywo nateralio nawierzchni drogowycliwir i
mieszanka.

Kruszywa mineralne. Kruszywo tamaneaivierzchni drogowych.
Kruszywa mineralne. Kruszywo naterdim nawierzchni drogowych. Piasek.
Zaprawa cementowa.

Cement. Cement powszechnggkw Sktad, wymagania i ocena zgogtno
Materiat siewny. Nasionginarolniczych.

Drogi samochodowe. Roboty ziemnendgginia i badania.

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyavani
BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa.
BN-65/9226-01 Kotki faszynowe.
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10.2.  Inne dokumenty

15. Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych /KPEDransprojekt’ Warszawa

16. Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioréw rairdgowych i mostowych realizowanych
na drogach zamiejskich krajowych i wojewddzkichozngejszymi zmianami. GDDP, Warszawa,
19809.
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D.08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikaciji Techniczn@sST)

Przedmiotem n/n Szczegdtowej Specyfikacji Techeicgnwymagania dotyeze wykonania i odbioru
kraweznikéw betonowych w ramach budowy drég i kanalizaeiszczowej w miejscowoi Zottki
gmina Choroszcz.

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegGlowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyedmadokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt..1.1

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegblowej Specyfikaamjhnicznej dotyezrobot zwiazanych z ustawieniem
kraneznikdw betonowych 2680 cm na fawie betonowej 860 cm z oporem na podsypce cementowo-
piaskowej w ramach budowy drégZAettkach.

Doktadna lokalizacja wg Dokumentacji Projektowe.

1.4. Okre&lenia podstawowe

1.4.1. Krawgniki uliczne - krawgzniki skiadagce st z elementéw betonowych lub kamiennych
i stanowace odgraniczenie pasa jezdnego ulicy od pasow itovdych.

1.4.2. tawa- warstwa néna shiaca do umocnienia krawnika oraz przenosza obcizenie
kraweznika na grunt.

1.4.3. Podsypkawarstwa wyréwnawcza utona bezpgrednio na podiau ziemnym lub tawie.

Pozostale okdéenia g zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciami

podanymi w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za fgkach wykonania oraz za zgodidoz Dokumentagj

Projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania @joln

2.  MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotycgce materiatow

Wymagania ogolne dotygze materiatdw podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagagigne”.

2.2. Materiaty do wykonania kraweznikow

Materiatami stosowanymi przy ustawianiu kegawikOw zgodnie z zasadami n/n SSiI' s
2.2.1. Krawgzniki betonowe

Krawezniki betonowe prostaknescicte typu ulicznego (U) o wymiarach 20x30x100 cm,lgatbetonu klasy
B30, powinny odpowiadawymaganiom normy BN-80/6775-03/04 [12], BN-80/603®1 [11] oraz
Komunikatu PKNMiJ z dnia 29 maja 1987 r. [15].

Wytrzymalg¢ betonu nasciskanie powinna l#yzgodna z PN-B-06250 [8] dla danej klasy betonu,
nasikliwosc - nie powinna bywigksza ni 4 %.

Odporné¢ na dziatanie mrozu zgodnie z PN-B-06250 [8] -istomrozoodpornéei F 150.

Scieralnd¢ na tarczy Boehmego wedtug BN-80/6775-03.04 [12poiwinna przekraczalla gatunku |
-3 mm.

Nosnas¢ elementéw zgodnie z nognBN-80/6775-03.04 [12] oraz Komunikatem Polskiegaitetu
Normalizacji, Miar i Jakéi z dnia 29 maja 1987 r. [15] nie powinné byniejsza rii 31,6 kN.
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2.2.1.1. Dopuszczalne odchyiki wymiarow kggmwikOw
Dopuszczalne odchytki wymiarow krasmikow betonowych dla gat. |, zgodnie z BN-80/67380 [12]
powinny wynosi:
- dugac +8 mm,
- szeroket, wysokdé +3mm.
2.2.1.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia lggikow betonowych
Powierzchnie elementow powinnyddyez rys, gknie¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy. Krealzie
elementow powinny l#réwne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchneglenw nie powinny przekraczevartgci podanych
w tablicy 1.
Tablica 1. Dopuszczalne wady i uszkodzenia krggnikow

Dopuszczalna wielkéé wad

Rodzaj wad i uszkodzé i uszkodzei
Gatunek | Gatunek Il

WKlestas¢ lub wypuktai¢ powierzchni gérnej, wichrowaé
powierzchni i krawdzi 2 3

ograniczajce powierzchnie gérnédieralne), mm niedopuszczalne
Szczerby i ograniczage pozostate kragdzie
uszkodzenia liczba, max 2 2
krawedzi i narazy |- dluga¢, mm, max 20 40

- glebokas¢, mm, max 6 10

2.2.1.3. Skiadowanie

Krawezniki betonowe mag by¢ skladowane w pozycji wbudowania na otwarte] przest na podia
wyrownanym i odwodnionym z zastosowaniem podkiapetekiadek utzonych w pionie jedna nad deig
Wymiary przekroju poprzecznego podktadek i przeHtate powinny b mniejsze ri: gruba¢ 2,5 cm,
szeroké¢ 5 cm, a diugé przektadek powinna byninimum 5 cm wiksza nt szeroké¢ kraweznika.
2.2.2. Beton zwykly kl. B15, spetnigly wymagania PN-B-06250 [8]

2.2.3. Cement

Cement portlandzki do betonu i na podgypmentowo-piaskaypowinien by marki nie mniejszej fi
32,5, odpowiadagy wymaganiom normy PN-EN 197-1 [6].

Cement ayty do wytwarzania zaprawy cementowo-piaskowej alanga spoin kragnikdw powinien
odpowiadé normie PN-EN 197-1 [6].

Skiadowanie i okres przechowywania powinnbagodne z BN-88/6731-08 [13].

2.2.4. Woda

Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowkepigs, powinna kb§ odmiany “1” i odpowiada
wymaganiom PN-B-32250 [7].

2.2.5. Piasek

Piasek naturalnyarty do podsypki powinien odpowiasiymaganiom normy PN-B-06711 [3].
2.2.6. Masa zalewowa

Do zalewania spoin kra#nikdw ustawianych na podsypce cementowo-piaskowej Spoinach
zalanych zapragy nalery (co 50 m) nad szczelimlylatacyja tawy uzywad bitumicznej masy zalewowej
wg BN-74/6771-04 [10].

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycgce sprztu

Wymagania ogolne dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,WWymagania ogéine”.
3.2. Sprzt do ustawienia kraweznikodw

Roboty mana wykonywa recznie przy pomocy drobnego sgitzz zastosowaniem:
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- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oragyatowania podsypki cementowo- piaskowej,
- wibratoréw phytowych, ubijakdwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyegce transportu

Wymagania ogolne dotygze transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagayoine”.

4.2. Transport materiatbw do wykonania kraweznikow

4.2.1. Krawgzniki

Krawezniki mazna przewod srodkami transportu po agnieciu wytrzymatdci minimum 0,7sredniej
wytrzymalaci badanej serii probek.

Krawezniki na srodkach transportowych najeuktada w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku
jazdy. Powinny one ldyzabezpieczone przed przemieszczaniemusizkodzeniem w czasie transportu,
gorna warstwa nie powinna wystaviezascianysrodka transportu weej niz 1/3 wysokeéci tej warstwy.
4.2.2. Mieszanka betonowa kl. B15

Ze wzgkdu na wykonywanie betonu o konsystencji wilgotnejeron by transportowany samochodami
wywrotkami z wytworni z zapewnieniem utrzymywaniassiwej konsystencii.

4.2.3. Cement

Transport cementu powinien odbyvee w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [13].

4.2.4. Piasek naturalny

Transport kruszywa powinien odbyévse w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem i
Zzmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub fekcjami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w SST D.BDAID ,Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do aicpbrojekt organizacji i harmonogram robat,
uwzgkdniapce wszystkie warunki w jakictedh wykonywane roboty zazane z ustawianiem krasmikow.

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Wykonanie koryta pod tawy

Wykop koryta pod fawy natg wykona zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzglnieniem w szerokoi dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskanik zagsszczenia dna wykonanego koryta podetgewinien wynosi co najmniej 0,97 wediug
normalnej metody Proctora.

5.2.2. Wykonanie tawy betonowej

tawy betonowe z oporem nalewykon& z betonu klasy B15 w szalowaniu. Betonsec@tony w
szalowaniu lub bezpmdnio w korycie powinien Bywyréwnany warstwami. tawa powinna cby
zag:szczona przez ubicie lub wibrowanie.

Betonowanie taw natg wykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [2], przy czyieiayeco 50 m
stosowd szczeliny dylatacyjne, wypetione bitumigzmag zalewowd, odpowiadajca wymaganiom
BN-74/6771-04 [10].

Szczeliny nalgy starannie ocZgic na pelia wysoka¢ tawy | osuszy przed zalaniem ich bitumiczmasg,
zalewows. Przed zalaniem nalgpodgrzé mas zalewows do temperatury 150+170.

5.2.3. Ustawienie kragénika

Krawezniki nalezy ustawigé zgodnie z lokalizagj podam w Dokumentacji Projektowej na tawach
betonowych, na podsypce cementowo-piaskowej ggiLibom, po zagszczeniu.

W przypadku regulacji pionowej krasnikow fawe betonowi po usurciu prefabrykatu nalgy oczyécic z
luznego materiatu, a ngehie uzupehd betonem w szalunku do wymaganej niwelety.
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Tylnaécianka krawznika powinna b§ po ustawieniu kragznika obsypana piaskiernyirem, ttuczniem
lub miejscowym ubitym gruntem przepuszczalnym.

Na tukach megna ustawia krawezniki fukowe lub krotkie, odpowiednio dete. tuki o promieniu
powyzej 15 m mana wykona z kraweznikow ulicznych prostych.

Swiatto kraweznikow od strony jezdni powinno wynésil2 cm. W przypadku obramowania wysp
kanalizujcych ruch na skrzgwaniach, krawznik powinien wystawa3 cm nad powierzchgjezdni.
Niweleta podhina kraveznika powinna b§zgodna z projektowamiwelet, jezdni drogi.

5.2.4. Wypetnienie spoin

Spoiny krawgznikéw nie powinny przekraczal cm. Spoiny kraggnikdw naley wypeint zapravi
cementowo-piaskayyprzygotowaaw stosunku 1:2.

Spoiny przed wypetieniem nae oczycic i zmy¢ wodh. Dla zabezpieczenia przed wplywami
temperatury kraegniki o spoinach zalanych zapranalery zalewg co 50 m bitumiczpmag zalewova
nad szczelgndylatacyjma tawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakm robot podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania agioin

6.2. Kontrola przed przystpieniem do robot

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien uzyskal dostawcéw materialow deklaracje
zgodndci oraz wykonébadania materiatéw przeznaczonych do wykonand rpizedstawd ich wyniki
Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji materiakiyadnie z wymaganiami podanymi w pkt. 2 niniefS&y.
6.3. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robot Wykonawca powinien pozka doragne kontrole wszystkich
asortymentow robét, skiadeych s¢ na ogolny element.

Kontrola obejmowa powinna zgodn@ wykonywanych robét z DokumentadProjektovs, ustaleniami
zawartymi w pkt. 5 n/n SST oraz w zakresie hatizlerancji wykonania robét podanych w pkt. 6.4.
Czstotliwas¢ kontroli powinna by uzaleniona od potrzeb gwaranioych wykonanie robét zgodnie z
wymaganiami, nie rzadziej jednak przed uptywem kalego dnia roboczego.

6.4. Kontrola po wykonaniu robot

6.4.1. Sprawdzenie faw fundamentowych

6.4.1.1. Sprawdzenie wytrzymsgpgwarantowanej betonu tawy

Badanie wytrzymalkaei betonu ndciskanie probek normowych, tj. szennych o wymiarze boku 150 mm
nalezy wykona zgodnie z PN-B-06250 [8].

6.4.1.2. Sprawdzenie profilu poditego gornej powierzchni taw z DokumentacProjektov

Profil podizny gornej powierzchni fawy powiniendggodny z projektowamiwelet.

Dopuszczalne odchylenia mogynost + 1 cm na kzde 100 m fawy.

Sprawdzenie ezinych niwelety nalgy wykona za pomog niwelatora.

6.4.1.3. Sprawdzenie wymiarow taw z Dokumenjaejojektovy

Wymiary faw naley sprawdzi w dwoch dowolnie wybranych punktach nade100 m fawy.

Tolerancje wymiarow wynosgz

- dlawysokéci + 10 % wysokeéci projektowane,

- dla szeroksxi fawy + 20 % szeroka@i projektowane).

6.4.1.4. Sprawdzenie rowsm gornej powierzchni tawy

Rowndi¢ gornej powierzchni fawy naie sprawdzé przez potaenie w dwaéch punktach, nazkie 100 m
fawy, czterometrowe;j faty.

Przéwit pomiedzy gorn powierzchni tawy i przylazor fata nie mae przekraczal cm.

6 4.1.5. Sprawdzenie odchylenia linii tawy od j@ktowanego kierunku

Dopuszczalne odchylenie linii tawy od projektowank&igrunku nie mae przekraczat+ 2 cm na 100 m

wykonanej fawy.
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6.4.2. Sprawdzenie ustawienia kraimikow

6.4.2.1. Dopuszczalne odchylenie linii krggmika w planie

Dopuszczalne odchylenie linii krasnika w planie od linii projektowanej me wynost + 1 cm na kade
100 m ustawienia kragnika.

6.4.2.2. Dopuszczalne odchylenie niwelety kgamwkow

Dopuszczalne odchylenie niwelety goérnej ptaszczymiaywznika od niwelety projektowane] e
wynost + 1 cm na kade 100 m badanego niwelacihgu kraveznika.

6.4.2.3. ROwn&’ gornej powierzchni krawznikow

Rowndi¢ gornej powierzchni kragznikOw naleyy sprawdzé przez przyteenie w dwéch punktach na
kazde 100 m kraeznika, 3-metrowej faty.

Przéwit pomiedzy gorn powierzchni kraweznika i przylazor faia nie mae przekraczal cm.

6.4.2.4. Doktadné&’ wypetnienia spoin

Doktadnd¢ wypelnienia spoin natg badé na kadych 10 metrach ustawionego kegmika.

Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na petigicbokaic.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D.M.@DQWymagania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest 1 metr (m) ustawionego krgimika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST D.M.@DOYVymagania ogolne”.

Do odbioru Wykonawca przedstawi wszystki@gadczenia o jak@i materiatow, wyniki pomiarow i
bada z biezacej kontroli materiatdw i robdt.

8.2. Rodzaje odbiorow

Roboty obgte niniejsa SST podlegajnastpujacym odbiorom:

a) odbior robot zanikggych lub ulegagych zakryciu (fawa betonowa, podsypka),

b) odbior ostateczny (wszystkie elementy robetyath) n/n SST)

c) odbidr pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00 , ¥gamnia ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyege podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagania ogolne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnd¢ za 1 m krawznika naley przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgjakasci wykonanych robét na
podstawie wynikow pomiarow i batleboratoryjnych.

Cena wykonania robo6t obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie na miejsce wbudowania materiat@istaaowych i pomocniczych,

- wykonanie szalunku tawy fundamentowej,

- dostarczenie i wbudowanie mieszanki betonowe;j,

- przygotowanie i rézielenie podsypki cementowo-piaskowej,

- ustawienie kragznikdw,

111



D.08.01.01 Szczegotowe Specyfikacje Techniczne
- przygotowanie zaprawy cementowej i wypetieniespoin,

- zalanie spoin bitumicammag zalewow,

- zasypanie zewgtiznejsciany kravgznika gruntem i ubicie,

- przeprowadzenie nieginych pomiarow i baddaboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.

2.  PN-B-06251 Roboty betonowielbetowe.

3.  PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do ldgtarzapraw.

4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zvagkle

5.  PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betontojegpomiaru cech geometrycznych.

6. PN-EN197-1 Cement. Sklad, wymagania i ketergodnéci dotycace cementow
powszechnegaitku.

7.  PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betorgapraw.

8. PN-B-06250 Beton zwykly.

9.  PN-N-03010 Statystyczna kontrola jakd_osowy wybor jednostek produktu do probki.

10. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

11. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonieménty nawierzchni drég, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdine wymagartiadania.

12. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betoniem&nty nawierzchni drég, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Kragniki i obrzeza chodnikowe.

13. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowysvani

14. PNI/EN 45014 Ogdine kryteria dotyoz deklaracji zgodisol wydawanej przez dostawcow.

10.2. Inne dokumenty

15. Komunikat Polskiego Komitetu Normalizacji, Midlakaci z dnia 29 maja 1987 . i z dnia 30 lipca
1989 r. w sprawie zmian do norm kirawych.
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D.08.02.01 CHODNIKI ZPLYT BETONOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji TechniczngST)

Przedmiotem n/n Szczegdtowych Specyfikacji Techisica wymagania dotyeze wykonania i odbioru
Robot zwazanych z wykonaniem chodnikow z phyt betonowychamach budowy drog i kanalizaci
deszczowej w miejscowoi Zottki gmina Choroszcz.

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegGlowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyedmadokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w pkt..1.1
1.3. Zakres Robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegdlowej Specyfikaeghhicznej dotyezwykonania chodnikow z piyt

betonowych 38&35x5 cm na podsypce piaskowej gr. 5 cm .

1.4. Okre&lenia podstawowe

1.4.1. Chodniki- wydzielone i umocnione powierzchnie drogi, ullap placu przeznaczone
wytacznie dla ruchu pieszego.

1.4.2. Obramowanie chodnikbw umocnienie ich bocznych kradzi, wykonane z
kraweznikOw /obrzey/ betonowych, kostki, klinkieru lub innego matéuia

Pozostale okéenia a zgodne z obowrzujcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicami

podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogdblne wymagania dotycgce Robdt

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za fgkach wykonania oraz za zgodiioz Dokumentagj
Projektovs, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogdine wymagania dotygze Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine

2.  MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotycgce materiatow

Wymagania ogolne dotygze materiatdw podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagiare”.
2.2. Materiaty do wykonania chodnikéw

Materiatami stosowanymi przy budowie chodnikdwyz Ipttonowych zgodnie z zasadami n/n SST s
2.2.1. Piyty betonowe chodnikowe

Piyty betonowe chodnikowe o wymiarach 35x35x5 cat, j z betonu klasy B30, powinny spednia
wymagania normy BN-80/6775-03/03 [9] oraz BN-80803/01 [8] i Komunikatu Polskiego Komitetu
Normalizacji, Miar i Jakéi z dnia 30 lipca 1989 r. [12]

Wytrzymala¢ betonu naciskanie powinna l#yzgodna z PN-B-06250 [6] dla danej klasy, ahdisiosc -
nie powinna b§wigksza nt 4%.

Odporné¢ na dziatanie mrozu zgodnie z PN-B-06250 [6] -istomrozoodpornéei F 150.

Scieralné¢ na tarczy Boehmego wediug BN-80/6775-03.01 [§imieinna przekracza mm dla gatunku |.
Nosnas¢ elementow wg BN-80/6775-03.03 [9] powinna wytose mniej nk 15,1 KN.

2.2.1.1. Dopuszczalne odchyiki wymiarow chodniletv ptyt betonowych

Dopuszczalne odchytki wymiarow chodnikowych plytobewych zgodnie z BN-80/6775-03/03 [9]
powinny wynosi dla gat. | +2 mm.

2.2.1.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Dopuszczalne wady i uszkodzenia powierzchni idazvpiyt chodnikowych naly przyjmowa wg pkt. 2.2.1.2
SST D.08.01.01.
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2.2.1.3. Skiadowanie

Piyty chodnikowe powinny Igyskiadowane ptaszczyznami gérnymi ku sobie, nigeyvniz w czterech
warstwach, na otwartej przestrzeni, na padtgyrownanym i odwodnionym, z zastosowaniem poekiad

i przekladek uleonych w pionie jedna nad deigWymiary przekroju poprzecznego podkiadek i
przektadek nie powinny bBymniejsze ri: gruba¢ 2,5 cm, szerokd 5 cm, a diugé przektadek powinna
by¢ min. 5 cm wtksza nk szerokéc elementul.

2.2.2. Woda

Woda powinna hyodmiany ,,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [5].

2.2.3. Piasekrednio lub gruboziarnisty odpowiaday wymaganiom normy PN-B-11113 [2]
— do wykonania podsypki.

2.2.3. Piasek drobnoziarnisty do zamulania spoin spetaigy wymagania normy PN-B-06711 [1].

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycgce sprztu
Wymagania ogolne dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,WWymagania ogéine”.
3.2. Sprzt do wykonania chodnikow

Roboty zwazane z wykonywaniem chodnika fma wykonywa recznie przy pomocy drobnego sgitzz
zastosowaniem:
- wibratoréw phytowych oraz ubijakdwaznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyegce transportu
Wymagania ogolne dotygze transportu podano w ST D.M.00.00.00 , Wymagayidne”.
4.2. Transport materiatdw do wykonania chodnikéw

4.2.1. Piyty chodnikowe

Piyty betonowe chodnikowe mpy¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi po aghieciu
przez beton min. O§fedniej wymaganej waka wytrzymaldci badanej serii probek.

Piyty chodnikowe n&odkach transportowych najeuklada plaszczyznami goémymi ku sobighem w kierunku
jazdy. Powinny one byabezpieczone przed przemieszczanigrsikodzeniami w czasie transportu, a gdma ich
warstwa nie powinna wystaiyaozascianysrodka transportu \agej niz 1/3 wysokeci tej phyty.

4.2.2. Piasek

Wymagania dla transportu piasku pglerzyjmowa wedtug pkt. 4.2.4 SST D.08.01.01.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Zasady ogolne wykonywania Robot podano w ST D.[X000 ,Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawiynierowi do akceptacii projekt organizacji i harrogram Robot, uwzgliniapce
warunki w jakich wykonywanegth Roboty przy uktadaniu chodnikow.

5.2. Zakres wykonywanych Robot

5.2.1. Koryto

Koryto wykonane w podiam powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podiwznymi i poprzecznymi oraz zeggczone. Wskaik zagszczenia podi@ wg BN-77/8931-12 [10]
nie mae by mniejszy od 0,97.

Dopuszczalne tolerancje dla wykonanego korytgooghs¢ + 1 cm, szerokid + 5 cm.

Dopuszczalne odchylenie od projektowanego spadkpowinno przekracza 0,5 %.
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5.2.2. Podsypka

Podsypk piaskow naley wykona z warstwy piaskérednio lub gruboziarnistego o grébio5 cm po
zagszczeniu. Podsypka piaskowa powinnatal ubita, aby nie bylo widocznyéladow poruszagego
Sk Urzadzenia zagszczajcego.

5.2.3. Ukladanie ptyt

5.2.3.1. Sposob uktadania ptyt

Piyty betonowe chodnika naleukiad& z zachowaniem projektowanych padiych i poprzecznych
pochylé: nawierzchni chodnika. Pochylenie poprzeczne pavivymost od 1 do 2 %.

Piyty naley uklad& w rzdy podiine z zachowaniem wu@ania spoin w kierunku poprzecznym.
Dopuszcza giinne sposoby ukladania piyt po uzgodnieniuzyrierem.

5.2.3.2. Ukfadanie ptyt przy kragnikach

Piyty przy kravgznikach naley uklada w ten sposéb, aby ich gérna keglvznajdowata gil cm powyej
gornej krawgdzi kraveznika.

5.2.3.3. Ukladanie ptyt na tukach

Piyty na tukach o promieniu ponad 30 m aalak ukiadd, aby spoiny rozszerzatyksivachlarzowato.
Piyty mog, by¢ przycinane. Piyty na tukach o promieniu do 30 mwipoy by ukladane w odcinkach
prostych, 4czacych s¢ przy wyciu trojkatéw lub trapezow wykonanych z piyt odpowiednio danich.
Wielkos¢ trojkatow i trapezow zalgy od szerokéri chodnika i promienia tuku.

5.2.3.4. Ukfadanie ptyt przy uggdzeniach naziemnych

Przy uradzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego plygwaednio dogite naley uklada w jednym

poziomie, regulac wysokd¢ urzadzer naziemnych do poziomu chodnika. Pty chodnikowgeuprzy

budowie uradzer naziemnych uzbrojenia podziemnegozyatala zapravy cementowo-piaskaw

5.2.3.5. Spoiny

Szeroké¢ spoin na odcinkach prostych nie powinna przekfaG#& cm. Szerokd spoin na tukach,
zaleznie od potrzeby, nie powinnadoyicksza nk 3 cm.

Spoiny pomgdzy ptytami po oczyszczeniu powinny¢tegodnie z DokumentacProjektovs zamulone

drobnym ostrym piaskiem na pelrubcc phyty.
5.2.3.6. Pialgnacja chodnikow

Chodniki, ktérych spoiny wypetione giaskiem mgna oddéa do wytku bezpérednio po wykonaniu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci Robdt
Ogdlne zasady kontroli jakm Robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania odolne
6.2. Kontrola przed przystpieniem do Robot

Przed przyapieniem do Robdt Wykonawca powinien uzyskal dostawcdéw materiatdw deklaracje
zgodndci oraz wykond& badania materiatdw przeznaczonych do wykonaniadtRoprzedstawi ich
wyniki Inzynierowi w celu akceptacji materiatdw, zgodnie zvaganiami podanymi w pkt. 2. n/n SST.
6.3. Kontrola w czasie wykonywania Robo6t

W czasie wykonywania Rob6t Wykonawca powinien pdavalorane kontrole wszystkich asortymentow
Robdt, skladagych st na ogdiny element.

Kontrola obejmowé powinna zgodni@é wykonywanych Robét z Dokumentagrojektows, ustaleniami
zawartymi w pkt. 5 n/n SST oraz w zakresie hattzlerancji wykonania Rob6t podanych w pkt. 6.5.
Czstotliwas¢ kontroli powinna b§ uzaleniona od potrzeb gwarardaych wykonanie Rob6t zgodnie z
wymaganiami, nie rzadziej jednak przed uplywem kalego dnia roboczego.

6.4. Badania i pomiary po wykonaniu Robot

Po wykonaniu Robét nale sprawdz:
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a) konstrukeg chodnika,

b) rownd¢ nawierzchni,

c) profil podhzny,

d) profil poprzeczny,

e) réwnolegi&t spoin,

f)  szerokéc¢ i wypetienie spoin.

6.5. Przeprowadzenie bada

Ze wzgkdu na niewielki zakres Robét, zalecawsikonanie kadego z pomiarow co najmniej raz na
kazdym chodniku przy zatoce autobusowe;.

6.5.1. Ustalenie jakci materiatow

Ustalenia jakéci wzytych materialdw naly dokona przez pelne sprawdzenie wynikow hada
laboratoryjnych piyt betonowych oraz pozostatychenaow wytych do budowy chodnika zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt. 2 n/n SST.

6.5.2. Sprawdzenie konstrukcji chodnika

Sprawdzenie konstrukcji chodnika polega nacadlj2 ptyt w dowolnym miejscu i zmierzeniu grébio
podsypki oraz sprawdzeniu ukiadu ptyt chodnika.

Dopuszczalne odchylenia w grédbigpodsypki nie powinny przekraczal cm.

6.5.3. Sprawdzenie réwdoi nawierzchni

Przgwit pomigdzy fat 4-metrovy a nawierzchiaichodnika nie mie przekroczy1,0 cm.
6.5.4. Sprawdzenie profilu podinego chodnika

Sprawdzenie profilu podinego nalgy przeprowadza przez niwelag, biomc pod uwag punkty
charakterystyczne.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika wigtach zatamania niwelety nie powinny przekracza
+3cm.

6.5.5. Sprawdzenie profilu poprzecznego

Sprawdzenie profilu poprzecznego malerzeprowadzaza pomog szablonu z pozionic
Dopuszczalne odchylenia od petgpo profilu wynosz+ 0,3 %.

6.5.6. Sprawdzenie réwnolegid spoin

Sprawdzenie réwnolegid spoin nalgy przeprowadzaza pomog dwoch sznuréw nagych wzdhs
spoin i przymiaru z podziagknilimetrons.

Dopuszczalne odchylenia od rowcispoin wynosz

a) +1,0cm nadiugai chodnika do 10 m,

b) +1,5cm nadiugai chodnika ponad 10 m.

6.5.7. Sprawdzenie szeraladi wypetnienia spoin

Sprawdzenie szeroé® i wypetnienia spoin natg przeprowadzaprzez wydtubanie spoin na dhigo
okoto 10 cm i zmierzenie ich szerékioraz wypetienia.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogélne dotyaze obmiaru Robot

Wymagania og6lne dotygze obmiaru Robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagbine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest 1 M (metr kwadratowy) wykonanego chodnika, zgodnie akubnentagj
Projektove i pomiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru Robét
Ogdlne zasady odbioru Robot podano w ST D.M.0@QB\§magania ogolne”.
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Do odbioru Wykonawca przedstawi deklaracje zgétinazryskane od dostawcéw materiatow, wyniki
pomiarow i bad&z biezacej kontroli materiatow i Robot.

8.2. Rodzaje odbiorow
Odbior chodnikow z piyt betonowych obejmuije:

a) odbior ostateczny,
b) odbior pogwarancyjny,
zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,\V\gania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyee podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatoi podano w ST D.M.00.00.00 , Wymagania ogdéine”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platné¢ za 1 m wykonanego chodnika z piyt betonowyelie dokonana na podstawie obmiaru i oceny
jakasci Robét | materiadow w oparciu 0 pomiary | wyrikida laboratoryjnych.

Cena wykonania Robot obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie na miejsce wbudowania materiatow,

- wykonanie koryta,

- rozcielenie podsypki piaskowej wraz z jej przygotoveemi

- ulazenie piyt,

- wypelnienie spoin piaskiem,

- przeprowadzenie niegiinych pomiarow i baddaboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do lggtarzapraw.

2. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa nitardo nawierzchni drogowych. Piasek.
3. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betontodjepomiaru cech geometrycznych.

4. PN-B-19701 Cement powszechnegdkul. Sklad, wymagania i ocena zgoséino

5.  PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betargapraw.

6. PN-B-06250 Beton zwykly.

7. PN-N-03010 Statystyczna kontrola jakd_osowy wybor jednostek produktu do probki.

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane zriet&lementy nawierzchni drog, ulic, parkingdw

i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badani

9. BN-80/6775-03/03 Prefabrykaty budowlane zriet&lementy nawierzchni drog, ulic, parkingdw
i torowisk tramwajowych. Piyty chodnikowe.

10. BN-77/8931-12 Oznaczenie wahkiga zagszczenia gruntu.
11. PNI/EN 45014 Ogdlne kryteria dotyoz deklaracji zgodioi wydawanej przez dostawcow.
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10.2. Inne dokumenty

12.  Komunikat Polskiego Komitetu Normalizadiar i Jakaci z dnia 30 lipca 1989 r. w sprawie zmian do
norm braiowych.
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D.08.03.01 OBRZEA BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikaciji TechnicznsST)

Przedmiotem n/n Szczegdtowej Specyfikacji Techejcgnwymagania dotyeze wykonania i odbioru

robot zwizanych z ustawieniem obggebetonowych w ramach budowy drég i kanalizacjzdeswej

w miejscowdci Zottki gmina Choroszcz.

1.2.  Zakres stosowania SST

SzczegGlowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyedadokument przetargowy i kontraktowy przy

Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt..1.1

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n SST dotyamstawienia obrzg betonowych 2686 cm na podsypce piaskowej

grubaci 3 cm . Dokiadna lokalizacja wg Dokumentacii j&ktowe;.

1.4. Okre&lenia podstawowe

1.4.1. Obrzéa betonowe prefabrykowane belki betonowe rozgranigeajjednostronnie lub
dwustronnie cigi komunikacyjne od terenow nie przeznaczonychkdlaunikacji.

1.4.2. Podsypkawarstwa wyrdwnawcza uona bezpérednio na podiau ziemnym lub tawie.

Pozostale okéenia a zgodne z obowzujcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicami
podanymi w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jgkich wykonania oraz za zgoddoz Dokumentag
Projektove, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania @joln

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotycgce materiatow

Wymagania og6lne dotygze materiatdw podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagagigne”.

2.2. Materiaty do wykonania obrzey betonowych

Materiatami stosowanymi przy ustawieniu obyzgetonowych zgodnie z zasadami n/n SET s

2.2.1. Obrzéa betonowe

Obrzea betonowe 6x20x75 cm, gat. I, powinny spéhwgmagania normy BN-80/6775-03/04 [8]
i BN-80/6775-03/01 [7] oraz Komunikatu Polskiegarkitetu Normalizacji, Miar i Jakoi z dnia 30 lipca
1989 . [9], z betonu produkowanego wg PN-B-0625&[asy B30.

Whytrzymald¢ betonu nasciskanie powinna ldyzgodna z PN-B-06250 [2] dla danej klasy betonu,
nasikliwosc - nie powinna bwigksza ni 4%.

Odpornd¢ na dziatanie mrozu zgodnie z PN-B-06250 [2] -isfomrozoodporngéi F150.

Scieralng¢ na tarczy Boehmego zgodnie z BN-80/6775-03/04if8powinna przekraczalla obrzey
gat. | - 3 mm, nnai¢ elementow - nie powinnadynniejsza od 2,3 kN.

2.2.1.1. Dopuszczalne odchyiki wymiaréw oligze

Dopuszczalne odchytki wymiarow ohigevg BN-80/6775-03/04 [8] jak w pkt. 2.2.1.1 SST&01.01.
2.2.1.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia ajyrze

Dopuszczalne wady i uszkodzenia Aajgrzyjmowa zgodnie z pkt. 2.2.1.2 SST D.08.01.01.

2.2.1.3. Skiadowanie

Skiadowanie obrzg powinno odbywésk zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 2.2.1.38958.01.01.
2.2.2. Piasek naturalny

Piasek do wykonania podsypki oraz wypetnienia spgiiPN-B-11113 [4].
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2.2.3. Woda
Woda stosowana do podsypki, powinnadigmiany “1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [5].

3. SPRZET

3.1 Wymagania ogolne dotycgce sprztu

Wymagania ogolne dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,WWymagania ogoine”.
3.2. Sprzt do ustawiania obrzey

Roboty mana wykonywa recznie przy pomocy drobnego sgitzpomochiczego.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotycge transportu

Wymagania og6lne dotygze transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagayiine”.

4.2. Transport materiatdbw do wykonania obrzey

4.2.1 Obrzéa betonowe

Transport obrzgy betonowych powinien Byzgodny z pkt. 4.2.1 SST D.08.01.01 “Kegmiki betonowe”.
4.2.2. Piasek naturalny

Wymagania dla transportu piasku podano w pkt. £3A.D.08.01.01 “Kraegniki betonowe”.

4.2.3. Woda

Woda powinna hytransportowana zgodnie z zasadami przedstawidPiyiral-32250 [5].

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogolne wykonywania robot

Zasady ogolne wykonywania robot podano w SST D.J@3000 , Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akcgpprojekt organizacji i harmonogram robat,
uwzgkdniapce warunki w jakich wykonywanedh, roboty zwizane z ustawianiem obzgdoetonowych.
5.2.  Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Wykonanie koryta

Wykop koryta pod fawy wykonywanalery zgodnie z PN-B-06050 [1].

5.2.2. Podsypka

Podsypk 0 grubéci 3 cm po zagszczeniu, nalgy wykona z warstwy piasksrednio- lub gruboziamistego.
5.2.3. Ustawienie obrzg

Obrzeza naley ustawg na podsypce piaskowe] wykonanej zgodnie z pkR.5.2

Tylna scianka obrzgy od strony terenu powinnadogbsypana piaskiemirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym. Materiat, ktorym zostanie obsyfydmagcianka obrzea nalgty ubk.

Na fukach mena ustawié obrzea tukowe lub krétkie obrze odpowiednio dogie. tuki o promieniu
powyzej 15 m mana wykona z obrzey prostych.

5.2.3.1. Wysok@ obrzea

Wysoka¢ obrzea nad nawierzchpichodnika powinna wynds2 cm. Przy riej potazonej kravedzi
chodnika, obrze2 powinno znajdowask 1 cm poniej nawierzchni z ,Polbruku”, w celu urdovienia
odprowadzenia wody na przylegtly teren.

5.2.3.2. Niweleta obrza

Niweleta obrzea powinna b§zgodna z projektowamiwelet, ciagu komunikacyjnego.

5.2.3.3. Spoiny

Spoiny nie powinny przekraczszerokéci 1 cm i powinny zostavypetnione piaskiem na pefich gkbokac.
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakm robot podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania agioin

6.2. Kontrola przed przystpieniem do robot

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien uzyskal dostawcdéw materialow deklaracje
zgodndci oraz wykonébadania materiatdw przeznaczonych do wykonani rpiizedstawd ich wyniki
Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji material@godnie z wymaganiami podanymi w pkt. 2.
niniejszej SST.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robot Wykonawca powinien pozka doragne kontrole wszystkich
asortymentow robét, skiadeych s¢ na ogolny element.

Kontrola obejmowa powinna zgodn@ wykonywanych robét z DokumentadProjektovs, ustaleniami
zawartymi w pkt. 5 n/n SST oraz w zakresie hatizlerancji wykonania robét podanych w pkt. 6.4.
Czstotliwas¢ kontroli powinna by uzaleniona od potrzeb gwaranioych wykonanie robét zgodnie z
wymaganiami, nie rzadziej jednak przed uptywem kalego dnia roboczego.

6.4. Badania i pomiary w trakcie wykonywania i odloru robot

6.4.1. Sprawdzenie jakoi materiatow

Sprawdzenie jakkoi uzytych materiafdw nalg wykona zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 2 n/n SST.
6.4.2. Sprawdzenie ustawienia obfye

6.4.2.1. Sprawdzenie dopuszczalnego odchyleniadbrzeiy w planie

Dopuszczalne odchylenie linii ohigev planie od linii projektowanej nie powinno wyidosiecej niz+ 2 cm na
kazde 100 m ustawienia obyze

6.4.2.2. Dopuszczalne odchylenie niwelety

Dopuszczalne odchylenie niwelety gormej ptaszcayargery od niwelety projektowanej mewynost +1.cm
na kade 100 m badanego niwelacihgu obrzea.

6.4.2.3. Sprawdzenie gérnej powierzchni okisze

Rowndi¢ gornej powierzchni obrzg nalery sprawdzé przez przyleenie w dwoch punktach nazki
100 m obrzeza, 4-metrowej faty.

Przéwit pomiedzy gorn powierzchni obrzea i przytezom taty nie mae przekraczal2 mm.

6.4.2.4. Sprawdzenie wypetnienia spoin

Sprawdzenie wypelnienia spoin rigidoadé& na kade 10 m ustawionego ob#ze Spoiny musghby¢
wypetnione catkowicie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogolne dotycgce obmiaru robot

Wymagania ogolne dotygze obmiaru robot podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagagoine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest 1 m (metr) ustawionych ohigebetonowych, na podstawie Dokumentacii
Projektowej i pomiaru w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST D.M.@DOYVymagania ogolne”.

Do odbioru Wykonawca przedstawi wszystkie deklaragpdnéci, wyniki pomiarow i badaz biezace)
kontroli materiatow i robot.

8.2. Rodzaje odbiorow

Odbior obrzey obejmuje:

a) odbior ostateczny,
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b) odbidr pogwarancyjny,
zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00 , ¥¢amnia ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyege podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platndc¢ za 1 m ustawionych obegenalery przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgjakasci wykonanych
robot na podstawie wynikdw pomiaréw i badizboratoryjnych.

Cena wykonania robo6t obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie koryta,

- przygotowanie i razielenie podsypki piaskowej,

- ustawienie obrzg,

- wypetnienie spoin piaskiem,

- obsypanie zewgtrznejsciany obrzey gruntem wraz z jego ubiciem,

- przeprowadzenie nieginych pomiardw i baddaboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.

2. PN-B-06250 Beton zwykly.

3. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. 8§gbomiaru cech geometrycznych.

4. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa nétardo nawierzchni drogowych. Piasek.
5.  PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betargapraw.

6. PN-N-03010 Statystyczna kontrola jakd_osowy wybor jednostek produktu do probki.

7. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane zrhet&lementy nawierzchni drég, ulic, parkingdbw

i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badani

8. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane zriet&lementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw
i torowisk tramwajowych. Kragzniki i obrzeza chodnikowe.

10.2. Inne dokumenty

9. Komunikat Polskiego Komitetu Normalizacji, Mialakaci z dnia 29 maja 1987 r. i z dnia 30 lipca
1989 r. w sprawie zmian do norm krawych.
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D.10.07.01 ZJAZDY DO GOSPODARSTW I NA DROGI BOCZNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem n/n SzczegGtowe] Specyfikacji Techejcgnwymagania dotyegze wykonania i odbioru
Robot zwizanych z wykonaniem zjazdoéw gospodarczych w ranbactowy drég i kanalizacji
deszczowej w miejscowoi Z6ttki gmina Choroszcz.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegblowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyesoadokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w pkt..1.1

1.3. Zakres Robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegotowej Specyfikaajihhicznej maj zastosowanie przy wykonywaniu
Robot zwazanych z budowzjazddéw gospodarczych w ramach RobdGtetiy zakresem jak w pkt. 1.1
i obejmuj:

- zjazdy gospodarcze o nawierzchni z kostki bwakbetonowe),

- rury ostonowe typu Arot 110 PE na przewody ojebia podziemnego,

1.4. Okre&lenia podstawowe

1.4.1. Zjazd- urzdzone miejsce dogiu do drogi, ktérego lokalizacja wynika z potrzeb
obstugi przylegtego terenu i jest uzgodniona z gdem drogi.

1.4.2. Zjazd publiczny urzadzone miejsce dogtu do drogi z drogi bocznej lub obiektu,
w ktorym jest prowadzona dziataktogospodarcza.

1.4.3. Zjazd indywidualny (do gospodarstwaniejsce dospu do drogi z obiektu, ktory jest
uzytkowany indywidualnie.

Pozostale okdéenia g zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciami

podanymi w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne warunki dotycace Robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za fgkach wykonania oraz za zgodiioz Dokumentagj
Projektovs, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotygze Robot podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania efoln

2.  MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotycgce materiatow
Wymagania ogolne dotygze materiatdw podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagagigne”.

2.2. Materiaty do wykonania zjazdow
Materiatami do wykonania zjazdéw zgodnie z zasaddm$ST &
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2.2.1. Materiaty do wykonania warstwy odcimag]

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw io@acych .
- piaski,
- zwir i mieszanka,

2.2.2. Materiaty do wykonania podbudowy z kruszyweduralnego stab. mechanicznie
Materialem do wykonania podbudowy z kruszywa natega stabilizowanego mechanicznie powinri by
mieszanka kruszyw o uziarnieniu 0/31,5 mm: piaskeszanki ilukzwiru, spetiajca wymagania jak na
podbudow zasadniczwg SST D.04.04.01.

2.2.3. Materiaty do wykonania nawierzchni z kosbkukowej betonowej
Materiatem do wykonania nawierzchni zjazdu jesteobrukowa betonowa

Struktura wyrobu powinna bywarta, bez rysginiec, plam i ubytkow.
Powierzchnia gérna kostek powinna b§wna i szorstka, a kraazie kostek rowne i proste, withiccia
nie powinny przekracz® mm.

Tolerancje wymiarowe wynogz
- dlugdciszeroké¢  +3mm
- grubé&¢ +5mm

2.2.4. Kraweznik betonowy
Obrzea betonowe, gat. I, o wymiarach 15x30 cm, z belttasy B30, spetniage wymagania podane w
SST D.08.01.01.

2.2.5. Kruszywo
Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom norm PN-B-11111 [4] i PN-B-11113 [6].

2.2.6. Woda
Stosowana woda powinnadmdmiany “1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [7].

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycgce sprztu
Wymagania ogolne dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,WWymagania ogoine”.

3.2. Sprzt do budowy zjazdow

W czasie wykonywania zjazdow nalestosowda nas¢pujacy sprzt :

- koparki,

- rowniarki,

- spycharki,

- walce statyczne i wibracyjne dostosowane akesci zag:szczanej powierzchni,
- ubijaki mechaniczne, piyty wibracyjne i irapbny spret zaakceptowany przezzimiera.

4.  TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dla transportu
Wymagania ogolne dla transportu podano w SST D.ROGD ,Wymagania ogolne”.
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4.2. Transport gruntu

Wybor srodkéw transportu oraz metod transportu powiniendmstosowany do kategorii gruntu, jego
objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od ghoei transportu. Wydajrio srodkow
transportowych powinna bylostosowana do wydagmsprztu stosowanego do wbudowania gruntu.

4.3. Transport kruszywa
Transport kruszywa powinien odbytvske w warunkach zabezpiecaajch je przed zanieczyszczeniem
I zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywadgo jfrakcjami.

4.4. Transport kostki brukowej betonowej
Transport mieszanki betonu asfaltowego powinieswadbsk zgodnie ST D.05.03.23.

4.5. Transport wody
Woda mae by pobierana z wodagju lub dostarczana przesmymi zbiornikami wody (cysternami).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogollne zasady wykonywania Robot

Ogdlne zasady wykonywania Robét podano w SST D.ROM@D ,\Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akcgbrojekt organizacji i harmonogram Robot,
uwzgkdniapce warunki w jakich wykonywaned Roboty zwazane z budoazjazdow.

5.2.  Zakres wykonywanych Roboét
Zjazdy naley wykona& na podstawie Dokumentacji Projektowej i Katalogwrzalnych Elementéw
Drogowych - KPED [15] .

5.2.1. Wykonanie wykopow
Wykopy powinny by wykonane przy zachowaniu zasad gkreich w SST D.02.01.01.

5.2.2. Profilowanie i zagszczanie podia
Profilowanie i zagszczanie podi@ powinno by wykonane przy zachowaniu zasad élkrg/ch w
SST D.04.01.01.

5.2.3. Wykonanie warstwy odcingjej
Warstwe odcinajica z piasku naley wykona zgodnie z zasadami podanymiw SST D.04.02.01.

5.2.4. Wykonanie podbudowy z kruszywa naturalnetaigizowanego mechanicznie
Podbudow z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechasiczigy wykona& zgodnie z zasadami
podanymiw SST D.04.04.01.

5.2.5. Wykonanie z kostki brukowej betonowe;j
Nawierzchng nalery wykona zgodnie z zasadami podanymiw SST D.05.03.23

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakai Rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania agjoin
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6.2. Zakres wymaganych badai pomiarow

6.2.1. Badania przed przygiieniem do Robot

Przed przyapieniem do Robot Wykonawca powinien wykémadania materiatlow przeznaczonych do
wykonania Robot i przedstativyniki tych bada Inzynierowi, wedtug zasad okfenych w pkt. 2.2. n/n
SST w celu akceptacji materiadow.

6.2.2. Badania i pomiary w trakcie wykonywania Ral¢o ich zakaczeniu

6.2.2.1. Sprawdzenie prawidtosed profilowania i zagszczenia podia

Sprawdzenie prawidiowoi profilowania i zagszczenia podi@ polega na sprawdzeniu ich zgadna
wymaganiami podanymi w SST D.04.01.01.

6.2.2.2. Sprawdzenie warstwy odcigpegj z piasku

Kontrola jakdci wykonania warstwy odcingjej polega na sprawdzeniu ich zgaaina wymaganiami
podanymiw SST D. 02.03.01.

6.2.2.3. Sprawdzenie podbudowy z kruszywa nahegb

Kontrola jakdci wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego @oleysprawdzeniu zgodiooz
wymaganiami podanymi w SST D. 04.04.01.

6.2.2.4. Sprawdzenie nawierzchni z kostki brukpbetonowe;j

Kontrola jakdci wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego @oleg sprawdzeniu zgodied z
wymaganiami podanymi w SST D. 05.03.23.

6.2.2.5. Pomiary cech geometrycznych zjazdu

Pomiary cech geometrycznych zjazdu przeprowadzdrakeie wykonywania Robét i po ich zakaeniu
nie powinny wykazywawigkszych odchyi&niz podano w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne odchylenia dla nawierzchzjazdu

Lp. Cechy geometryczne Dopuszczalne odchylenia

nawierzchni zjazdu Nawierzchnia Nawierzchnia
ulepszona nieulepszona

1. | Szeroké¢, cm +5 +10i-5

2. | Rownd¢ podiuzna, mm +9 +12

3. | Rbwnd¢ poprzeczna, mm +9 +12

4. | Pochylenie poprzeczne, % +0.5 +0.5

5. | Odchylenie osi zjazdu w planie, gm +5 +10
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot
Wymagania ogolne dotygze obmiaru Robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagayolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarowy jest 1 M (metr kwadratowy) nawierzchni zjazdu o élmej konstrukgii
I uwzgkdnia ona elementy sktadowe obmierzane wg innyctogek:

- roboty ziemne,

- wykonanie warstw konstrukcyjnych zjazdow.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot
Zasady ogdélne odbioru Robét podano w SST D.M.@DQBVymagania ogdine”.

8.2. Rodzaje odbiorow

Odbior Robot obejmuie:

a) odbior robot zanikagych lub ulegajcych zakryciu (roboty ziemne, podi®gruntowe)
b) odbior ostateczny (wszystkie elementy Robgtyeh n/n SST),

c) odbior pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00 , ¥gamnia ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyexe podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnd¢ za 1 m wykonanego zjazdu gospodarczegozyaezyjmowa na podstawie obmiaru i oceny
jakasci wykonanych Rob6t w oparciu o wyniki pomiaroveda laboratoryjnych.

Cena wykonania Robét obejmuije:

a) dla zjazdu gospodarczego o nawierzchni kikmskowej betonowej:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie Robot,

- rozbiorka istniggych nawierzchni zjazdow

- wywiezienie gruzu

- dostarczenie materiatow,

- wyprofilowanie | zagzczenie podi@ gruntowego,

- wykonanie warstwy odcinegj,

- wbudowanie i zagszczenie podbudowy z kruszywa naturalnego stalidizego mechanicznie,

- wykonanie nawierzchni z kostki brukowej betonowej,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wigciwosci materiatdw, i warstw nawierzchni.
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10.

10.1. Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-04493
3. PN-B-06050
4. PN-B-11111
5. PN-B-11112
6. PN-B-11113
7. PN-B-32250
8. PN-C-96170
9. PN-S-02205
10. PN-S-06102
11. PN-S-96025
12. PN-S-96504
13. BN-64/8931-01

10.2.

PRZEPISY ZWIAZANE

BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Badania probekigwun
Oznaczenie kapilaitidierne).
Roboty ziemne budowlane.

Kruszywa mineralne. Kruszywa nateralo nawierzchni drogowyclwir i
mieszanka.

Kruszywa mineralne. Kruszywa famaneasvierzchni drogowych.
Kruszywa mineralne. Kruszywa naterdmnawierzchni drogowych. Piasek.
Materiaty budowlane. Woda do betorzapraw.

Przetwory naftowe. Asfalty drogowe.

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. &ggimia i badania.

Drogi samochodowe. Podbudowy zykusiabilizowanych mechanicznie.
Drogi samochodowe i lotniskowe. Keaehnie asfaltowe. Wymagania.
Drogi samochodowe. Wypetniacz kampida mas bitumicznych.

Drogi samochodowe. Oznaczenieantia piaskowego.

Drogi samochodowe. Oznaczanieamtia zagszczenia gruntu.

Inne dokumenty

15. KPED - Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogdw Transprojekt, Warszawa, 1979-82
16. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni pogieh i pdisztywnych - IBDiM, 1997
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